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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru zjazdéw
do gospodarstw i na drogi boczne.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ) stanowi obaemijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zléoan
realizacji robét ngrzebudow ul. Polnej i ul. Rybackiej w m. Czlopa

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

1.3.1.Zakres stosowania zjazdow
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezkonywania zjazdéw do gospodarstw i na drogi boczne.

1.3.2.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach

Niniejsza ST dotyczy konstrukcji nawierzchni najeiej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw (KPED -
typowe konstrukcje nawierzchni na zjazdach) [1].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dogiu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzelsiolgi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zasglem drogi. W zalnosci od petnionej funkcji, rozrnia sk dwa typy zjazdéw: publiczne i
indywidualne.

1.4.2.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktérynstj@rowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia elost/do parkingu, stacji paliw, obiektow gastronomiazn
obiektéw przemystowych lub innych obiektow ogoinodpstych.

1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia daegt do pojedynczych posesji, zabuddwgospodarczych, na pole lub do innych
obiektéw wytkowanych indywidualnie.

1.4.4..Pozostale oké&enia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogalne”

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganiéliog".
2.2. Materialy do konstrukcji nawierzchni zjazdéw

Materialy wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zjazdpolvinny odpowiadé& wymaganiom

zawartym w punkcie 2 odpowiednich ST:

— materiaty do nawierzchni z mieszanek mineralno-bitamych, wymagania wg ST D-05.03.05 ,Nawierzehni
mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych naguw,

— materiaty do nawierzchni ttuczniowej, wymagania wg S0802.01 ,Nawierzchnie ttuczniowe”,

— materiaty do nawierzchni brukowcowej, wymagania wg S0902.02 ,Nawierzchnie brukowcowe”,

— materialy do nawierzchni powierzchniowo pojedynczovatanej, wymagania wg ST D-05.03.09 ,Nawierzchnia
pojedynczo powierzchniowo utrwalana”,

— materiaty do podbudowy z gruntu stabilizowanego céamenwymagania wg ST D-04.05.01 ,Podbudowa z gruntu
lub kruszywa stabilizowanego cementem”,

— materiaty do podbudowy z chudego betonu, wymagani&WB-04.06.00 ,,Podbudowa z chudego betonu”,

— materiaty do podbudowy z tlucznia, wymagania wg ST430.04 ,Podbudowa z ttucznia”,

— materiaty do podbudowy z kruszywa naturalnego stabilanego mechanicznie, wymagania wg ST D-04.04.01
~Podbudowa z kruszywa naturalnego”,

— materialy do podbudowy z kruszywa famanego stabilizmga mechanicznie, wymagania wg ST D-04.04.02
»Podbudowa z kruszywa tamanego”.
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2.3. Materialy do wykonania przepustow

Jezeli w dokumentacji projektowej lub ST przewidziano wykaie przepustéw pod zjazdami, to materiaiyte
do ich wykonania powinny odpowiatlawymaganiom ST D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”.

2.4. Materialy do rob6t wykonczeniowych

Materialy do umocnienia skarp i rowéw przy wykonywanjazdéw powinny odpowiadavymaganiom
ST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp i rowow przez humusogjasbsianie, darniowanie”.
3. SPRZET

Wymagania ogélne dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
Do wykonania zjazdow natg stosowa ten rodzaj spkgu, ktéry zostat podany w punkcie 3 odpowiednich ST:
— sprzt do wykonania robét ziemnych, wedtug ST D-02.00.B0hoty ziemne”,
— sprzt do wykonania rob6t nawierzchniowych, wedtug odpowiednsT, wymienionych w punkcie 2.2 niniejszej
specyfikacji technicznej,
— sprzt do wykonywania przepustéw pod zjazdami, wedtug STe@®.01 ,Przepusty pod zjazdami”,
— sprzt do wykonania umocnienia skarp i rowéw, wedlug ST DBQE1 ,Umocnienie skarp i rowéw przez

humusowanie, obsianie, darniowanie”.
4, TRANSPORT

Wymagania ogélne dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganiairog'.
Transport materiatéw stosowanych do wykonania zjazpdwinien odpowiadawymaganiom wedtug punktu 4
odpowiednich ST, wymienionych w punktach 2.2 - 2.4ej#zej specyfikacji technicznej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne wymagania wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do wtéciwych rob6t nalgy wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami
podanymi w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3. Wykonanie przepustow pod zjazdami

Przepusty pod zjazdami najewykona zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-06.02.01 ,Pusty pod
Zjazdami”.

5.4. Roboty ziemne

Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi boczam&ipny by z zasady wykonywane mechanicznie. Przy
budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzie wpsie niewielki zakres robdt, roboty ziemne radxy¢ wykonywane ¢cznie.
Wykonanie rob6t ziemnych powinno odpowiageymaganiom ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdéw

Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiagdg/maganiom wedtug odpowiednich ST, wymienionych
w punkcie 2.2.

5.6. Umocnienie skarp
Wykonanie umocnienia skarp i rowéw przez humusowaalssianie i ewentualne darniowanie powinno
odpowiadé@ wymaganiom ST D-06.01.01 ,,Umocnienie skarp i rowéwepraumusowanie, obsianie, darniowanie”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie prawidtowéci rob6t przygotowawczych

Kontrola jakdci rob6t przygotowawczych polega na sprawdzeniu icdagci z:
a) dokumentacj projektows - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w ST D-01.00.00 ,Roboty przygawcze”.

6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania przepustéw pod zjazdami

Kontrola jakdci wykonania przepustow pod zjazdami polega na spremidzzgodnéci z dokumentagj
projektowa na podstawie ogllzin i pomiaréw oraz zgoddo z wymaganiami wg ST D-06.02.01 ,Przepusty pod
zjazdami”.
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6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania robét ziemnych

Kontrola jakdci rob6t ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgécino
a) dokumentagj projektows - na podstawie ogtizin i pomiaréw,

b) wymaganiami podanymi w ST D-02.01.01 ,Wykonanie wykep# gruntach | - V kat.” i ST D-02.03.01 ,Wykonanie

nasypow”.

6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw

Kontrola jakéci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniu icldngai z:

a) dokumentacj projektows w zakresie: grubimi konstrukcji nawierzchni, szeroé@, rzednych wysokéciowych i

spadkéw poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich ST.

6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdow

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaickszych odchylé w zakresie cech geometrycznych
zjazdow ni to podano w tablicy 1. Tablica 1. Dopuszczalne olichig dla nawierzchni zjazdow

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona

Szerokéc¢, cm +5 +10 i -5
Roéwnai¢ podiuzna, mm 9 12
ROwnai¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10
Gruba¢ konstrukciji nawierzchnt, cm +0,5 +2,0
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone digznej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materialy mugspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robét, ktére wykaguaidstpstwa od postanowieST, powinny by doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodéw z ST, a po przeprowadzeniu badgpomiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji lyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdu, zgedni dokumentagj
projektowa i pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktory powinien kydokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,
— robét przygotowawczych,
— robét ziemnych i ewentualnie przepustow,
b) odbiorowi kaacowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu naie przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakasci wykonanych
robot na podstawie wynikow pomiaréw i badaboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie potrzebnych materiatow,
— wykonanie rob6t ziemnych i ewentualnie przepustow,
— wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni i ewetie podbudowy),
— wykonanie rob6t wyknczeniowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigzne

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich ST, przywotanychiniejszej ogoinej specyfikacji technicznej.
Dodatkowo obowdzuje:
1. KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowych, CBRBDIransprojekt”, Warszawa 1979-82.



