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ST -00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania ogdlne dotygee
wykonania projektu: ,Przebudowa drogi dojazdowej gtantow rolnych w miejscowési Wotowe
Lasy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiié

1.3. Zakres robot budowlanych obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwmanych
z wszystkimi czynn&iami umaliwiajacymi i mapcymi na celu realizagjww. projektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrglenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, néelcy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego €#¢é stanowjca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny gzet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumgty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuib postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacztimauchu
pojazdow obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawize&ana do ususgcia po
jego zakaczeniu.
1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowcy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okoliczngci zachodacych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbio rob6t, przekazywania polace innej
korespondencji technicznej pagdizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.
1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danykontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.4.7. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua
1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub taegZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.
1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.4.13 Ksigzka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczer, szkicéw i ew. dodatkowych zglznikbéw. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.
1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne Ilaboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajicego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwhzanych z ocenjakosci
materiatéw oraz robdét.
1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentac]
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane ptaeyniera/ Kierownika projektu.
1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtlych do przejmowania i rozktadania odiein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
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— Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana be&edaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

— Warstwa wazaca - warstwa znajdaga se¢ miedzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewnigca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

— Warstwa wyréwnawcza - warstwa #iga do wyrdwnania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniefgcej nawierzchni.

— Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stgca do przenoszenia obgen od ruchu na podie.
Podbudowa me sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

— Podbudowa zasadnicza - goOrnaeséz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

— Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podtaa. Maze
zawierad warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

— Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymazreeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

— Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgcej powyej.

— Warstwa odgczapca - warstwa skaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18.0Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowdnadpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgod#é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi

tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przecitnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdldwlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseinu przeznaczony do umieszczania w

nim drogi i zwhzanych z rg urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas drogowy readéwniez obejmowé

teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadizn chrongcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia

urzagdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsta jednoczénie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgido gkbokaici

przemarzania.

1.4.23. Podi@e ulepszone nawierzchni - goérna warstwa paajtolezaca bezpérednio pod

nawierzchm, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania

nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji rob6t lub innych

spraw zwgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna Ilub fizyczoglaca autorem dokumentacji

projektowe;.

1.4.26. Przedmiar rob6t — zestawienie przewidzianych do omgkia robot w kolejniwi

technologicznej ich wykonania, wraz z ich szczeg$lm opisem, miejscem wykonania Iub

wskazaniem podstaw ustajeych szczegdtowy opis, z wyliczeniem i zestawienit¥ci jednostek
miar robo6t podstawowych oraz wskazaniem podstawustalenia cen jednostkowych robot lub
jednostkowych naktaddéw rzeczowych.

1.4.27.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagaainia drogowego lub

catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegéometrycznych trasy w planie i przekroju

podiuznym) istniepcego padczenia.

1.4.28. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagiymi, przeznaczona do przeprowadzenia

cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzex technicznych przez korpus drogowy.

1.4.29. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji

zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.30. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stagosvi utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przykifad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.31. Przetargowa dokumentacja projektowa esé¢zdokumentaciji projektowej, ktora wskazuje

lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.



1.4.32. Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlas@go.

1.4.33. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgme czs$¢ terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane - && przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg catas¢
konstrukcyjma lub technologiczg zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtkiowych.
Zadanie mee polegéd na wykonywaniu robot zwranych z budow modernizagj/przebudow,
utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakowykonanych roboét, bezpiears#wo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj
projektowy, ST i poleceniami leyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow, dzienniddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp&ty

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadhoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢tizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowygladniajgcym podziat na dokumentacj
projektows:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowg dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédkVykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagjprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkayekumenty przekazane Wykonawcy
przez lrzyniera/Kierownika projektu stanowiczs¢ umowy, a wymagania okiiene w chaéby
jednym z nich $ obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow obpwe kolejnaé
ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnydqhOgoélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie ma wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddmizyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzp o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na $nie g wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighialzgodne z dok. projektaw ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalng ©dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugzwykazywa zgodnd¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog@ przekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pathem”)

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych
obiektow (jezdnie, znaki drogowe, gdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrésvania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdaknesie trwania budowy. W zateosci od potrzeb i
postpu robdt projekt organizacji ruchu powinienébiya biegaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgaroracji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.
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W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatla ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajc w ten sposob bezpiecm#wo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczme leda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycliktérych trec
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robo6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cen kontraktovy.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamaalizacji
kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywd tymczasowe ugglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeelk
innesrodki niezledne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddliwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgniirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone ptigazdow i maszyn pracigych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio  oznakuje  wsposéb  uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tre¢
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cern kontraktov.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykiazania rob6t Wykonawceaszie:

— utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

— podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradze unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla 0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynidach z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn p@alysh w nasipstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegdéiny wzgll na:

— lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévdgdiojazdowych,

— srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyituh substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snbiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne dala sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpaisarem wywotanym,
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persaffgkonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.




Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wiekszym od dopuszczalnego, ollanego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryie do robét bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéljacag brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azp&aczeniu robét ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgocdt na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji patwowe.

Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wycie spowodowalo jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak ruragii, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalbych wigcicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefknia instalacji i uradzei
podziemnych na terenie budowy i powiadénhizyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoegzia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tya$talacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi yniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzaz lpdzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczg wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkda instalacji na
powierzchni ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomguhprzez
Zamawiajicego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa& roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesazkanw ssiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomgidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomsei i dotycacych korzystania z
whasngci i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ograniciaenaciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypos@ia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz, co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkédw (ponadnormatywnych) i oz#tgm takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy niespenigje
tych warunkéw zostaty uswte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe
nie beda dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnieleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcaedbie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdroovez niespetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadal za ochrenrobédt i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpecia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoimo
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdpblementy byly w zadowakgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgizany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkere g w jakikolwiek sposob zwzane z
wykonywanymi robotami i &dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tywstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dolzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg materiatdw lub urdzer uzytych lub zwhzanych z
wykonywaniem robot i w sposébagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonggar Irvyniera/Kierownika projektu.
1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasndéonkretne normy i przepisy, ktére
spetnid map materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robogdabobowhzywad
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. ypadku, gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mof@y¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegiwvierdzenia przez igniera/Kierownika
projektu. Ranice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonawad przedt@zone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkndeerenie budowygda uwazane za wiasrig
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm
i Wykonawg ustali wydt#zenie czasu wykonania robot i/lub wysékokwoty, o ktdén naleyy
zwiekszy¢ cere kontraktovy.

2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatdw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczego6towe informacje doggez proponowanegérodia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowniedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegdta nie oznacza automatycznies wszelkie
materialy z danegérodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materiaty
uzyskane z dopuszczonegrddta w sposob gty spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odnagnych wladz na
pozyskanie materiatow zaddet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez Zamavigieg¢go
I jest zobowazany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed
rozpoczciem eksploatacjrodia.
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Wykonawca przedstawi mgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci
zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowairzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw adnegt
panstwowej i samorgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych
materiatébw pochodgcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchymateriatow, dzieawy i inne, jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskaniaemiatdw
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umovegdwykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkfad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umoelyba, ze uzyska na to pisemnzgod
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadapce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zigone w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3k
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatbw do innych robotzrie,
dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych matéw zostanie odpowiednio przewaxtmwany
(skorygowany) przez kyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktéorym znajdujsie niezbadane i niezaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz Sk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglunozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonayowiadomi layniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegiciem tego materiatu, albo w okresie iaym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wada/maganych przez nyniera/Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaie maze by pazniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mateto czasu, gdydaa one uyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniaathowaly swaj jakos¢ i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aiatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwoérnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodob stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbk
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wyniki tych kontroli leda
stanow¢ podstaw do akceptacji okibonej partii materiatdw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni,
musz by¢ spetnione naspujace warunki:

* Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniaekgp

* Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych «zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

e Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nienalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i bada w tych
miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do wywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robf@akceptowanym przez Ayniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustélev wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnéé sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami okonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniadfzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotosd do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego wytkowania.

Wykonawca  dostarczy ignierowi/Kierownikowi  projektu  kopie  dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie sgtm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow& sprzt jak rowniez naprawié lub wymienigd sprz:t
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdmpozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiymmera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcep¢apyzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu, nie me by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania warunkow
umowy, zostas przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nigoliszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkriwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniabiizyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspelnid@ wymagania dotyegce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéew na & i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu niespetnigie tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé& na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogadicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@idnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, izh zgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robptacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysod@
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami edreymi okr&lonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez lnyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusungte
przez Wykonawe na whasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Iizyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziagiciza ich doktadn&:.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot dila oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentaciji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declygynier/Kierownik
projektu uwzgtdni wyniki bada materiatléw i robét, rozrzuty normalnie wyggtijace przy produkciji i
przy badaniach materiatdw, fldadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzang kweste.
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Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw
czasie okrélonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia j&ed W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, Aheosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robét gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumeniggjojektowy, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&

a) czs$¢ 0goblm opisupca:

e organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeabot,

e organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

e spos6b zapewnienia bhp.,

* wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

e wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowadé wykonania poszczegolnych
elementow robot,

* system (sposob i procedl)irproponowanej kontroli i sterowania jakin wykonywanych
robot,

e wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza ziggowadzenie baad,

e sposbOb oraz foremgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i §oprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przedltia wiasciwosci w czasie transportu,

e sposéb i proceddrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdétro

* sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggna¢ zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakdgci materialéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, gokapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezédne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimier/Kierownik projektu mee zaada® od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robot zatatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badiéch czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetmmiykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane ugzlzenia i sprgt badawczy posiad@j wazng legalizacg, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okggajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczcony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywé& Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych uradzey laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
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laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te kedg tak powane,ze
mog wplynaé ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do robot badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jg&kotych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem kadaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki leda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baidla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& zapewnion mazliwos¢ udzialu w pobieraniu
préobek.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr¢ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zathwepy
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcaedizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatow, ktére budwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zastagn przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenidetsk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowezna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nanzez layniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi liyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbbdania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw& Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami bada jak najszybciej, nie pidiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakdi.

Wyniki bada (kopie) leda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrinnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i
badania materialtbw w miejscu ich wytwarzania/poiysakia, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udzielk mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawg, poprzez midzy innymi swoje badania,ctizie ocenia zgodnd¢ materiatow i
robét z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wlasnpada kontrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatow i prowadégi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to krynier/Kierownik projektu oprze siwylagcznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodniei materiatow i robot z dokumentagprojektows i ST. Maze rownie zleci, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Khadaiezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztympdrnych lub dodatkowych badla pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiear®wa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm (PN i PN-EN), @t technicznych
oraz widciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

15



2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
* Polsky Normg lub
e aprobag techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidrolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robétdizie posiadate dokumenty, oki&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpuawigzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwiacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpieczstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioeny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sbowego. Zapisy dxla
czytelne, dokonane trwpkechnilg, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebéda oznaczone kolejnym
numerem zajcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ktyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonograméw robat,

— terminy rozpocecia i zak@czenia poszczegdlnych elementéw robot,

— przebieg robdt, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia leyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw roboét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggsch ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6inym w zku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwitrakcie
wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

— dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z poden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdsb
przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje zyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polec& Wykonawcy robat.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwatyj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob&eprowadza giw sposob agly w
jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapenini jakdci. Dokumenty te stanowi
zalczniki do odbioru robét. Winny ldy udostpnione na kade zyczenie Ilmyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
— pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
— protokoty odbioru robdét,
— protokoty z narad i ustate
— korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dia przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawited
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyells zawsze dogpne dla Inyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wagdlu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokatacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasiaieniu Irkyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych rob6t i termirben@ru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w przedmiarze robo6t
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aligzku ukaiczenia wszystkich robét. &ine
dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika projektu na fnie.

Obmiar gotowych robétgdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkseym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugadsci i odlegtcici pomidzy wyszczego6lnionymi punktami skrajnymeéda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@idab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestycych to Wykonawca duizie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowednlag przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywad to wyposaenie zapewniat w sposob aglty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzea girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblic l@da wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie dedii obmiarow. W razie braku miejsca szkice rqolgy¢
dofgczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. OBMIAR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajas¢pujacym etapom odbioru:
— odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
— odbiorowi czsciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamnmavagdinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ebzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia #tynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czasciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. @dbrobdt
dokonuje lzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robo6t

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartdsci.

Calkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegcedrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadamem na pimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przygcia dokumentéw, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzneawzez Zamawiggego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania rob6t z dokumentggjrojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozinez realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioroéw robot zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t @aagowych lub rob6t uzupetnigiych
w warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniektacy projektows i ST z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzestwo ruchu,
komisja dokona podcen, oceniagc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujace dokumenty:

— dokumentag projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostala
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

— specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowwyri ew. uzupetniajce lub zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

— opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiarow
zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrd 2 PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robé6t towargggeh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych
robét wiacicielom uradzes,

— geodezyjg inwentaryzagj powykonawc3z roboét i sieci uzbrojenia terenu,

— kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenini z Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetngp keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyalbor zwhzanych z usultciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaialwv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykmgara jednostk
obmiarowva ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczaltopmdstawy ptatngci jest wartéé (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lgdzie uwzgedniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidobejmowa:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,
— wartds¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymigjeewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartcs¢ pracy spregtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania ¢sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a niewyszczegolnione w kgsie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazddéw i organizaaihu obejmuje:
— opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami

projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwyaz z dostarczeniem kopii projektu

Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daj&h zmian i uzgodniewynikajacych
Z postpu robot,
— ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,
— optlaty/dzierawy terenu,
— przygotowanie terenu,
— konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowa i
drenau,
— tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizewghu obejmuje:
— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier $wiatet,
— utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuje:
— usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZYPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z p@diejszymi
Zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca&20. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszanizawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(faz. U. Nr 14, poz. 60 z pgdiejszymi
Zmianami).
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ST-01.00

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ
SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI
POWYKONAWCZE J
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét ziemnych zwgizanych z budownawierzchni drogowych w zaiku z inwestyej wymieniory w ST-
00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwzynndci umaziwiajace wykonanie wszystkich
robét zwhzanych z odtworzeniem punktéw wyseékiowych trasy i inwentaryzagcjpowykonawca.
1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zaanych z wszystkim
czynngciami majcymi na celu odtworzenie w terenie trasy oraz y@i@ obiektow inynierskich, a
takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartograiiej placu po jego wybudowaniu.

W zakres robét wchodz

— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtownych i punktéw wysos@owych (reperéw
roboczych dowjzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoveami

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly oraz odpania uszkodzonych punktow,

— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza graraaobot,

— przeniesienie punktow istnigiej osnowy geodezyjnej poza graniobot ziemnych,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna dlowentaryzacji powykonawczej
wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zataenie poziomej i wysolkaiowe]
geodezyjnej osnowy realizacyjnej niedbej przy budowie placu, uwzginiajgcej ustalenia
dokumentacji projektowe.

1.4.2. Punkty gtéwne trasy — punkty zatlamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wysokavego lub samodzielny znak wysadk@mwy,
ktorego wysokét jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unuesay w punktach osnowy geodezyjne;j.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomaysokdciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw projektu w terenaz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczjpwdowanej drogi i spogezenie
zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartografejz

1.4.7. Pozostate oketenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagaogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoditoz dokumentag
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wyanagdotyczce robét podano w ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdihepkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robét

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe dkegokoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza gearibot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy
powinny mie srednie 0,15 + 0,20 midiug@ 1,5+ 1,7 m.

22



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i
dhugcici okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalonych w istiqiej nawierzchni bolce stalowsgednicy 5 mm
i diugasci 0,04 + 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostaty.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza grarigpasa robét, natg stosowa pale drewniane
srednicy 0,15 + 0,20 m i diugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Irzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej malestosowd materiaty zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprz:tu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 3
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaie mazliwoscia
korzystania ze spgii dostosowanego do przigj metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadoigpomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kbowv wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadisopomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogojhgpkt. 4.
4.2. Transport materiatéw i sprzetu

Sprzt i materialy do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.09mabania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysad@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca rob6t geodezyjnych poemin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowadz z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozné sie z dokumentagj projektowvy,
— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatobszarze objym budowa drogi,
— zapozna sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadd wywiad szczegotowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujgcymi Instrukcjami i
wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformawlazyniera o wszelkich letdach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperd@boczych. B¢dy te powinny by usunete na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu
istotnie r@nia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@avpno by zmieniane przed paogjiem
odpowiedniej decyzji przez mniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z r@nic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obey Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punkpgsrednie osi trasy mugzbyé
zaopatrzone w oznaczenia alegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystgykpotozenie
tych punktéw. Forma i wzér tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanieystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania rob6t. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamag@ejo zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznephavidtowe] realizacji robét natg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.4.2. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASYI PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne pany by zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztalkdowhzane do punktéw
pomocniczych, potonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegtgpomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie meoprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a take przy kadym obiekcie imynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami
roboczymi wzdta trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygoSDO metrow, natomiast w
terenie falistym i gorskim powinna &pdpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robdt zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyseych. Jako repery robocze sma wykorzystd punkty statle na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak jest takich punktowpesy
robocze nalgy zalary¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztatidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegjosiadanie, w sposéb zaakceptowany przamiera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperow
painstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4.3. ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oklenej w dokumentaciji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtaici zalenej od charakterystyki terenu i uksztattowania yydecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tossy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen dl
pozostatych drég. Rzne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rdnych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najlaizy¢ materialtdbw wymienionych w punkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebpoza granicrobét.
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5.4.4.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowéa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z
podziatem na:
1) akta postpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczig przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentag techniczi przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposoéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgppkcie 3 oraz forg dokumentow
nalezy uzgodné z asrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentade nalery
okaza Zamawiajcemu do wgjdu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozéiasie z zakresem opracowania i uzy§kad Zamawiajcego
instrukcje dotyczce ewentualnych etapéw wykonywania pomiarow powgkarzych.

Pomiary powykonawcze powinny &yoprzedzone uzyskaniem Zrodkow dokumentaciji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzapgtazeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej
(poziomej i wysokéciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniaze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondrezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, mglpowiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatow i informaciieag ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #hiwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspoterinych i poziomdw odniesienia,

— zakres i sposoOb aktualizacji dokumentoéw bazowydajdupcych sé w osrodku dokumentacji o
wyniku pomiaru powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac natg wykon&: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow
istniejgcej osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techagantych punktow oraz aktualizacj
opiséw topograficznych, zbadanie wizur peday punktami i ewentualne ich oczyszczenie epise
rozeznanie odrimie koniecznéci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziottieklasy oraz
0Snowy pomiarowej.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zalaong osnove, a nasipnie wykong pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukd3-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy
zasadniczej oraz té& dodatkovs obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometra
drég, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiektgstowe z rgdnymi wlotu i wylotu,swiattem i
skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i ptkinprzyrody, wszystkie ogrodzenia z
furtkami i bramami oraz z podziatem na trwale itmigte, rowy, studnie z ickrednicami, przekroje
poprzeczne drog co 20+50 m oraz inne elementy weditmaga Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nadg wykona przy pomocy sprzu komputerowego. Whniesienie
pomierzonej tréci na map zasadnicg oraz map katastralg naley wykona metody klasyczn
(kartowaniem i kréeniem gcznym) lub przy pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naley uzupeiné o elementy wymienione w
drugim akapicie niniejszego punktw, $am technily z jaks zostata wykonana mapa (numerygzn
wzglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami
instrukcji 0-3 [4], z podziatem na: akta pgsbwania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatacj
techniczia przeznaczaom dla Zamawiajcego i dokumentagjtechniczi przeznaczan dla cGrodka
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Sposskmmpletowania i forgn dokumentacji dla
osrodka dokumentacji natg uzgodnt z csrodkiem oraz ustaliczy € dokumentagj nalezy okaza
Zamawiajcemu do wgldu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

J&li Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasipujace
materiaty:
— sprawozdanie techniczne,
— wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatidwescia, ktora wymieniono w punkcie 5.5.2,
— kopie wykazéw wspotrgdnych punktdw osnhowy oraz wykazy wspébtmych punktéw
granicznych w postaci dysku i wydruku na papierze,
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— kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnyath pchron,

— kopie opis6w topograficznych,

— kopie szkicow polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych map,zfdi mapa
realizowana jest numerycznie,

— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamagaago.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” [K] 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmaogva
— wewretrzng  kontrok prowadzon przez Wykonawe robot geodezyjnych, ktéra powinna
zapewni@ mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fakooraz usuwania
nieprawidtowdci mogicych mi€ wptyw na kolejne etapy robot,
— kontrole prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogolnych zasad prac glkreych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robét.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK [3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w paiek5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00 ,\Abanmia ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjnuje sé jednostki: km (kilometr)
i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,\Ayanéa ogolne” [1] pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér rob6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgntiexhnicznej
przeznaczonej dla Zamawaaggo.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robo6t obejmuje:

— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych riadder,

— koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,

— zakup i dostarczenie materiatdw,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnych osi tigmnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktow roboczego pikiaidrasy,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug
wymaga dokumentaciji technicznej,

- koszty grodkow geodezyjnych.
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9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t olkdlenych niniejsa ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktoreaspotrzebne do wykonania robo6t podstawowych, ale sje
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzysgce, ktore g niezlkedne do wykonania robét podstawowych, nie zaliczzmeobot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne

1. ST-00.00 ,Wymagania ogdlne”
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjeatograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
pdzniejszymi zmianami)[Instrukcje i wytyczne techniezhytego Gtéwnego Uerlu Geodezji i
Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyaiqnac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudmntacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@mowa oshowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

CLOXONOOAW

=
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ST -02.00

ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
liniowych robot ziemnych w zwiku z inwestyej wymieniory w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaten dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie

budowy lub modernizacji drég i obejmuj

a) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypéw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rangu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub taesZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wop@ matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obgeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie okgtony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki
nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadgj sie pod dziataniem wody destylowanej; maj
wytrzymatai¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania néeyppotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.14.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pol@zone poza pasem robét
drogowych.

1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budavasypow oraz innych prac zjganych z
trag drogovy.

1.4.16. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
04 - oestos¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy
Pas - Mmaksymalna gstaé¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m
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1.4.17.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

v-ta
le

gdzie:

deo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrmm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I, = E,
0 El
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszymigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormgiocizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate okridenia podstawowe gszgodne z obowaizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robdt podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntéw
Podziat gruntéw pod wzgliem wysadzinowdzi podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lgrzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty paiyeldo budowy nasypow mplgy¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stamomédmiar ohjtosci robot ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykepnie lgdac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaly za zgathzyniera wywiezione przez Wykonagpoza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie pracetyggh kontraktem, Wykonawca jest zobgrany do
dostarczenia rownoviaej obgtosci gruntéw przydatnych zeérddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypgowinny by wywiezione przez Wykonawaa
odkiad. Zapewnienie terenéw na odktad maldo obowjzkéw Zamawiaicego, o ile nie ok&ono tego
inaczej w kontrakcie. kynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérydsowa
nieprzydatné wynika jedynie z powodu zamarzaia lub nadmiernej wilgotrioi.
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Tablica 1. Podziat gruntéw pod wadkem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jed- Grupy gruntow
wihasciwosci nostki | niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ 9lina piasz-
— 2wir gliniasta czysta zwezia,
. glina zwiezta,
- ppspoika - ru.m.osz glina pylasta
- piasek gruby gliniasty 2wiczia
- piasekéredni |- zwir gliniasty |- i it piaszczys-
— piasek drobny| - pospotka ty, it pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe
; — piasek gliniasty
nierozpadowy _ oyl pyi piasz.
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartg¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarna¢
bierna H, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 < 25
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprz:tu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rob6t ziemnych
Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyk&izsie mazliwoscig
korzystania z nagbujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (ngizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grugycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdgiskrzyniowe, &mochgi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghkeZ.
4.2. Transport gruntow
Wybor srodkdw transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego okjosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odieigtoansportu. Wydajrié
srodkow transportowych powinna dyponadto dostosowana do wydajeiosprztu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).
Zwigkszenie odlegkri transportu ponad wadd zatwierdzone nie ni@ by podstavy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢gkszone odlegkxi nie zostaty
wczeniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-00.00m}bania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnosé¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pesyod osi projektowanej nie powinnydy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanycheamych robdt ziemnych nie me
przekraczé&+ 1 cmi-3 cm.
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Szeroké¢ gérnej powierzchni korpusu hie peor@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vgicej niz
+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny nievyraznych zatamaw planie.

Pochylenie skarp nie powinno zri¢ sie od projektowanego o wgej niz 10% jego wartci
wyrazonej tangensemgta. Maksymalne nieréwsoi na powierzchni skarp nie powinny przekraczd0
cm przy pomiarze tat3-metrowy, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotgce nierownéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoz rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasci skarp, powinny b okreslone w dokumentaciji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy ueglzen, stanowacych elementy systemoéw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Wgmagaj tego warunki terenowe, wykaha
urzadzenia, ktore zapewnobdprowadzenie wod gruntowych i opadowych pozaahsibdt ziemnych tak,
aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowrek takiego
wykonywania wykopow i hasypow, aby powierzchniorargun nadawaw catym okresie trwania roboét
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegnawodnieniu, ktore spowoduje ich
dtugotrwah nieprzydatné&, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek da&datych oplat ze strony Zamawidaggo za te
czynngaci, jak rownie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istraeych zbiornikéw naturalnych i wdzen odwadniajcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi ughwiaé¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinmegpowa w kierunku podnoszeniagsiiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, urdiwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentgepjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny niéngwbyt mniejszy ni 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nglewzgkdni¢c ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykamia innych rob6t na spetnienie
wymagai dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, naig uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nate odprowadzi poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnylwykonane zgodnie z dokumentapirojektovy i ST.
Szeroké¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiarow projektowanych o gdej niz = 5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowow powinnadyggodna z okridona dla skarp wykopow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemngh

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektovy.
SzczegOlp uwag nalery zwrock na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wydiow wodnych.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czestotliwaos¢ oraz zakres bada pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podajedald.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwosé bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugdgci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odspach co 200 m na

2 | Pomiar szeroki dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem erdnych w odstpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach gtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kazdej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej niw trzech punktach n
1000 nf warstwy

[

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie e réznic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowow nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 5 cm.
6.3.4.Rzgdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o egej niz -3
cmlub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oeagj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensenata.
6.3.6.ROWNG¢ korony korpusu

Nierowngsci powierzchni korpusu ziemnego mierzong &metrows, nie mog przekracz&3 cm.
6.3.7.ROwnai¢ skarp

Nierowngici skarp, mierzone faB-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek poditny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spemmy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wiekszych nk -3 cm lub +1 cm.
6.3.9.Zagszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okélony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien doygodny z
zatloronym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadiwntow dla ktérych nie nima okréli¢
wskaznika zagszczenia naleg okreslic wskanik odksztatcenia 10, zgodnie z narrRN-S-02205:1998
[4].
6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetriap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostan odrzucone. 3 materialy nie spetnigice wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie lnyniera Wykonawca wymieni je na wkiwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazpjwicksze odchylenia cech od of@nych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonata jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier ma@e uzné wad: za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakmeielkas¢ potrmcen za obniong jakose.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Véjania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarayest m3 (metr szeienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,\Wgan& ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumenrgapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &wleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w ST-00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 9.

Zakres czynngzi objtych cen jednostkowy podano w ST-03.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Od#temia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekigw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapiai biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemneymégania i
badania
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modualksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obarzenie plyh
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
9. Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¥awa 1998.
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

11. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.
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ST -03.00

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych w zmku z inwestygy wymieniory w ST-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.1.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiié.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuiykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okigenia zostaty podane w ST-02.00 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
OgdIne wymagania dotygze rob6t podano w ST-02.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystépujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktonedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych [12]
powinien charakteryzowasie grum nasnosci G1. Gdy podige nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy nénasci, nalery podtaze doprowadzi do grupy nénosci G1.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w ST-02.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST-02.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST-0X0B. p

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwaranfoveh stateczni@ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkadzeynikajcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcecia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej olizd Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty aznym stopniu przydatrioi
do budowy nasypoéw byty odspajane oddzielnie, w&pamiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo
od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladeratw geotechnicznych, wymaga
zgody Irzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowrponbye bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkiad. O ilezimier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw,ggke
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu
Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychétrobiemnych powinno spehda
wymagania, dotyece minimalnej wartei wskanika zagszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa innych drog
korpusu kategoria ruchu
KR1-KR2
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og 0,97
powierzchni robot ziemnych
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytk spelnigg wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed ueniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is, podanych w
tablicy 1.

Jezeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshagniete przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nglepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu pogko
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych waddiowskanika zagszczenia. Mgiwe do zastosowania
srodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deaiacji Irzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych ndseawie
pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E2 zgodifél22205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gidbearstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzdnych robdt ziemnych jest mniejsza 6i3 m.

Z chwila przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dagza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnag¢ budowlan. Moze odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktére nie spowoddjuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obcjza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ci robét
Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w ST-02.00 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniadngici z wymaganiami ok&gonymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontrolizzgdola uwag nalezy zwrocié na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogatgzaich whasciwosci,
b) zapewnienie stateczéw skarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot iggozakdiczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopdow (usytuowanie i wylkezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agai okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robé6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST-02.00.pkt 7

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarovy jest m3 (metr szeienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-02.00 pkt 8
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST-02.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m3 wykopdéw w gruntach nieskalistjoejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddkiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wylakun

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

- zagsszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,
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- rozplantowanie urobku na odkiadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwranych podano w ST-02.00 pkt 10.
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ST -04.00

KORYTO WRAZ
Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sfwymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podia gruntowego w
zZwiazku z inwestyej wymieniory w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.
1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robét zmanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dazefda konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowiujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaee robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podé powinien wykaza si
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éike ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopuci¢c wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywammskich koryt),

- walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghie2.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w ST D-05.00 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-00.00m}beania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przyst gpienia do robot

Wykonawca powinien przyspi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwgzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Wicixejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggggzania podi@, jest maliwe wylacznie za
zgod; Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podial nie mae odbywé sie
ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny kiywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezzyiniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinmmazliwiaé
nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w egsich nie wékszych ni. co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegoldoi jego moc natey dostosow& do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.
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Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét alym zakresie. Sposob wykonania musit by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nadyb odwieziony na odklad w miejsce wskazane
przez Irzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podi@ naley wykona zgodnie z zasadami oklenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pozonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu uniiwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclediazych podiea. Zaleca g, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm w§ze nk projektowane rgdne podiea.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanizenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchmmiodiaze na gétbokas¢ zaakceptowanprzez Irxyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetnigy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w §to
koniecznej do uzyskania wymaganyctedzych wysokeciowych i zagscic warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, ok&onych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowargzdrzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie podi@a
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podia (ls)

Minimalna wartdé¢ |, dla:
Strefa Innych drog
korpusu Ruch mniejszy
od ciezkiego
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podioa 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrel zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogHowedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien paeta 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiea podczas zagzczania powinna kyrowna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przgpt natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preekzenie folii lub w inny
sposbb zaakceptowany przezyiniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy megna przysipi¢ dopiero po jego haturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeanezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakei rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czestotliwas¢ oraz zakres bada pomiarow dotycgcych cech geometrycznych i zagczenia koryta
i wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc
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Lp. Wyszc_zegc')l_nienie bada Minimalna cas?otliwoéé
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroke¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra

5 | R&dne wysoksciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
planie” i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zageszczenie, wilgotn&€ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie

gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si od szerokeci projektowanej o wgcej
niz+10 cmi-5 cm.
6.2.3.ROWNGi¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowngici podiwzne koryta i profilowanego podta naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [4].

Nierébwndici poprzeczne natg mierzy¢ 4-metrovy fatg.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paetpowinny by zgodne z dokumentagprojektova z
tolerancy + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokeéciowe

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej @egj niz+ 5 cm.
6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podto okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zggzczenia stosujeesporownanie wartei modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksat@ceokrdlonych zgodnie z norsmBN-
64/8931-02 [3] nie powinna Byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naly bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotd§é gruntu
podtaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwjicksze odchylenia cech geometrycznych od séngch w
punkcie 6.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie debgikasci co najmniej 10 cm, wyrownanie i
powtdérne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemégonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,\V\amia ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebrariengta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,Wyan& ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projeltd®ST | wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &wleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9.

PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaphamiem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podta,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub poda,

- przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodadksztaicenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obgizenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenonawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgki#a zagszczenia gruntu
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ST -05.00

WARSTWA ODCINAJACA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem warstwy odcigegj w zwizku z inwestyej wymieniora w ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robdt zmanych z
wykonaniem warstw odcinggych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy
podiaze stanowi grunt wysadzinowy lukgtpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pi.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pht 1
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwiod@cych g:
- piaski,
- zwir i mieszanka,
- geowitokniny,
- mial (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odciagych powinny spetnianasg¢pujace warunki:
a) szczelngei, okreslony zalenaoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsixsy odcinagce;
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtaa.

b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

d
u=-"\ss5
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - Wwymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odgyah powinien spetnéawymagania normy PN-B-
11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwinaggcych powinny spetniawymagania
normy PN-B-11111 [3], dla klasy I'i Il.

Miat kamienny do warstw odcirggych powinien spetnéawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Skladowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy ra@jgej nie jest wbudowane bezpednio
po dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowanidykonawca robot

powinien zabezpieczy kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniermrg/mi materiatami
kamiennymi. Podize w miejscu skladowania powinnodapwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirmggj powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
- rowniarek,

- walcéw statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghie2.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi fatgat, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-00.00m}bania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe powinno spetidiavymagania okrdone w ST-02.00 ,Roboty ziemne”, ST-03.00
~Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych” oraZ-8.00 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@”.

Warstwa odcingca powinna by wytyczona w sposob umdawiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimiera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufivdaé nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zag:szczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grédipprzy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw ddrrych wysokeéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lanego
kruszywa powinna kiytaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjarwa nalgy przed zagszczeniem wymiefi
kruszywo na materiat 0 odpowiednich gdavosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odcingge] naley przysgpic do jej
Zagszczania.

Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku zpatezpoczyna od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podienymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragazi.

Nieréwndaici lub zagébienia powstate w czasie z@gczania powinny liywyrownywane na bi@co
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie l@oingcie materiatu, 2 do otrzymania réwnej
powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcigep powinna b§ zagszczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalgy kontynuowé do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzoneijituge PN-B-04481 [1]. Wskinik zagszczenia
nalezy okreila¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany warstwe odcinajca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zarczenia wedtug normalnej proby Proctora, kogitmalgszczenia naley
oprze& na metodzie obgien ptytowych. Naley okreili¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy
wediug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pitmego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracz&?2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna kyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnid kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, \giigotnasé
kruszywa jest msza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i
réwnomiernie wymiesza
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5.4. Utrzymanie warstwy odgjczajacej i odcinajacej

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy powinny kyutrzymywane
w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olea Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykér@dania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévevszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia
warstwy odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzagcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 [ Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kraxdziach dla autostrad

5 | Rzdne wysokeciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 |Uksztaltowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej krasziach dla autostrad
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadZiej
niz raz na 400 Mm
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 fm

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie naty wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokeéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwnai¢ warstwy

Nieréwndaici podiuzne warstwy odcinagej naley mierzyé 4 metrovg tata, zgodnie z norg BN-
68/8931-04 [7].

Nierowngici poprzeczne warstwy odcinagj naley mierzy¢ 4 metrovy tata.

Nierowngici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciwgj na prostych i lukach powinny bygodne z dokumentacj
projektow z tolerancj + 0,5%.

6.3.5.Rz¢gdne wysokeciowe

Raznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cmi-2 cm.
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6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mege by przesurgta w stosunku do osi projektowanej @egj niz+ 5 cm.
6.3.7.Grubai¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna byzgodna z okrgona w dokumentacji projektowej z toleraaefl cm, -
2cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vezigim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nabgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zZsgczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po gk tych robot nagpi ponowny pomiar i
ocena grubdxi warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zagsszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odcirgej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeg sporéwnanie warkei modutow
odksztatcenia, to wardé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksazta@cekralonych zgodnie z
normy BN-64/8931-02 [6], nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zesgczenia nalgy badd wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna iyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujieksze odchylenia cech geometrycznych od démgch w
p. 6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie debgtkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniemdonane] warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Vjania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcigeg;.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,\\\gan& ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektova, ST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &wleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy odciggj z kruszywa obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o gruba i
jakasci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacii beicznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzado nawierzchni drogowychZwir
I mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaadwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuwgaldo nawierzchni drogowych.
Piasek
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6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodadksztaticenia nawierzchni
podatnych i podkza przez obgizenie ply

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédgnoawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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ST -06.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA
Z BETONU t AMANEGO
STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwihzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa z betéammanego stabilizowanego
mechanicznie w zwiku z inwestye wymieniory w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robét zmanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa z betonu famarstgailizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

— podbudowa z kruszywa z betonu tamanego stabilizeg@mmechanicznie - jedna lubeagj
warstw zagszczonej mieszanki, ktora stanowi wakstvasna nawierzchni drogowej,
— stabilizacja mechaniczna - proces technologiczoiegapcy na odpowiednim zggzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiciwie dobranym uziarnieniu.
Pozostate oketenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST-00.00 , Wymaganigloe” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do wykonywania podbudowgsb

— sortowane kruszywo tamane z gruzu betonowego

—woda do skropienia podczas watowania i klinowania
2.3. Wymagania dla kruszywa

Do wykonania podbudowy naleuzy¢ kruszywa frakciji:

-0/315

Kruszywo do wykonania podbudowy powinnoc¢byzyskane z przekruszenia gruzu z twardego
betonu, bez domieszek z gazobetonu i cegly.

Poszczegolne frakcje powinny charakteryzowsia ciaglym uziarnieniem.

Istnieje maliwo$¢ wykonania podbudowy z innego rodzaju kruszywa kraszywa o nie
identycznych lecz zblonych parametrach sortu, ale wognie pod warunkiem uzyskania uprzedniej
akceptacji lnyniera oraz uwzgbnienia takiej opcji w dokumentach umowy ety Wykonaweg a
Zamawiajcym.

2.4. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-EN 1008:2004 [11].
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw z betonu tamane

stabilizowanych mechanicznie powinien wykage mazliwoscia korzystania z nagbujacego spreu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoinoboptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtznych do zagszczania. W miejscach
trudno dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.
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4. TRANSPORT

Ogdlne zasady transportu podano w ST 00.00 ,Wymagsgdine” pkt 4.

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi fatgat, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialtdbw powinien odbywsie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00m@gania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podbudowa powinna byulozona na podku zapewniajcym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzt wzorem:

Dis _ g (1)
d85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod&®wlziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho@®io&iaren gruntu podka, w milimetrach.
Jereli warunek (1) nie me by¢ spetniony, natgy na podtau utazy¢ warstwe odcinagca.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanipodbudowy powinny hy wczeniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimiera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufivdaé nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zag:szczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grédip takiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta rowna grubo projektowanej. Grubié pojedynczo uktadanej
warstwy nie mee przekracaa20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinng bgztazona w
sposOb zapewnigjy oshgniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada si z wigcej niz jedne] warstwy kruszywa, to k@da warstwa powinna Bywyprofilowana i
zag:szczona z zachowaniem wymaganych spadkowdngzh wysokeéciowych. Rozpoaogxie budowy
kazdej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyimera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gsgrzania powinna odpowiadeilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-044Bl{fhetoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJavilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest misza od optymalnej o 20% jej waitg mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetncs¢ mieszanki kruszywa jest wyza od
optymalnej o 10% jej warfci, mieszank nalezy osuszy.

Wskainik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [12] powiniestpawiadé przyjetemu
poziomowi wskanika n@nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agioiem naspnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obazany napravé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z nieddavego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak&ci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykér@dania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania te
powinny obejmowéawszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. CZESTOTLIWQSC ORAZ ZAKRES BADAV | POMIAROW

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw z betonu tamanego
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia

Minimalna liczba
bada na dzienne,

Lp. Wyszczegoblnienie bada dzialce robocze] Sggg:g:\:]v;/jzrdzr{é
badanie (M)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie kruszywala

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. UZIARNIENIE MIESZANKI
Uziarnienie mieszanki powinno éygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébléiaya
pobier& w sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zasgczeniem. Wyniki badgpowinny by na
biezaco przekazywane kynierowi.

6.3.3. WILGOTNOSC MIESZANKI

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiatlawilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il)olertancy +10% -20%. Wilgotn& nalezy okresli¢
wedtug PN-EN 1097-5 [13].

6.3.4. ZAGESZCZENIE PODBUDOWY

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasi az do osagniccia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdzé& wedlug BN-77/8931-12 [12]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefivee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, konéraagszczenia
nalezy oprze na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [14] i nie rzadziegmaz na 5000 f
lub wedtug zaleaelInzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezpalen& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego moduhle; do pierwotnego modutu odksztatceBigjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

ES 2,2

6.3.5. WLASCIWOSCI KRUSZYWA

Badania kruszywa powinny obejmafvaocer wszystkich widciwosci okreslonych w  pkt
2.3.2.Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecéui
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. CZESTOTLIWQOSC ORAZ ZAKRES POMIAROW

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyezch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 2.
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Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszyw
Z betonu famanego stabilizowanego mechanicznie

Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

Lp.| Woyszczegblnienie bada
pomiaréw

1 Szerokd¢ podbudowy lraz

2 Réwnai¢ podiwzna w sposéb eigly planografem albo cg
20 m tag

3 Réwnai¢ poprzeczna lraz

4 Spadki poprzeczné* 1 raz

5 Rzedne wysokéciowe col0m

6 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach
Przed odbiorem:
w 3 punktach

co najmniej w dwoch przekrojach
co najmniej w dwdch punktach

7 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia
- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.4.2. SZEROKGSC PODBUDOWY

Szeroké¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokeci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. ROWNQSC PODBUDOWY

Nieréwndaici podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [15]. Nieréwrimi poprzeczne podbudowy nazje mierzyt 4-metrove fatg. Nierdwndci
podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. SPADKI POPRZECZNE PODBUDOWY

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacWwinpy by zgodne z dokumentac
projektowvs, z tolerancj+ 0,5 %.

6.4.5. RZEDNE WYSOKGCIOWE PODBUDOWY

Rd&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. UKSZTALTOWANIE OSI PODBUDOWY | ULEPSZONEGO POD{ZA
Os podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej @egj niz+ 5 cm.

6.4.7. GRUBQSC PODBUDOWY | ULEPSZONEGO PODL@A

Grubai¢ podbudowy nie mige sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. NOSNOSC PODBUDOWY

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [14] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 3,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [16] powinno &ggodne z podanym w tablicy 3.
Tablica 3. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa q  Wskaznik "
wskaniku | zagszczenia Mgksymalne ugicie Minimalny modut odksztat-cenia
Wi Ni€ ls nie sprezyste pod kotlem, mm| mierzony pys o srednicy 30 cm,
mniejszym | mniejszy ni MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego
obciazenia § obciazenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. NIEWLASCIWE CECHY GEOMETRYCZNE PODBUDOWY

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwjcksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny hiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakosci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtérnie zaggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnieml@nane]
warstwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroke¢ podbudowy jest mniejsza od szerébigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pefprubaé do potowy szerokixi pasa ruchu, dosenie
materiatu i powtorne zggzczenie.

6.5.2. NIEWLASCIWA GRUBQSC PODBUDOWY

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vextim grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaiglebokasé, zgodnie z decyzjlinzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wigkdu tych robdt nagpi ponowny
pomiar i ocena grulioi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. NIEWLASCIWA NOSNOSC PODBUDOWY

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawodlbudowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,VWjamia ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbuda@vigruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,\\\gan& ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleravgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST -00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hpodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentugmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z racep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zagszczenie roztonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznychseigosci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego -
Metoda przesiewania

2. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznychseiteosci kruszyw - Czs¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziarn - Wskanik ksztattu

3. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania pr@vaktu
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4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie mika piaskowego 13. PN-EN 1097-5 Badania

mechanicznych i fizycznych wdaiwosci kruszyw - Czs¢ 5: Oznaczanie zawastt wody przez suszenie

W suszarce z wentylacj

5. PN-EN 1097-2:2010 Badania mechanicznych i fimych wiagciwosci kruszyw - Czs¢ 2: Metody

oznaczania odporda na rozdrabnianie

6. PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fimych wigciwosci kruszyw - Cgs¢ 6: Oznaczanie

gestasci ziarn i nagikliwosci

7. PN-EN 1367-1:2007 Badania égavosci cieplnych i odporn&i kruszyw na dziatanie czynnikéw

atmosferycznych - @#¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKad

8. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozamaie rozpadu krzemianowego

9. PN-EN 1744-1:2010 Badania chemicznychset@osci kruszyw - Cezs¢ 1: Analiza chemiczna

10. PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe - Podbuddanyszyw stabilizowanych mechanicznie

11. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - $igacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnéci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskangjocesow produkcji betonu

12. BN-77/8931-120znaczanie wskaika zagszczenia gruntu

14. BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcesweierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie ptyh

15. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résnmawierzchni planografem i tat

16. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigpdatnych ugiciomierzem belkowym
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ST-07.00

NAWIER ZCHNIA TEUCZNIOWA
(KLINIEC)
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni zikda w zwizku z inwestyej wymieniory w ST-00.00

~Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robdt zmanych z
wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023][

Nawierzchng tluczniows wykonuje s, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej:

bezpdrednio na podizau gruntowym przepuszczalnym,

na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popidiaimymi wzgkdnie na warstwie odcingiej -

w przypadku podiza nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia tluczniowa - jedna lubeeej warstw z thucznia i klica kamiennego, lgcych na
podiazu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatych do bezporedniego
przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany prmechaniczne rozdrobnienie skat litych,
wg PN-B-01100 [1].

1.4.3. Kruszywo tamane zwykie - kruszywo uzyskane w wynika najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje frupy frakcji, charakteryzage sé ziarnami
ostrokravgdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01{1100

1.4.4.Ttuczea - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5 Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkad ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykie o wielko ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskameymiku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyklego, charaktergyeejseé chropowatymi powierzchniami i foremnym
ksztattem ziarn o gpionych krawdziach i nar@ach, o wielkaci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wieikdziarn do 2 mm.

1.4.9. Pozostate okitenia § zgodne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogoélmit 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pht 1
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan ST-00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzdhugzniowej wg PN-S-96023 [204s
- kruszywo tamane zwykle - ttuczekliniec, wg PN-B-11112 [15],
- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
- kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek
wg PN-B-11113 [16],
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materiatéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zamsci od kategorii ruchu, powinna bygodna z wymaganiami
normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcizonych ruchem:
- $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub Iigatunek 2.
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Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2i 3.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia klasy Il i [ll wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Ill
1 |Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej
niz:
- wthuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy|w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw,
nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasikliwosé, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0
4 | Odporndé¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezp&redniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-
11112 [15], nie wicej niz:
- w klincu, 30 nie
— wtluczniu nie bada si bada s

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iitia gatunku 2, wedlug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych mi 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie vgicej niz:
- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartg¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %
(m/m), nie mniej ni: 75
C) zawartd¢ podziarna w ttuczniu lub Kcu, % (m/m), nie
wiecej niz: 15
d) zawart@d¢ nadziarna w ttuczniu lub Keu, % (m/m), nig
wiecej niz: 15
2 | Zzawartd¢ zanieczyszcze obcych w ttuczniu lub kiicu, wg 02
PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wdej niz: '
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wecej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w tluczniu lub Kcu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsiza
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Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drokgrgjnulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

mieszanki drobnej

Lp Wihasciwosci miatu granulowanej
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12
A 0,5 0,1
[6], % (m/m), nie wgcej niz:
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych, wg PN-B

06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa | - wzorcowa

4 | Zawart@¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m),

nie wiecej niz: 20 15
5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniejxni bada s
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

-uktadarek lub rowniarek do rézelania tlucznia,

-walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym r@ajmniej 30 kN/m, ew. walcéw
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wilyeggo co najmniej 18 kN/m lub ptytowych
zagszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conagj 16 kN/m2,

-przewanych zbiornikow do wody (beczkowozOw) zaopatrzonyet urzdzenia do
rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania beepzdw wod.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghie2.
4.2. Transport materiatbw kamiennych

Materiaty kamienne mima przewozxi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem ynihrmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas transportisziga powinny b§ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposob zaladunku i rozladunkrodkéw transportowych nate dostosowé do wytrzymatdci
kamienia, aby nie dogci¢ do obttukiwania kraedzi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00ma8ania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Nawierzchnia powinna I8y wytyczona w sposOb umlawiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektova lub weditug zaleae Inzyniera, z tolerancjami okélenymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezytmera.

Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny bywicksze nk co 10 m, co umadiwi
prawidtowe nagjgniecie sznurkéw lub linek.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie w®by po zagszczeniu mniejsza od 7
cm.
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Maksymalna grubé& warstwy nawierzchni po zaggczeniu nie miae przekracza 20 cm.
Nawierzchng o grubdci powyzej 20 cm naley wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno lByrozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu uktadarki
albo réwniarki. Grub& roztazonej warstwy liunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu
i zaklinowaniu osjgnieto grubdg¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by zagszczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o
nacisku jednostkowym nie mniejszynzd0 kN/m. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpagzsie od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi, czsciowo
nakltadagcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Dobor walca gladkiego w zatesci od twarddci
tlucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dob6r walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia

Twardas¢ i wytrzymatai¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mana zakaczye, gdy przed kotami walca przestaje tworzye fale, a ziarno tlucznia o
wymiarze okotlo 40 mm pod naciskiem kota walca ntaeza s w nawierzchni, lecz miadzy sie na
niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowadep,075 do 4 mm przy agtym zagszczaniu
walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile ukladaesina niej od razu warstngérm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypeione przestrzenie &uizy ziarnami tlucznia powodiljlepsze zwizanie obu warstw ze spb
Natomiast gorp warstve nalezy klinowaé tak dlugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie amst
wypetnione kliicem.

W czasie zagszczania walcem gltadkim zaleca skrapig kruszywo wod tak czsto, aby bylto stale
wilgotne, co powodujeze kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokggla i tatwiej uktada szczelnie pod
walcem.

Zaggszczenie mma uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiap Sk slady po walcach i wybrzuszenia
warstwy kruszywa przed watami.

Jeili dokumentacja projektowa, ST lubzimier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawienzcto
nalezy rozsypa cienlg warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrépgo wod i wciera, w zaklinowag
warstwe tlucznia, wytworzon paplk szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nal@zepycic¢ kilka
razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papistata wessana walgtwarstwy. Waly walca
nalezy obficie polewéa woda, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarn dda i tlucznia.
Zamulanie jest zakmzone, gdy papka przestanie przebikeglgb warstwy.

Jeli nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawé
rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spiem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibrgcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zsgczarkami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2), ¢smgzenie nalgy przeprowadza wedlug zasad
podanych dla walcéw gtadkich, lecz bez skrapianiszywa wod. Liczbe przefé sprztu wibracyjnego
zaleca s ustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalelba, aby byla ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jéi nie byta zagszczana uggzeniami wibracyjnymi, powinna Byréwnomiernie
zajezdzana (dogszczona) przez samochody na calej jej szémkookresie od 2 do 6 tygodni, w zeku
z czym zaleca siprzektadanie ruchu naade pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagviwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot przy budowie nawierzchni tluczniowalery kontrolowa z czstotliwoscia podamn
ponizej, nasgpujace WIECIwosCi:

a) uziarnienie kruszywa, zawafto zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawadd ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naedrej dziatce roboczej z tyrre maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypageg na jedno badanie powinna wyddd0 m2,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwosé kruszywa, odporné kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianiezrodta pobierania materiatdw.

Probki naley pobierg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zaggzczeniem. Wyniki
bada powinny by na biegco przekazywane hynierowi.

Badania petne kruszywa, obejag ocen wszystkich wigciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny
by¢ wykonane przez Wykonawaz czstotliwoscig gwarantujca zachowanie jali robét i zawsze w
przypadku zmianyrédia pobierania materialdw oraz na polecenigriiera. Prébki do badapetnych
powinny by pobierane przez Wykonaww sposob losowy w obecfm Inzyniera.
6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchntuczniowej

Grubai¢ warstwy Wykonawca powinien mierzynatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w
dwoch losowo wybranych punktach nazdte] dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej mi jednym
punkcie na 400 m2 nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétamawierzchni nie powinny przekracza10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powintyrbgrzone i oceniane wedtug zasad podanych
w p. 6.2 OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nipsimne. Wymagania ogéine”.
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych nawierzchni
twardych nieulepszonych podano w tablicy 1.
6.4.2.RO6wna¢ nawierzchni

Nieréwndaici podiuzne nawierzchni nakly mierzyé 4-metrovy fatg, zgodnie z normnBN-68/8931-04
[24].

Nierowngici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrovy tatg, zgodnie z noranBN-68/8931-
04 [24].

Nierowngsci nawierzchni nie powinny przekra€za5 mm dla nawierzchni tluczniowej i 20 mm dla
nawierzchni brukowcowej.
6.4.3.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpowinny by zgodne z dokumentac)
projektows, z tolerancj + 0,5%.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej nawierzchni

L Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
P- i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szeroke&¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | RO6wnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokeciowe co 100 m i w charakterystycznych punktach
niwelety
6 | Uksztaltowanie osi w planie |co 100 m
7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach nal
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
nizrazna 400 M
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Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz
nie rzadziej ni raz na 2000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w plani
nalezy wykona& w punktach gtownych tukow poziomych: na pgikz krzywej
przegciowej oraz na pogtku, wsrodku i na kacu kazdego tuku poziomego

11%

6.2.4.Rzedne wysokeéciowe

Raznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.
6.2.5.Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej eedj niz + 5
cm.
6.2.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mige r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vecej niz +10 cm i -5 cm.

6.5. Pomiar nosnosci nawierzchni
Pomiary neénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykon& ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-

64/8931-02 [23]. Pomiar natg wykona nie rzadziej ni raz na 3000 m2, lub wedtug zalédezyniera.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna spefhiaymagania dotyece ndnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 8nos¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zagszczenie nawierzchni tluczniowej nafeuzna& za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztad, mierzonych przyzyciu ptyty osrednicy 30

I, |
cm, jest nie wikszy od 2,2 E" e Megs 2’2).

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetriag wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii
zostam odrzucone. Jeli kruszywa, nie spelnigge wymaga zostag wbudowane, to na polecenie
Inzyniera, Wykonawca wymieni je na w&awe, na wiasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni
Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny byiaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na gatbaé
warstwy, wyréwnane i powtdrnie zgggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnigyi@nanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pavgkonaniu nagipi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa nagnos¢ nawierzchni
Jereli nadnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkiz roboty

niezkedne do zapewnienia wymaganegmaci, zalecone przez ygniera.
Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawctkatywtedy, gdy zamienie naénosci
nawierzchni wynikto z niewkiwego wykonania przez Wykonagimobot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Vjamia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarovy jest m2 (metr kwadratowy).
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8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,\\gan& ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami tryniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &wleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w ST-00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena 1 m2 nawierzchni thuczniowej obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robét,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- roziozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznianés),

- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropieriehn zag:szczenie

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-18
6. PN-B-06714-19
7. PN-B-06714-20
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-42
10. PN-B-11112
11. PN-B-11113
12. PN-B-32250
13. PN-S-96023
14. BN-64/8931-01

15.

16.
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BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywo mineralne.
Kruszywo mineralne.
Materiaty budowlane.

Kruszywa skalmdziat, nazwy i oksgenia
Badania.d@zanie zawartei zanieczyszczeobcych
Badania.d@zanie skiadu ziarnowego
Badania.d@zanie ksztattu ziarn

Badania.d@zanie nagkliwosci

Badania.d&@zanie mrozoodporsci metod, bezpdredng
Badania.d&@zanie mrozoodporsci metod, krystalizacji
Badania.d@zanie zawarkgi zanieczyszczeorganicznych
Badania.d@zaniescieralngci w bebnie Los Angeles
Kruszywo tamdoenawierzchni drogowych

Kruszywo natueadlo nawierzchni drogowych. Piasek
Woda do betonaapraw

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia kamiennego
Oznaczanie wgkia piaskowego
Oznaczanie modutu odksztalceniaierzchni podatnych i podta przez obeizenie

piyta

Drogi samochodowe.

Pomiar réenpnawierzchni planografem i fat



ST -08.00

POBOCZE UTWARDZONE
KRUSZYWEM tAMANYM
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sfwymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwgzanych z wykonywaniem pobocza w zwku z inwestye wymieniory w ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robét zmanych z
wykonaniem i odbiorem utwardzonego pobocza za pghkmszywa famanegawiru).

Utwardzone pobocze me by wykonane na istnigfym poboczu gruntowym (wymagaj
wykonania w nim koryta), wzegtinie mae by wykonane jednoczeie z nawierzchgijezdni w czasie
budowy nowej drogi (nie wymaggj koryta).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze — &%¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazumbw, umieszczenia
urzadzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsha jednoczéie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Utwardzone pobocze —e# pobocza drogowego, posiagla w cihgu catego roku rimosé
wystarczajcg do przegcia obcizenia statycznego od két samochodéw, dopuszczongchuchu na
drodze (zat. 2, rys. 1i 2).

1.4.3. Gruntowe pobocze — ¢ pobocza drogowego, stangea obrzee utwardzonego pobocza,
przeznaczona do ustawiania znakdw adee zabezpieczenia ruchu.

1.4.4.Utwardzenie pobocza kruszywem famanym niezanym — proces technologiczny, polegg;
na odpowiednim zagzczeniu w optymalne] wilgotda kruszywa o wisciwie dobranym uziarnieniu
(proces ten nazywany byt dawniej stabilizatiechaniczs).

1.4.5. Pozostate okgtenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-.00.00 ,Wynaaig ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania rob6t

2.2.1. Zgodnd¢ materiatdw z dokumentacprojektovs

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacii projektowej3ib

2.2.2.Materialy do wykonania utwardzonego pobocza

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardzgmg@oboczass piasek, kruszywo tamane i
woda.

2.2.3.Piasek

W przypadku wysfpowania w konstrukcji utwardzonego pobocza warstdgiczapcej, odcinajcej
I innej, wykonanej przy zyciu piasku, to powinien on odpowigdaymaganiom PN-EN 13242:2004 lub
PN-EN 13285:2004.

2.2.4.Kruszywo

Do utwardzenia pobocza najestosowa kruszywo tamane o uziarnieniu 0+25 mm, odpowisus)
wymaganiom PN-EN 13242:2004 lub PN-EN 13285:2004.

Zaleca si uzycie kruszywa o jasnej barwie.

2.2.5.Woda

Nalezy stosowa przy walowaniu nawierzchni kdg czyst wode z rzek, jezior, stawow i innych
zbiornikéw otwartych oraz wedstudzienn i wodochgows. Nie naley stosowa wody z widocznymi
zanieczyszczeniami, nfmieciami, rélinnoscia wodra, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Sktadowanie kruszyw

Okresowo skladowane kruszywa powinny ¢byabezpieczone przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Poeltav miejscu sktadowania kruszyw powinnot by
réwne, utwardzone i odwodnione.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robo6t

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaie mazliwoscia
korzystania ze spgii dostosowanego do przigj metody robot, jak:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanks&nw, wyposzone w urgdzenia dozujce
wode (mieszarki powinny zapewhivytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgatoiooptymalnej, chyba
ze producent kruszywa zapewnia dostayednorodnej mieszanki 0 wymaganym uziarnieniu i
odpowiedniej wilgotnéci),

— rowniarki albo ukfadarki do rozktadania mieszaakiszywa,

— walce lub plytowe zagzczarki wibracyjne,

— przewdne zbiorniki na wog do zwikzania mieszanki, wyposane w urzdzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardaastniejcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzyst& ze sprztu, ktdry powinien b§ dostosowany swoimi wymiarami do warunkow
pracy w korycie, przygotowanym do aémia konstrukcji utwardzonego pobocza.

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okdonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawgpivinien by zaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghie2.
4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) mwoa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem ymnmateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00ma8ania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania rob6t powinnydggodne z dokumentagprojektov i ST.
5.3. Wykonanie koryta i przygotowanie podtaa

Koryto wykonuje s w przypadku utwardzania pobocza istgego gruntowego.

Koryto powinno by wykonane bezpoednio przed rozpogziem rob6t zwjzanych z wykonaniem
nawierzchni utwardzonego pobocza. Wceegjsze wykonanie koryta jest uliove wytacznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie posiadanych
maszyn. Rodzaj spsirl, a w szczegoloi jego moc natey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane lub
zaaprobowane przezAyniera.

Przed przygpieniem do profilowania dna koryta, pozibopowinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni padionaley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaj g uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycédizych podiea.

Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze nk projektowane
rzedne podiaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wgstlja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrulshnt podiaze na gibokas¢ zaakceptowan
przez Ireyniera, dowie¢ dodatkowy grunt, spetnigy wymagania obowrujace dla gornej strefy
korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganycédreych wysokséciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wskanika zagszczenia 1,00.

Profilowanie mana wykona recznie lub spratem dostosowanym do szerékokoryta. Sciety grunt
powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spozaékceptowany przezaymiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przysypi¢ do jego zaeszczania, ktére natg
kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.
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Wilgotnas¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna kbyrowna wilgotnéci optymalnej, z
tolerancj od -20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno lyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypt natychmiast do uktadania nawierzchni, to powirioa zabezpieczy
podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pnzezazenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Jezeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladardevierzchni mena przysipi¢
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.4. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanlk kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w
mieszarkach stacjonarnych gwaragtych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna koniecznig
zapewnienia jednorodsd, tylko w wyjatkowych przypadkach #tynier maze dopyci¢ do wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcjinoalze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna
by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania veBoEp@rzeciwdziatapy rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.5. Whbudowanie i zag:szczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétip przy pomocy
uktadarki lub réwniarki, z zachowaniem wymaganygadikéw i radnych wysokeéciowych.

Zaggszczanie nalg rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi, czsciowo
nakltadagcymi sk, w kierunku gornej kragdzi. Nierbwndci i zagkbienia powstajce w czasie
Zzagszczania powinny iywyréwnywane bigaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanigz b
usunecie materiatu, 2 do otrzymania réwnej powierzchni. Zsgczenie nalg kontynuowé do
osiggniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego znil,0 wedlug normalnej préby Proctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481:1988. Doegagzenia zalecaesstosowanie maszyn (np. walcow,
zagszczarek ptytowych) o szerakn nie wickszej n szeroké¢ utwardzonego pobocza.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gszrzania powinna odpowiadwilgotnasci optymalnej
Z tolerancy + 2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinienstad osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgofhanieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej, mieszanka
powinna by zwilzona okrélona iloscia wody i rbwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboetety zwrocié
szczegdblp uwag na wigciwe jego wykonanie przy krazi jezdni. Styk jezdni i utwardzonego pobocza
powinien by rowny i szczelny.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentacjprojektowa i ST. Do robét
wykonczeniowych natey prace zwjzane z dostosowaniem wykonanych robét do igiryeh warunkdw
terenowych, takie jak:

— wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i gruatmw pobocza z ewentualnym
splantowaniem istniggego gruntowego pobocza,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ci robét

Ogolne zasady kontroli jakei rob6t podano w ST-00.00 ,\Wymagania ogélne” pkt 6
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyské wymagane dokumenty, dopuszageaj wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgédnaleklaracje zgodroi, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona wlasne badania wdeiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robdt,
okreslone przez layniera,

— sprawdzi cechy zewetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykoweim

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktore naley wykona& w czasie roboét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
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Lp. Wyszczegolnienie robot ngzt:él;vmc Wartasci dopuszczalne
1 Wyko'nanle koryta i przygotowanie Biezaco Wg pktu 5.4
podiaza
2 | Wytwarzanie mieszanki kruszywa Jw. W(g pktu 5.5
3 \|:Vbudowan|e i zagszczanie mieszanki Iw. Wg pktu 5.6
ruszywa
4 | Wykonanie rob6t wykiczeniowych Ocena gita Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakaiczeniu robét

Wykonane utwardzone pobocze powinno spéinastpujace wymagania:

— szeroké&t utwardzonego pobocza weosk rézni¢ od szerokéci projektowanej nie wicej niz +10
cmi-5cm,

— nieréwndci pobocza mierzone 4-metrgvata nie mog przekracz&10 mm,

— spadki poprzeczne powinnydgodne z dokumentagprojektova z tolerancgj + 0,5%,

— r&znice wysokéciowe z radnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm, -2 cm,

— gruba¢ utwardzonego pobocza nie #eose rozni¢ od grubdci projektowanej o + 10%.

Zaleca sj bad& grubai¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie repdiiraz na 2000 fa
pozostate cechy co 100 m wzzlosi drogi.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Véjamia ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,\\\gan& ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami tryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &vleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta i przygotowanie podio

Odbior tych robét powinien IByzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST-00.00 ,Wymagamgalne”
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 futwardzonego pobocza obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podia,
dostarczenie materiatéw i spta,
ewentualnescigcie istniegcego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowanie gegaczenie
gruntowego pobocza,
- przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszywa,
- wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza wedlagaga dokumentacji projektowej, ST i
specyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiaréw i badsavymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie spgtu.
9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towayszcych

Cena wykonania robét oktenych niniejsz ST obejmuije:
- roboty tymczasowe, ktéreaspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sie
przekazywane Zamawigiemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
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- prace towarzygee, ktére g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaneotét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 13242:2004

2. PN-EN 13285:2004
3. PN-B-04481:1988
4. PN-B-11112:1996

5. PN-B-11113:1996

Kruszywa do niezmdanych i zwjzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictdi®gowym
(patrz: poz. 71i8)

Mieszanki nieazéne. Specyfikacje (patrz: poz. 7i 8)

Grunty budowlane. Badanie prajpeitu

Kruszywa mineralne. Kruszywaadaendo nawierzchni drogowych (W
okresie prz&ciowym norma mege by¢ stosowana zamiast poz. 4 i 5)

Kruszywa mineralne. Kruszywaurse do nawierzchni drogowych.
Piasek (W okresie przZgjowym norma mege byt stosowana zamiast
poz. 4i5)



