Klasyfikacja robot wg. Wspolnego Stownika Zamowié
45100000-8 Przygotowanie terenu pod buglow
45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, funddoveania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drég

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

NAZWA INWESTYCJI:

Przebudowa transpuszeéskiej drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy
Czlopa oraz Nadkmictwa Czlopa

ADRES INWESTYCJI:
Teren Gminy Cztopa, Droga gminna Bineak - Golin

INWESTOR:

Gmina Czlopa
Ul. Strzelecka 2
78-630 Cziopa

BRANZA:

Drogowa



SPIS TRECI

Szczegobtowe specyfikacje techniczne

D-00.00.00 Wymagania 0gOINE...............eeceemmmmrseeeeeeeeaeeeeeeeeesiininnnseeeeeeeeenaeseeeas 3
D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wyseBOWYCh............cccccccviieiiieeeeennnnn. 30
D-01.02.01 Zdjcie warStwy NUMUSU. ......ooii i ciiie ces e eeeeeeeeeeeeeieneaaaaes 39
D-01.02.04 Rozbiorka elementOw drog..........covvveveeeieviiies v smmmmesvvvvennnneennn . 45
D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania 0goIne.............ccc.. covcmmeeeeeeeeeeeeeinnnnnns 55
D-02.01.01 Wykonanie WYKOPOW .......c.ueuiiriieiieie it ie e et ee e e 68
D-02.03.01 WyKONani€ NASYPOW ......ucrieiriiitietie e ieieeaae et eensemmmmreeaaaeaaeaeens 73
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zgggczeniem podi@................ccceeeee 92
D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoIne............cccccceeeeeieeeenennn. 100
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikr@go mechanicznie............ 116
D-05.02.00 Nawierzchnia twarda nieulepszona. Wymegagolne..............cccceeee.... 121

D-05.02.01 Nawierzchnia z kruszywa famanego.................s cevceeeeeeveninnnnnnn... 128
D-06.03.01 Pobocze utwardzone kruszywem naturalfpospotka)..........cooeeeeeeeeee. 140



D - M -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI
D - M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PtATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikamjhnhicznej $ wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@iebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakachaht przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgjgnuymagania ogolne, wspdlne dla
roboét obgtych ogélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanypnzez GDDKIA dla
poszczegolnych asortymentow robot drogowych i megeh. W przypadku braku
specyfikacji technicznych wydanych przez GDDKIA dinego asortymentu robot, ustalenia
dotycz réwniez dla SST spormdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdacy budynkiem, stanowcy cata¢
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego &¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3 Dlugas¢ mostu - odlegtet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk odlegtaéé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dauudgb postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi ugdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdona
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizéana do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6 Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaa&ujacymi przepisami, stanowgcy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych, ghey do notowania zdarae okoliczngci zachodzcych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywangdbiorow robét, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.



1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danywontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwnoa),
odpowiedzialna za nadzorowanie robo6t i administraev&ontraktem.

1.4.9.Jezdnia - a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongw@owaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11 Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdahikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.13 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru
dokonywanych robo6t w formie wylicaeszkicdw i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w
ksiazce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robot, zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgttych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniaych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwdcieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga se¢ miedzy warstvg scieralra a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazgica do wyrownania nieréwidoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna & nawierzchni stigaca do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).



e) Podbudowa zasadnicza - gérng€&€podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolng&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatam&dy, mrozu i przenikaniem gztek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gigmirzadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i)  Warstwa odgzapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej sk do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuniellka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowatpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24 Odpowiednia (bliska) zgodté- zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddovlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagehu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zadanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia uszlzea organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchiido
glebokasci przemarzania.

1.4.28.Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaittezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29 Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagikazane
Wykonawcy przez liayniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zagianych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagtaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31 Przedstwzieccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagqaania drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana pataiw geometrycznych trasy w planie
I przekroju podtanym) istniepcego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtjmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakedvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych
przez korpus drogowy.



1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemé&mdowiska naturalnego, stanaay utrudnienie w

realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolibzgno, rzeka, szlakedrowek dzikich

zwierzat itp.

1.4.34 Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stapogvutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowaesézlokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu gdacego przedmiotem robat.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévskiada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrdocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.38.Rozpktosc teoretyczna - odlegéd micdzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegganicdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi poditnej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szefélanodnikdw mierzona éwietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twoe czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45 Zadanie budowlane - ¢& przedstwziccia budowlanego, stanowyga odebng catasé
konstrukcyjr, lub technologiczs, zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie mae polegé na wykonywaniu robot zwzanych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych roboét, bezpiearstwo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodoa
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przek&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyrgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktéw gtdéwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekioehea komplety SST.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziad@a ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowegtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowyglaginiapcym podziat na
dokumentagj projektows:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows
oraz projektow dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane
Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawiergjy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacy projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkoaleumenty przekazane
Wykonawcy przez liayniera/Kierownika projektu stanowtczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@by jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw ohowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnyahOgolnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie mige wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatla zgodne z dokumentagj
projektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach okilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowlisauwykazywa zgodnaé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowa lub SST i wptynie to na niezadowajeq jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostapzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy



a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoetgypod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektow (jezdnigiciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dlkrésvania realizaciji
kontraktu, a do zak@czenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednarmdem drogi i organem
zarzdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobot w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarcziystaluje i lzdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia¢ w ten sposéb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciov dzier i w nocy tych zapor i
znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgie lxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
w sposob uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaéeew
miejscach i ilgciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadf zaptacie i przyjmuje gize
jest whczony w cen kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonaweca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgcia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalzi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyynlierem/Kierownikiem
projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdlazdow i maszyn pracagych
przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio ozrjaku sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.



Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
w sposob uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaéeew
miejscach i ilgciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadf zaptacie i przyjmuje gize
jest whczony w cen kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepisow i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orede
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynidaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczemianoych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizact baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévegaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekébw wodnggtami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny spr& przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszedni

biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynpojazdach.

Materiaty tatwopalne dala sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgse¢m o0sob trzecich.



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robét bda miaty aprobat techniczia wydary
przez uprawniofjednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaiczeniu
robét ich szkodliwéé zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zéd wymagag tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytagod; na wycie tych materiatéw od wéaiwych
organow administracji gstwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagmreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawig.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochranstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witagdaloych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informaciji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zampentasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeg\wzasovy
dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majy¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémmzyniera/Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze oragdhie z nimi wspoétpracowat dostarczajpszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadaza wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggiaa powierzchni ziemi i uggzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeciprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydowszkaniowej wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawa a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczicych korzystania z



wiasndaci i drég wewrtrznych. Jednade, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy
nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigldpone sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaanaciskédw osi ha drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypzeiaia na i z terenu robo6t. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnychkeadym takim przewoziedulzie
powiadamiat Iayniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polecé, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy
powodupce nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone naviezo ukaczony
fragment budowy w olkbie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodmpieleceniami Iayniera/Kierownika
projektu.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawoglbie przestrzedgaprzepisow dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzdi@wia oraz nie spetniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge,
socjalne oraz speki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrstera publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hedzie odpowiadat za ochrog robo6t i za wszelkie materiaty i
urzadzenia wywane do robot od daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robot przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdublementy byty w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrneato na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gdiej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow



Wykonawca zobovgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktore sw jakikolwiek
sposoOb zwjzane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagarawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatow lub urgzer uzytych lub zwizanych
z wykonywaniem robot i w sposolagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoich dziataniach, przedstawi@akopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zvazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spg@gji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.RO6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotap&onkretne normy i
przepisy, ktore spetndéamap materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawioveggania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepigypsnstwowe lub odnosgsi¢ do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevic]
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Rinice
pomidzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonaw¢ przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtdkna terenie budowy:ta
uwazane za witasng Zamawiagcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wygpta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o kton nalezy zwickszy¢ cerg
kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego ¢ ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-
M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiggego”.
2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatdw



Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robot, Wykonawca mtzed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informagjgcizace proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéuw jak rownie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegddia nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposdb ggly spetniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatow ze&ddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczylnzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi Bgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploataciji,
organow administracji gstwowej i samorgdowe].

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i
jakosciowych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzieawy i
inne jakie okaa si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow do robat.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatdbw miejscowychdola formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po uki@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopd terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowdabwykorzystane do robét lub
odwiezione na odkiad odpowiednio do wymaganowy lub wskazaInzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie gdzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentagtowy, chybaze uzyska na to piseran
zgoct Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacje&rodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom



Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i ztmone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3g
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robaét,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychigriatdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzygciem, usungciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewidmoaozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@y 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lfada
wymaganych przez iyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj
materiatu nie mge by pazniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imagtedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsuami, zachowaty swajjakosé i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@galzlokalizowane w olabie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoraveaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwdrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodonbstosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materialdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowé podstaw do akceptaciji oki&onej partii materiatéw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcj
wytwaérni, musza by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatdbw w czasie przeprowadzasgekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych
cze$ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczonych do realizacji
robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i
bada w tych miejscach.



3. sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Spez uzywany do robot
powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaargacji robot, zaakceptowanym
przez Irryniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalv wymienionych wyej
dokumentach, spegk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien l&yzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie spim do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwos¢ wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadémayniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeg przed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie nie byt pazniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostarprzez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére
nie wptyr niekorzystnie na jakéé wykonywanych robot i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfiiarowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgasspetnid wymagania dotycce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwngzh naciskdw nasa innych
parametrow technicznycBrodki transportu nie spetnigje tych warunkow magbye
dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.



Wykonaweca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogataicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. wykonanie rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtdnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob6t
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezewnplanie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzetdnymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi négnge przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
usungte przez Wykonawgna wtasny koszt, z waikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy sraipiprzez layniera/Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wgsclkprzez
Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy odpowiedzialnéci za ich
doktadndc¢.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia
materiatéw i elementoéw robdtta oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, azakv normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na
rozwazam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny lkbywykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutmigsie Wykonawca.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia koW programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, 2o sci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwaraoy wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&



a) cz$¢ 0golm opisupca:
- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaeoiboét,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
- sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacjprzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koterminowda¢ wykonania
poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaom
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamsiedecé prowadzenie
bada),

- sposob oraz forgrgromadzenia wynikoéw baddaboratoryjnych, zapis
pomiarow, nastaw mechanizméw steoych, a take wycihganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznywpanowany sposob i forn
przekazywania tych informacji ignierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania iagtzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz udzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdariras ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedapomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie widze, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazeasgolnych elementow
robot,

- sposob pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét ézie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagnac¢ zatazong jakosé robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakgci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbhpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie widzenia niezkdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania
jest zadowalapy.

Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatéw oraz robot z
czgstotliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrédone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczapy zapewrdi wykonanie robot zgodnie z
uMmowg.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie
stosowane urglzenia i sprgt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignigciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyefeli niedociagniccia te lzda tak
powazne,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazyicie do robot badanych materiatow i dépiye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakédtych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhasateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbyt z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone priyéykonawe do bada
wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przegmiera/Kierownika projektu.



Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatéw, ktore kdzatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosigmzez Wykonawg usunete lub ulepszone z whasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanZawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryd przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez liyniera/Kierownika
projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafiawykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irntenie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstenpémie ich wyniki do akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow
z wynikami bada jak najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrunnych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania
prébek i badania materiatdbw w miejscu ich wytwaragozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialéw powinien udzielnhu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t
prowadzonego przez Wykonagy@oprzez mygdzy innymi swoje badaniagtzie ocenia
zgodna¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstamyaikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatéw i prowadzi
badania niezatmie od Wykonawcy, na swoj kosztzéé wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy gniewiarygodne, to leynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgaognanaterialdw i robot z dokumentagprojektow i
SST. Mae rownie zlecic, sam lub poprzez Wykonawrzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogt@nzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje



Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polslg Normg lub

- aprobattechniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej
Normy, jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1

i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestyvymagane przez SST,da
partia dostarczona do robaidzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugsposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawimjaowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie dziennika budowy zgodnie

z obowhzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémiazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy lkeda czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku chronologicznym, bezgpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungd®tda oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,



dat przekazania przez Zamawieggo dokumentaciji projektowej,

dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i
harmonograméw robat,

terminy rozpocgia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robat,

przebieg robat, trud&ai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,

uwagi i polecenia fiyniera/Kierownika projektu,
daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow robét zanijich i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperagyvowietrza w okresie wykonywania roboét podlegsch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,

zgodnéc rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacii
projektowej,

dane dotycice czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

dane dotycce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

dane dotyece jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegolnych elementéw budatiodaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiab

przedt@zone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca

podpisuje z zaznaczeniem ich pkgya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do

ustosunkowania gi Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawnfedo
wydawania poleaeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow



Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementéw roboét. Obmiary wykonanych robséprowadza giw sposob aigty w
jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoolub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakai materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemniaijakdci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru robot. Winny kEyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawwed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodufgoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagrego.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwamaieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyahot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.



Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaizki obmiardw.

Jakikolwiek b&d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowazku ukaiczenia
wszystkich robét. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagai do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcsci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonayvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadage odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniafg w sposob agty
zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robat, a tate w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaciv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh@ lgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieaklsi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dofaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiarow, ktérego
wzér zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. odbidr robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbior robdét zanikapych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bantwaania ogolnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomienieniyniera/Kierownika projektu. Odbioredzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmdej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyhcfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpcojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru

cze$ciowego robdét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qdhiobét
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.



8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetste¢go wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na gmie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezziyniera/Kierownika projektu zaka@zenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzneepozez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddkajaca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badla
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagyrojektowy i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapaxna realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych roboét aagowych lub robot
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jakagé¢ wykonywanych robét w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektowns
i SST z uwzgidnieniem toleranciji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace
dokumenty:

1. dokumentagjprojektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (@dstve z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,



4. dzienniki budowy i ksiki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badeoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i
ew. PZJ,
6. deklaracje zgodsd lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw zgodnie z

SSTiew. PZ],

7. oping¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiaréw zaticzonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodri&sE i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rdbétarzysacych (np. na przet@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom uradzen,

9. geodezyminwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kop¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niegbda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porogaiuiz
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrag kxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunahcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptior zwihzanych z usupciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mestch w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestany robot”.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa
jednostk obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatncci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej ledzie uwzgédniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.



Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowd:

robocizr bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,

wartd¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

wart@¢ pracy sprzgtu wraz z towarzysgcymi kosztami,

koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokieslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegoélnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organjizachu obejmuije:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamva budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i

uzgodni@ wynikajacych z pos{pu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukej tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier,
oznakowa i drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie nitgiie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:



(a) usungcie wbudowanych materiatdbw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. przepisy zwizane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z ppoejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&G01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N88, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqgaiych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikamjhnhicznej $ wymagania ogolne

dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych na zaddhiaebudowa transpuszezkiej
drogi J&winy — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cziopa oraz Nddietwa Cztopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakacha&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t
zwiazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz pefta obiektéw inynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@mowych

W zakres robét pomiarowych, zyianych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokasciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wggnéwego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktawyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysakowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzearyznaczenia osi obiektu i
punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ackrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatyeiajpdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpounkpy).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy
i koncowy punkt trasy.



1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,8Jymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6ét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny né¢iérednic od 0,15 do 0,20 m i dlugédod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnian&rednicy od
0,05 do 0,08 m i diugei okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekaowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,



- tyczki,
- laty,
- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiaicego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktdéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich lblach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i lureperow roboczych. By te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego.



Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkag z ra@nic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zostapwykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe

w takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/iera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i pungtyrednie osi trasy mugdyeé
zaopatrzone w oznaczenia o{agace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, stampone odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdaidtowej realizacji robot
naleza do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne oy by zastabilizowane w
Sposob trwaty, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowhazane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegto
pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdtirasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wyno&i500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiawinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state
na stabilnych, istniggych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,



repery robocze natg zatazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahiduww
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostipc niwelacg podwojra w
nawigzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltomej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydéscz nie rzadziej nico
50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do
dokumentacji projektowe] nie nae byt wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych
lub 5 cm dla pozostatych drég. &ine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wntzonych poza granicobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robo6t), zgodnie z dokumensacj
projektowa oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przeziviera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nabky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysoda
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegte¢ migcdzy palikami lub
wiechami naley dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ow.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.



Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumeniggjojektowvs.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okékjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio
przyczotkéw i filarbw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prajaka powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtypdiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrol jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzt wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogoélne” pkt
1.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestsza obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub pkaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkiada ignierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtownychrasy i punktéw wysolkiiowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysatiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewanyim wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

zastabilizowanie punktow w sposoéb trwahhrmna ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestuy koszcie
robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasadyamykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olssingvestycji, Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpa@oma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysgkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.



5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.

7. Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikahnicznej $wymagania ogodlne

dotyczice wykonania i odbioru robét drogowych na zaddhiaebudowa transpuszezkiej
drogi J&winy — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cziopa oraz Nddietwa Cztopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakacha&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych
ze zdgciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanychamach robét
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SB4M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajcej st do powtornego xycia naley stosowa:

- rowniarki,



- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny spitzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidiowe wykonanie robot sptgm zmechanizowanym nie jest diwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w peddiu transportu na odlegto
wymagajica zastosowania takiego spta.

Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do
powtdrnego mycia, naley stosowa:

- nae do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wylsoodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewoz¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtérnego zastosowania, powinadg transportowana w sposéb nie
powodupcy uszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-MMDO0 ,Wymagania ogolne” pkt

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopé@winnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowejip@m by oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu



Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dofrdejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzermewri krzewdw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentaciji projektowej. Zagospodarowaradmiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaighniera.

Humus naley zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spypshak
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nienjgstarczajce dla prawidtowego
wykonania rob6t, wzghbnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna
gruba¢ warstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyuoechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznych
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokadsci jego zalegania,
wysokaici hasypu, potrzeb jego wykorzystania na budovpg fiowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wslez przez liayniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznybzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndgci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawgtak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie naljezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpamnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghriub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugtrasy drogowej
jest pokryta darninprzeznaczando umocnienia skarp, darrinalezy zdja¢ w sposob, ktory
nie spowoduje jej uszkodie przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny byskoszone przed zgjiem darniny. Darnignalezy cia¢ w
regularne, prostaftne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku
okoto 0,30 metra. Grulé darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi bgkltadowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozienie darniny, to naiy ja magazynowaw
regularnych pryzmach. W porze rozwojélno darnirg nalezy sktadow& w warstwach traw
do dotu. W pozostatym okresie darainalezy sktadowa& warstwami na przemian travdo
gory i trawa do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowamig powinien
przekracza 4 tygodni.



Darnirg nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przedviea miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdIn
pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie komplémasunecia humusu
lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNymagania ogélne”  pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostg obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@OWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:

- zdgcie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzd#nogi lub odwiezieniem na
odktad,

- zdgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych
pryzmach.



10. przepisy zwizane

Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@izebudowa transpuszézskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakach&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych
Z rozbiork:

warstw nawierzchni,

- kraweznikow, obrzey i opornikow,

- sciekow,

- chodnikow,

- ogrodzs,

- barieri pogczy,

- znakow drogowych,

- przepustéw: betonowyckelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SB4M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.



2.

MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puadey

SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppitéw mog by¢ wykonane z

drewna lub rur stalowych w postaci:

3.

rusztowa koztowych, wysokeéci od 1,0 do 1,5 m, sktadgych st z lezni z bali (np.
12,5 x 12,5 cm), nog z kragziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),egen (np. 3,2 x 12,5cm) i
pomostu z desek,

rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. dtugiei 6 m, szerokéci 52 cm),
usztywnionych stzeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorychelalech (np. 3,2 x 6,3
cm) ukiada si pomosty z desek,

przestawnych klatek rusztowaniowych z rat@trychsrednicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskicht&larusztowaniowych (np. z rur
stalowychsrednicy 108 mm i &ownikow 45 x 45 x 5 mmi 70 x 70 x 7 mm), o
wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

rusztowa z rur stalowychirednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie nakly wykona z materialtdbw odpowiadaych nasipujacym normom:

drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-9602], PN-D-96002 [3] lub innegj
zaakceptowanej przezayniera,

gwadzie wg BN-87/5028-12 [8],

rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-742F&) fub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,

katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przez
Inzyniera.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu



Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw drog, ogrodaé przepustow
moze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody etarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbioérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-NMM{@O00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych



Roboty rozbiorkowe elementow drég, ogroglz@rzepustow obejmajusungcie z terenu
budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt Z§odnie z dokumentagj
projektowa, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyientaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Irtynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w
SST lub przez layniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zasteswevn frezarek drogowych,
nalezy spetnt warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku roboét rozbiérkowych przepustu agldokona:

- odkopania przepustu,

ew. ustawienia przefroych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje ®dzyské, w sposobgczny lub
mechaniczny z ew. przeciem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. fementéw
skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszczenipoirsi CZsciowym usurgciu taw,
wzglednie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanigthkierowych itp.
przy zat@eniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przeaigzh do powtérnegozycia (z
zaprawy, kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posavania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajc wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okékone w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wiasnacia Wykonawcy, powinny
by¢ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drégrodzé i przepustow
znajdupce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentgurpjektows beda wykonane
wykopy drogowe, powinny liytymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalezy
zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.



Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje srykonania wykopow drogowych nale
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagagjo terenu i zagcic¢
zgodnie z wymaganiami okdlenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gbIn
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompl&tiavykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzel@mentow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetni@jego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustéw powinno spetdimdpowiednie wymagania okitene w
SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robot zwiazanych z rozbiorkelementow drég i ogrodagest:

- dla nawierzchni i chodnika ->tmetr kwadratowy),

dla krawznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i
poreczy - m (metr),

- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

- dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuije:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej dbidki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegahidwki, w celu ponownego jegycia, z
utozeniem na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozkidr

wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikow, obrzey i opornikdw:

odkopanie kragznikOw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i i,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrk
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbidrkiscieku:

odstongcie $cieku,

eczne wygcie elementovéciekowych wraz z oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegabidwki, w celu ponownego jegaycia, z
utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podin



- zaladunek i wyw6z materiatéw z rozbiérki,
- uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

rczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatdw
chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegahidwki w celu ponownego jegaycia, z
utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkidr

wyréwnanie podia i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demontaelementdéw ogrodzenia,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen,

- zasypanie dotéw po stupkach z gaggzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-
12 [9],

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegazhidwki, w celu ponownego jegaycia, z
utozeniem w stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozkidr

uporadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i parczy:

demontaelementéw bariery lub peezy,
- odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundateen,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zezagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkidr

uporadkowanie terenu rozbiorki;



g) dla rozbiorki znakow drogowych:

demontatablic znakow drogowych ze stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkow,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz z¢gagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozkidr

uporadkowanie terenu rozbiérki;

h) dla rozbiorki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, urescitp.,
- ew. ustawienie rusztowaich p&niejsze rozebranie,
- rozebranie elementow przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych matéwa

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozRigr

- zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z gaxgzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

uporadkowanie terenu rozbidérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgo
0g6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®éwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ii{towniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwadzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem

gtadkim, okagtym i kwadratowym



9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@iebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakachaht przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych wipl.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejoiuja:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

c) budow nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsuntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2 Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona korotrogi i
skarpami rowow.

1.4.3Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktdrego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7 Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8 Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9Wykop gkboki - wykop, ktorego ghbokas¢ przekracza 3 m.



1.4.10Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej néncsci, charakteryzujcy sk
znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego
prébki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody
destylowanej; majwytrzymatc¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkdw
wybuchowych albo naezizi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa
robét drogowych.

1.4.14 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy pot@zone poza pasem
robo6t drogowych.

1.4.15.0dkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odeiez) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanyctbddowy nasypow oraz innych prac
zZwigzanych z trasdrogows.

1.4.16 Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielkoé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

Pd - gqstoéc’goqutoéciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/nm),

Pgs - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ghca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m).

1.4.17 Wskaznik réznoziarnist@ci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgry(mm),
dip - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:



gdzie:

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspyatihzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmypoazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiggdwym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych widkien syntetycznych, w tym twpsztermoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowyatharakteryzujcy sk migdzy innymi
duza wytrzymatccia oraz wodoprzepuszczakua, zgodny z PN-1SO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowtokniny, geodzianiny, georusggosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymiiNa[D13].

1.4.20.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty (grunty)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poe
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowdzi podaje tablica 1.

Podziat gruntow pod wzgllem przydatngci do budowy nasypow podano w SST D-
02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

p. Wyszc,z_ego!n!enla\]ednostk . _ Grupy gr_untow _
wiasciwosc niewysadzinowe¢  watpliwe wysadzinowe

1 | Rodzaj gruntu rumosz piasek mato




niegliniasty pylasty wysadzinowe
ZWIr glina piaszt
zwietrzelina| czysta
pospétka gliniasta zZwiezla,
glina
piasek gruby  rumosz zwigzia,
gliniasty glina
piasek pylasta
sredni ZWir Zwiezta
gliniasty
piasek it, it
drobny pospotka piaszczys-
gliniasta ty, it pylasty
zuzel
nierozpadow bardzo
y wysadzinowe
piasek
gliniasty
pyt, pyt
piasz-czysty
glina piaszt
czysta,
glina, glina
pylasta
it
warwowy
Zawartac
czastek
%
< 0,075 mm
<15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm
<3 od 3do 10 >10
Kapilarng¢
bierna Hy,
m <10 >1,0 >1,0
Wskanik
piaskowy WP
> 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntow



Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinry przez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nagygérunty przydatne do budowy
nasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, ga@ynetvia nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybwpnie lgdac nadmiarem
objetosci robot ziemnych, zostaly za zgpbhzyniera wywiezione przez Wykonawpoza
teren budowy z przeznaczeniem innyr Imidowa nasypow lub wykonanie pracetipgh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnoseej obgtosci gruntdéw
przydatnych zerodet wkasnych, zaakceptowanych przezyiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypokvgslone w SST D-02.03.01
pkt 2.4, powinny b§ wywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terenéw na
odktad naley do obowazkdéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie.
Inzynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoryzdsowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien lgymateriatem odpornym na dziatanie wilgacpdowiska
agresywnego chemicznie i biologicznie oraz tempeyafowinien by to materiat bez
rozdact, dziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécia do gruntu. Wihéciwosci stosowanych
geosyntetykow powinny ldyzgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentggjojektows.
Geosyntetyk powinien posiaglaproba¢ techniczna wydanprzez uprawniogjednostl.

3. sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéasa
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:

odspajania i wydobywania gruntéw (ngitzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczamiatgw (spycharki, zgarniarki,
réwniarki, uradzenia do hydromechanizaciji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywratkmochody skrzyniowe,d@ociagi itp.),

spretu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykow



Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykongvmainien uywaé
odpowiedniego spezu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie pewstosowé
sprztu mogicego spowodowauszkodzenie uktadanego materiatu.

4. transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wyborsrodkéw transportowych oraz metod transportu powifig dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego elpsci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odiegto
transportu. Wydajni srodkow transportowych powinna éponadto dostosowana do
wydajnasci sprzitu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudnadu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad waka zatwierdzone nie nmie by
podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwickszone odlegkxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspie przez layniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykéw

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie i
zabezpieczanie geosyntetykow byty wykonywane w @paodge powodujcy mechanicznych
lub chemicznych ich uszkodzeGeosyntetyki wraiwe naswiatto stoneczne powinny
pozostawéa zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudaaan

5. wykonanie rob6t

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne
pkt 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie
powinny by wicksze nk £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t
ziemnych nie mge przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerok&¢ goérnej powierzchni korpusu nie g@ranic¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych
zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sic od projektowanego o wiej niz 10% jego
wartasci wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie



powinny przekracza+ 10 cm przy pomiarze aB-metrova, albo powinny by spetnione
inne wymagania dotygze nierownéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe rowndci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rownéci skarp, powinny b okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmdzen, stanowicych elementy systeméw odwadn@jch,
ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinierile wymagaj tego warunki
terenowe, wykonaurzadzenia, ktére zapewnbdprowadzenie wbdd gruntowych i opadowych
poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpiegaynty przed przewilgoceniem i
nawodnieniem. Wykonawca ma obarek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawa catym okresie trwania robot spadki, zapewsua,
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktore
spowoduje ich dtugotrwalnieprzydatnéé, Wykonawca ma obowzek usungcia tych
gruntow i zastpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt jaéachkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiizggo za te czynioi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istnaejych zbiornikdw naturalnych i ugdzen
odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w
catym okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonanie agéw powinno pogpowa w
kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robd6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podiny i nada
przekrojom poprzecznym spadki, ustiwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymaggaspadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 2 w przypadku
gruntow niespoistych. Natg uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania
gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét patsienie wymagadotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppstrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe najeodprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnylwykonane zgodnie z dokumentacj
projektows i SST. Szerok& dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sic od wymiaréw
projektowanych o wicej niz = 5 cm. Doktadné&t wykonania skarp rowow powinnady
zgodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.



5.6. Uktadanie geosyntetykow

Geosyntetyki natey uktada taczac je na zaklad zgodnie z dokumenigajojektowy i
SST. Jeeli dokumentacja projektowa i SST nie padajaczej, przylegage do siebie arkusze
lub pasy geosyntetykéw naleuktada z zakladem (i kotwieniem) zgodnie z instrukcj
producenta lub decyzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, male uzgodnieniu z liaynierem,
przykry¢ to uszkodzenie pasami geosyntetyku na dicigeszerokdci wigkszej o 90 cm od
obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewiduje stozenie geosyntetyku powinnadyowna i
bez ostrych wyspow, mogcych spowodowauszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania
lub pracy. Metoda uktadania powinna zapewmizyleganie geosyntetyku do warstwy, na
ktorej jest uktadana, na catej jej powierzchni. 8gtetykow nie naley nacagac lub
powodowa ich zawieszenia na wzgoérkach (garbach) lub nadndiofNie dopuszczaesruchu
maszyn budowlanych bezfgednio na utaonych geosyntetykach. Naleje przykry
gruntem nasypowym niezwtocznie po zgoiu.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantxoli zgodnéci z
wymaganiami specyfikacji okélnymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.

Szczegobla uwag: nalezy zwréci na:
- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wygidéw wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot

Czynndci wchodzace w zakres sprawdzenia jgakowykonania robot ok&ono w
pkcie 6 SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje
tablica 2.



Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokai Pomiar tdma, szablonem, tato dtugaci 3
korpusu ziemnego m i poziomi@ lub niwelatorem, w odgpach

2 | Pomiar szerokai dna |[co 200 m na
rowow

3 [ Pomiar rednych prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 1p0
powierzchni korpusu | m na tukach o R 100 m co 50 m na tukach
ziemnego 0R<100m

4 | Pomiar pochylenia
skarp oraz w miejscach, ktore bugavatpliwosci

5 | Pomiar rownéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku Pomiar niwelatorem gzinych w odsipach
podiuznego co 200 m oraz w punktachatpliwych
powierzchni korpusu
lub dna rowu

8 | Badanie zagszczenia |Wskaznik zag:szczenia okrgac dla kadej
gruntu utozonej warstwy lecz nie rzadziejaw

trzech punktach na 1000 warstwy

6.3.2.Szerokaéc¢ korpusu ziemnego

Szerok&¢ korpusu ziemnego nie me r@nic sic od szerokéci projektowanej o

wiegcej niz + 10 cm.

6.3.3.Szerokd¢ dna rowodw

Szeroké¢ dna rowdw nie mze r&@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
5cm.

6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o
wigcej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego ogegj niz 10%
wartasci pochylenia wyraonego tangensenyta.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrov, nie mog
przekracza 3 cm.



6.3.7.RO6wnai¢ skarp
Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spwy przez
pomiar niwelatorem kdnych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendy
zgodny z zatleonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntéw dla ktérych nie
maozna okrali¢ wskanika zagszczenia nalgy okresli¢ wskanik odksztatceniag) zgodnie z
normg PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemiyykonawca powinien
przedstawd Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowgewessciwosci w kontakcie z
materiatami, ktore dmlzie oddziel& lub wzmacnia przez okres czasu nie krotszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnagp wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. B materiaty nie spetniace wymaga zostan wbudowane
lub zastosowane, to na polecenigyimera Wykonawca wymieni je na wlawe, na wiasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuyicksze odchylenia cech od okienych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny &ponownie wykonane przez Wykonawta jego
koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogfidli zakres i wielk& potracen za
obnizom jakaosé.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogoélne” pkt
1.

7.2. Obmiar robét ziemnych



Jednostka obmiarawjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogdlne” pkt
Roboty ziemne uznajecsta wykonane zgodnie z dokumensgajojektows, SST |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

Zakres czynnii objetych cen jednostkovg podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01
oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Okégenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
02480:1986

2. PN-B- Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
04481:1988

3. PN-B- Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej
04493:1960

4. PN-S- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
02205:1998

5. PN- Geotekstylia — Terminologia

1SO10318:1993

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

N

10.2. Inne dokumenty

10.  Wykonanie i odbior robét ziemnych dla dszgbkiego ruchu, IBDiM, Warszawa
1978.

11. Instrukcja badgpoditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDKIA,Warszawa 1998.

12.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchodatnych i potsztywnych, IBDiM,
Warszawa 1997.



13.  Wytyczne wzmacniania podégruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.
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WYKONANIE WYKOPOW

W GRUNTACH NIESKALISTYCH

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY (GRUNTY)

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikamjhnhicznej $ wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@iebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakacha&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejoiuja wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okégenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. materiaty (grunty)

Materiat wysgpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie
stanowit podtae nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych komstji nawierzchni
podatnych i pétsztywnych [12] powinien charaktenyzé sie grum nasnosci G;. Gdy
poditaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, nalezy podiaze doprowadzi
do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. sprzet
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. transport

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt
4.

5. wykonanie robo6t

5.1. Zasady prowadzenia robot



Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DOO2L pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantosia stateczn& w catym
okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkdagnikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich pogtaa lub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywanykopy w taki sposob, aby grunty azriym
stopniu przydatréei do budowy nasypéw byly odspajane oddzielniepassb
uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimoy by¢ bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkfad. hilgnier dopyéci czasowe
skladowanie odspojonych gruntow, riglge odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu
Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldraiemnych powinno
spetni& wymagania, dotyce minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ¢, podanego

w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Minimalna warta¢ | dla:

Strefa Autostrad innych drog
i dré kategoria kategoria
korpusu ekspresgwycr ruchu KR3-| ruchu KR1-
KR6 KR2
Gorna warstwa o gruloi 1,03 1,00 1,00

20 cm

Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni rob6t

ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyoh spetniag wymaganego
wskaznika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dog:sci¢ do
wartasci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osagnicte
przez bezp@rednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nafgpodpc srodki w celu
ulepszenia gruntu podta, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waadowskanika
zag:szczenia. Maliwe do zastosowani@odki, o ile nie § okreslone w SST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjiynierowi.



Dodatkowo mana sprawd nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6ot ziemnych
na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcEnegodnie z PN-02205:1998 [4]
rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gritawarstwy
gruntu (nadktadu) powrgj rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu gdapua si po
nim jedynie ruch maszyn wykoragych & czynnaé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowadigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni rob6t ziemnych, wynikaych z niedotrzymania
podanych powsej warunkow obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzegiodngci z wymaganiami
okre}élqlnymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasa@nkoli szczegola uwag; nalery
zwrécié na:
a) sposob odspajania gruntow nie pogagsyagh wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczmoskarp,
c) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywaniadtipo ich zakéczeniu,
d) doktadnét wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agan okreslonych w
pkcie 5.2.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-02106k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nt (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. odbior robot



Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02100k0 8.
9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na pdski odkiad, obejmuage: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
zagszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

rozplantowanie urobku na odktadzie,
wykonanie, a naginie rozebranie drog dojazdowych,
rekultywacg terenu.

10. przepisy zwjzane

Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@riebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakach&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejoiuja wykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. materiaty (grunty)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
SST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipny spetnid wymagania
okreslone w PN-S-02205 :1998 [4].

Grunty i materiaty do budowy nasypéw podaje tablic

Tablica 1. Przydatrié gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S202 :1998
[4].

Przydatne Tresé
Przeznaczenig Przydatne

Z zastrzeeniami zastrzeenia




Na gorne
warstwy
nasypow w
strefie _
przemarzania

1. Zwiry | pospotk
_Piaski-grubo i
srednio !




=

3. sprzet

3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér sprztu zaggszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #@ych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy dabor
sprztu zagszczajcego. Spret do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez kyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego wg [13]

Rodzaje gruntu

niespoiste: piaski| speiste-pyly-ghny, grubeziarhiste Uwagi o
Rodzaje Zwiry, pospoiki Hy Hamieniste przydatno
urzadze grubci¢ | liczba | grubesé | liezba | grubeé | liezba sci
ZaRSZCZagCy | warstwy | przepé |warstwy| przefé | warstwy | przefé maszyn
ch [m] | n** Pt | A miin i
Walce o0-1do
statyczne 0'0120'0 4do8 | “p, | 4de8 |02d003 4dos8 1)
gtadkie * ' '
Walce 02d
statyczne - - g% 8do12 |0;2do0;3 8dol2 2)
okotkowane * '
Walce 02.do
statyczne 0,025do 6 do 8 9_4 6do 10 - - 3)
ogumione * ' '
Walce 0.4 do 02d
wibracyjne ’07 4 do 8 9_4 3do4 |03do0G 3dob 4)
gtadkie ** ' '
Walce
wibracyjne 0,3 do 6;2do
okotkowane | 06 | 3906| g4 | &do0|02do04 6dol0 | 5)
Zz_alg:szc_zarkl 0,3 do 4do8 _ ) 0.2do 08 4dos 6)
wibracyjne ** 0,5
Ubijaki
szybkouderzaj 0,0220 2 doa 9440,% 3do5 [0.2d004 3dod 6)
qce ) )
Ubijaki o 20do | 4do10 —3+0do 3deb6 |10de5( 3deb




masie od 1 do| 8,0 uderza 4.0 uderzé uderzé-w
10 Mg w punkt w-puhkt puhkt
Zrzucane z

wysokaci od

5do 10 m

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zag:szcz& warstwy grubéci > 15 cm, ciésze warstwy nalg
zag;szcz& statycznie.

***) Warto sci orientacyjne, wigciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podén Zalecane do codziennego wygtadzania
(przywatowania) gruntéw spoistych w miejscu pobaaniv nasypie.

2) Nie nadg si¢ do gruntow nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntow spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych -
walce bardzo eikie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,giek gliniastych i glin piaszczystych.
6) Zalecane do zasypekskich przekopéw

4. transport

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. wykonanie robo6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0Q100kt 5.

5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bwskazane w dokumentacji projektowej, w
innych dokumentach kontraktowych lub przezyimera. Jeeli miejsce to zostato wybrane
przez Wykonawe, musi by ono zaakceptowane przezyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno btak dobranezeby zapewrd przewo6z lub
przemieszczanie gruntu na jak najkrétszych odkeigeh. O ile to mgiwe, transport gruntu
powinien odbywa sie w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopggmiec ksztatt
poszerzonych rowow przylegtych do korpusu. Ukopwipoy by wykonywane réwnolegle
do osi drogi, po jednej lub obu jej stronach.
5.2.2.Zasady prowadzenia robot w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuzaweozpocz¢ sic dopiero po pobraniu
prébek i zbadaniu przydatém zalegajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu

zgody na pimie przez layniera. Gébokasé na jak nalezy ocent przydatné¢ gruntu
powinna by dostosowana do zakresu prac.



Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powibyyodspajane, chyhee
wymaga tego dogp do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopasyp.
Odspojone przez Wykonawgrunty nieprzydatne powinny bybudowane z powrotem w
miejscu ich pozyskania, zgodnie ze wskazaniamyriera. Roboty te dtla wiaczone do
obmiaru robot i optacone przez Zamawago tylko wowczas, gdy odspojenie gruntow
nieprzydatnych byto konieczne i zostato potwierdzprzez layniera.

Dno ukopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunkuiiego sptywu
wody. O ile to konieczne, ukop (dokop) ngtedwodné przez wykonanie rowu
odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieze®@n naruszastatecznéci zbocza.
Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny btak uksztattowane,

aby harmonizowaly z otaczaym terenem. Na dnie i skarpach ukopu aalerzeprowadz
rekultywacy wedtug odgbnej dokumentacji projektowe;j.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakozy¢
roboty przygotowawcze, okilene w SST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Wyciecie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku doasypu jest wiksze nk 1:5
nalezy, dla zabezpieczenia przed zsuwaniegmaisypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku
gornej powierzchni, wynogzym okoto 4%=+ 1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2.Zagzszczenie gruntu i sa0s¢ w poditazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych,
zalegagcych w strefie podiza nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.zédi
wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazrokreslona w tablicy 3, Wykonawca
powinien dogsci¢ podiaze tak, aby powisze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osagnicte
przez bezp@rednie zagszczanie podia, to naley podpé srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajace uzyskanie wymaganych waitowskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci
0,5 m od powierzchni terenu

Minimalna wartd¢ I dla:
Nasypy innych drég

0 kategoria+uehu | kategoria ruchu




WYSO0KGCi, i drog KR3-KR6 KR1-KR2

m ekspresoewyeh
do 2 1,00 0.97 0,95
ponad 2 —0,97 08,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu podtea nasypu na podstawie
pomiaru wtornego modutu odksztatcenigZgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntdw w podta nasypéw

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaty lub na innej gtapkie
powierzchni, to przed przygiieniem do budowy nasypu powinna ona byzdrobniona lub
spulchniona na gbokas¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej paaéania z podstagv
nasypu.

5.3.2.Wybo6r gruntéw i materiatow do wykonania nasypow

Wybér gruntéw i materiatow do wykonania nasypéwvpoen by dokonany z
uwzgkdnieniem zasad podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g06Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu
podtuznego, ktore okrdono w dokumentaciji projektowej, z uwzghieniem ewentualnych
zmian wprowadzonych zawczasu przezyhiera.

W celu zapewnienia statecZebnasypu i jego rownomiernego osiadania iale
przestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy nalg wykonywa metod, warstwows, z gruntéw przydatnych do budowy
nasypow. Nasypy powinny Byvznoszone rownomiernie na catej szekuko

b) Grubd¢ warstwy w stanie lenym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od
rodzaju gruntu i sprtu uzywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania
kolejnej warstwy nasypu me nasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzimiera
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o rénych wigciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o
jednakowej grubgri na calej szerokmi nasypu. Grunty spoiste najlewbudowywa w
dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego malbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego (o wspéiczynnikuK10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto
4%+ 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskiads powinien b§ obustronny,



gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powiniémeldnostronny, zgodny z jego
pochyleniem. Uksztattowanie powierzchni warstwy pow uniemaliwia¢ lokalne
gromadzenie giwody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna
powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistegoejtspadki porzeczne powinny oy
uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona pasyp z zastosowanigémeku.
Takie uksztattowanie gérnej powierzchni gruntu spego zapobiega powstaniu
potencjalnych powierzchni glizgu w gruncie tworacym nasyp.

f)  Gorm warstwe nasypu, o grubei co najmniej 0,5 m naky wykona z gruntéw
niewysadzinowych, o wskaiku wodoprzepuszczaléa Kio= 6 107°m/s i wskaniku
réznoziarnistéci U = 5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich
wiasciwosciach, Ireynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie gérnej warstwy nasypu
poprzez stabilizagjcementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takimympadku jest
konieczne sprawdzenie warunkunaéci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i
wprowadzenie korekty, polegagj na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowy@z ma terenach zalewowych dolne
warstwy nasypu, o gruloi co najmniej 0,5 m powgj najwy:szego poziomu wody,
nalery wykona z gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotéw lotnyalgrstwe pod popiotami, grubiei 0,3
do 0,5 m, naley wykona z gruntu lub materiatéw o daj przepuszczalrici. Gornej
powierzchni warstwy popiotu nalg nad& spadki poprzeczne 4% % wedtug poz. d).

i)  Grunt przewieziony w miejsce wbudowania paen by bezzwtocznie wbudowany w
nasyp. litynier maze dopucic¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego
zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypow z gruntow kamienistych lub grzibrnistych odpadéw
przemystowych

Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych lubbgrziarnistych odpadow
przemystowych powinno odbywaic wedtug jednej z rej podanych metod, §& nie zostato
okreslone inaczej w dokumentacji projektowej, SST lubgar Irzyniera:

a) Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistydh ¢iruboziarnistych odpadow
przemystowych z wypetnieniem wolnych przestrzeni

Kazda roztozomg warstwe materiatdw gruboziarnistych o grudmd nie wickszej niz 0,3
m, naleyy przykry¢ warstwa zwiru, pospoiki, piasku lub gruntu (materiatu) drolzrarnistego.
Materiatem tym wskutek zagzczania (najlepiej spgiem wibracyjnym), wypetnia siwolne
przestrzenie ngdzy grubymi ziarnami. Przy tym sposobie budowamisypoéw mana
stosowa skaty oraz odpady przemystowe, ktégensickkie (zgodnie z charakterystyk
podara w tablicy 1).

b) Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistydh ¢gmuboziarnistych odpadow
przemystowych bez wypetnienia wolnych przestrzeni



Warstwy nasypu wykonane wedtug tej metody powibyyzbudowane z materiatow
mrozoodpornych. Warstwy te naleoddzielt od podt@a gruntowego pod nasypem oraz od
gornej strefy nasypu okoto 10-centymeteowarstwg zwiru, pospotki lub nieodsianego
kruszywa tamanego, zawiegaggo od 25 do 50% ziarn mniejszych od 2 mm i spgitych
warunek:

4 ths2 D152 4 ths
gdzie:

dgs i dis - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 85%9% fsuntu podiea lub gruntu
gornej warstwy nasypu (mm),

Dis - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 15% miadtiegruboziarnistego (mm).

Czsci nasypow wykonywane imetod, nie mog@ siegac wyzej niz 1,2 m od
projektowanej niwelety nasypu.

c) Warstwa oddzielgga z geotekstylibw przy wykonywaniu nasypow z gownt
kamienistych

Rolg warstw oddzielajcych mog rowniez petnic warstwy geotekstyliow.
Geotekstylia przewidziane daycia w tym celu powinny posiadaprobat techniczia,
wydary przez uprawniomjednostk. W szczegolnéci wymagana jest odpowiednia
wytrzymata¢é mechaniczna geotekstylidw, uniesiwiajaca ich przebicie przez ziarna
materiatu gruboziarnistego oraz odpowiedniesaiaosci filtracyjne, dostosowane do
uziarniania przylegtych warstw.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypow na dojazdach do obiektow mogtbw

Do wykonywania nasypéw na dojazdach do obiektowtowych, na diugai rownej
dtugdsci klina odtamu, zalecagstosowanie gruntdw stabilizowanych cementem.

Do wykonania nasypow na dojazdach do mostow i wkamv, bez ulepszania
gruntéw spoiwem, magby¢ stosowanewiry, pospotki, piaskirednioziarniste i
gruboziarniste, owskaiku réznoziarnistéci U=5 i wspotczynniku wodoprzepuszczadon
Kio> 10_5 m/s.

W czasie wykonywania nasypu na dojazdachzayadpeiné wymagania ogolne,
sformutowane w pkcie 5.3.3.1. Wgkak zag:szczenia gruntu powinien by nie mniejszy
niz 1,00 na catej wysokai nasypu (dla autostrad i drog ekspresowych gbraen nasypu -
1,03 tablica 4).

5.3.3.4.Wykonanie nasypéw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustéw naky wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu
z jednakowych, dobrze zeggczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszczavgkonanie
przepustoéw z innych poprzecznych elementow odwadmie przekopach (wcinkach)
wykonanych w poprzek uformowanego nasypu. W tynypeilku podczas wykonania
nasypu w olgbie przekopu naky uwzgkdni¢ wymagania okrdone w pkcie 5.3.3.6.



5.3.3.5.Wykonywanie nasypOw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pocksited 1:5 do 1:2 nalky zabezpieczynasyp
przed zsuwaniemprzez:

a) wyckcie w zboczu stopni wg pktu 5.3.1.1,
b) wykonanie rowu stokowego poiey nasypu.

Przy pochytéciach zbocza wkszych ni 1:2 wskazane jest zabezpieczenie
statecznéci nasypu przez podparcie go murem oporowym.

5.3.3.6.Poszerzenie nasypu
Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o
szerokdci do 1,0 m. Spadek gbérnej powierzchni stopni pasvirwynosé 4% +1% w

kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylebtyc
cze$ci nasypu, wykonanych z gruntéw aznych wigciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.3.7.Wykonywanie nasypow na bagnach

Nasypy na bagnach powinnydwykonane wedtug oddzielnych wymagapartych
na:

a) wynikach badagiebokadici, typu i warunkéw hydrologicznych bagna,

b) wynikach badaprébek gruntu bagiennego z uwatyhieniem okréenia rodzaju gruntu
wypetniapcego bagno, wspotczynnikow filtracji, badadometrycznych, wilgotrai itp.,

c) obliczeniach stateczéw nasypu,
d) obliczeniach wielkdi i czasu osiadania,
e) uzasadnieniu ekonomicznym obranej metodpwydasypu.

W czasie wznoszenia korpusu metedarstwows obowizuja ogélne zasady
okreslone w pkcie 5.3.3.1.

5.3.3.8.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow
Wykonywanie nasypow nalg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wagéd
dopuszczaly, to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 10% jej

wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nithnwaiktadd@ nastpnej warstwy
gruntu.



Osuszenie mana przeprowadziw sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez
wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymigaeeniem, poszczegolne jego
warstwy oraz korona nasypu po zakpeniu robot ziemnych powinny byoéwne i mi€
spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, wg@ktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nayegpozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia
nastpnego. Jeeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca
nie jest w stanie osus&yej i zag:sci¢ w czasie zaakceptowanym przezyiniera, to mae on
nakazéa Wykonawcy usuricie wadliwej warstwy.
5.3.3.9.Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tentpeze przy ktorej nie jest
mozliwe osiagniecie w nasypie wymaganego wsgkiéka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamaeznch lub gruntéw
przemieszanych zaiegiem lub lodem.

W czasie diych opaddwsniegu wykonywanie nasypow powinnodygrzerwane.
Przed wznowieniem prac najeusun¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzta, to nie pglej przed
rozmarzngciem zagszcza ani uktadé na niej nagfpnych warstw.

5.3.4.Zaggszczenie gruntu
5.3.4.1.0g06Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z
zastosowaniem spg1 odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych

warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od krawedzi nasypu w kierunku jego
0Si.

5.3.4.2.Grubg¢ warstwy
Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liczprzegé maszyny zagszczajcej
zaleca s okresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z

zasadami podanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartii, dotycace grubgci warstw r@nych gruntéw oraz liczby
przejazdow rénych maszyn do zagzczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnas¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej,
z tolerancy:



a) w gruntach niespoistych 2 %
b) w gruntach matosrednio spoistych +0 %72 %
C) w mieszaninach popiotoworzlowych +2 %, -4 %

Sprawdzenie wilgotri@i gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z
czestotliwoscia okreslona w pktach 6.3.2 1 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotyce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, gagzenie warstwy natg
okresla¢c za pomog oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i
wtérnego modutu odksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inege modutu
odksztatcenia, oksgonych zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4], natg stosowa tylko dla
gruntéw gruboziarnistych, dla ktérych nie jestaiwe okreslenie wskanika zagszczeniad
wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskanik zag:szczenia gruntow w nasypach, ctoay wedtug normy BN-77/8931-
12 [9], powinien na catej szerad® korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warkei wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna warta¢ | dla:

Strefa innych drog
Al?lfeestrad kategeria| kategoria
nasypu Herog ruchu ruchu
ekspresowych
KR3-KR6 | KR1-KR2
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 41,03 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do - -
gtebokasci
od powierzchni robét ziemnych:
1;00 - -
- 0,2 do 2,0 m (autostrady)
- 1,00 0,97
- 0,2 do 1,2 m (inne drogi)
Warstwy nasypu na ghhokasci od - -
powierzchni robot ziemnych pomj:
- 2,0 m (autostrady)
697 - -

- 1,2 m (inne drogi)

- 097 0,95




Jako zasgjpcze kryterium oceny wymaganego gszrzenia gruntéw dla ktorych
trudne jest pomierzenie wskaka zagszczenia, przyjmuje swartas¢ wskaznika
odksztatceniaglokreslonego zgodnie z norgPN-S-02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien &wigkszy ni:
a) dlazwiréw, pospotek i piaskow
b) 2,2 przy wymaganej waéto 1s>1,0,
C) 2,5 przy wymaganej waétm 1s<1,0,

d) dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomigmuziarnieniu (pytéw, glin pylastych,
glin zwigztych, itdbw — 2,0,

e) dla gruntéw ednoziarnistych Zwirdw gliniastych, pospotek gliniastych, pytow
piaszczystych, piaskéw gliniastych, glin piaszcygbt glin piaszczystych zeatych)
-3,0,

f) dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,
0) dla gruntéw antropogenicznych — na pod&tdada poligonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcga, to
Wykonawca powinien spulchfiiwarstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalne;j i
powtornie zagsci¢. Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskanika zagszczenia, Wykonawca powinien uganvarstwe i wbudowa& nowy materiat,
o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowegagszczenia warstwy.

5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla probnego zgggczenia gruntu o minimalnej powierzchni
300 nf, powinien by wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na kidrigtada sj
grunt czterema pasmami o szergimd 3,5d04,5 m kade. Poszczegb6lne warstwy
uktadanego gruntu powinny ndiev kazdym pasie ina gruba¢ z tym,ze wszystkie musg
miesci¢ si¢ w granicach wigciwych dla danego spgiu zagszczagcego. Wilgotné¢ gruntu
powinna by réwna optymalnej z tolerancpodan w pkcie 5.3.4.3. Grunt ubony na poletku
wedtug podanej wiej zasady powinien légynastpnie zagszczony, a po kalej serii przejé
maszyny naley okresli¢ wskaniki zagsszczenia, dopuszcaajstosowanie innych, szybkich
metod pomiaru (sonda izotopowa, ¢@omierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkach
terenowych).

Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona co najmniej w 4 punktach, z
ktérych co najmniej 2 powinny uniliwi ¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej gZci
warstwy. Na podstawie porownania uzyskanych wynikégszczenia z wymaganiami
podanymi w pkcie 5.3.4.4 dokonuje svyboru sprztu i ustala sj potrzebn liczbe przegé
oraz grubé¢ warstwy rozktadanego gruntu.



5.4. Odktady
5.4.1.Warunki og6lne wykonania odktadow

Roboty oméwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi
materiatami, ktore zostaty pozyskane w czasie wyl@mia wykopow, a ktore nieztla
wykorzystane do budowy nasypéw oraz innych pragzaviych z trasdrogows.

Grunty lub inne materiaty powinny byprzewiezione na odktad,zeli:

a) stanowi nadmiar ohjtosci w stosunku do objosci gruntdw przewidzianych do
wbudowania,

b) s nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanianych pracach, zwkanych
z budowy trasy drogowej,

c) ze wzgldu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie wrasae oczekiwanie na
wbudowanie materiatdw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przyp¢, ze zachodzi jeden z podanychxeyprzypadkow tylko
wowczas, gdy zostato to jednoznacznie élkree w dokumentacji projektowe;,
harmonogramie robot lub przezzimiera.

5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalag na to widciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia na
odktad, materiaty te powinny by razie maliwosci wykorzystane do wyrGwnania terenu,
zasypania dotéw i sztucznych wyrobisk oraz do ewanego poszerzenia nasypow. Roboty
te powinny by wykonane zgodnie z dokumentapjojektows i odpowiednimi zasadami,
dotyczicymi wbudowania i zaggzczania gruntow oraz wskazéwkamiyniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiargtodgi w sposob okrdony
powyzej, materiaty te naley przewie¢ na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna byvskazana w dokumentacji projektowej lub przez
Inzyniera. Jeeli miejsce odkladu zostato wybrane przez Wykongwausi by ono
zaakceptowane przezzyniera. Niezalenie od tego, Wykonawca musi uzyskagod:
wiasciciela terenu.

Jezeli odktady g zlokalizowane wzdhi odcinka trasy przebiegajego w wykopie, to:

a) odktady mana wykona z obu stron wykopu, j&li pochylenie poprzeczne terenu jest
niewielkie, przy czym odlegks podnéa skarpy odktadu od gérnej kraghzi wykopu
powinna wynosi:

nie mniej nt 3 m w gruntach przepuszczalnych,

nie mniej nt 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,



b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym tergeanak mniejszym od 20%, odktad
nalezy wykona: tylko od gornej strony wykopu, dla ochrony od wadgkowej,

C) przy pochyleniu poprzecznym terenu wynogm ponad 20%, odkiad nale
zlokalizow& ponizej wykopu,

d) na odcinkach zagronych przez zasypywanie dragiiegiem, odkiad naly wykona od
strony najczsciej wiejacych wiatrow, w odlegkxi ponad 20 m od kragdzi wykopu.

J&li odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym naajfub niezgodnie z
wymaganiami, to zostanie on usgtyiprzez Wykonawe na jego koszt, wedtug wskarza
Inzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynideg z ewentualnych uszkodz&odowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgagymiodo tego miejscu, okxziaja
Wykonawe.

5.4.3.Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odkladdéw, a w szczeg&dobich wysokadé, pochylenie, zagszczenie oraz
odwodnienie powinny hiyzgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji [xtojee]
lub SST. Jeeli nie okrélono inaczej, natey przestrzegaustalé podanych w normie PN-S-
02205:1998 [4] to znaczy odktad powinienchyformowany w pryzra o wysokdci do 1,5 m,
pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 206%.

Odktady powinny b§ tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otagzaan terenem.
Powierzchnie odktadéw powinny bpbsiane traw, obsadzone krzewami lub drzewami albo
przeznaczone nazytki rolne lub léne, zgodnie z dokumentagyrojektows.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiéziea odktad powinno ldy
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inneg/gzgny uniemaliwiaja jego wbudowanie
zgodnie z wymaganiami sformutowanymi w tym zakregidokumentacji projektowej, SST
lub przez Ityniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odklad Wykonawaagimien upewnt sig, ze
spetnione s warunki okrélone w pkcie 5.4.1. Zeli wskutek pochopnego przewiezienia
gruntu na odktad przez Wykonagy@zajdzie koniecznig dowiezienia gruntu do wykonania
nasypow z ukopu, to koszt tych czydaiow cataci obchza Wykonawe.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega narktowaniu zgodnéci z

wymaganiami okrdonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz wkilimentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli najezwrécic szczegdla uwag: na sprawdzenie:



a) zgodngéxi rodzaju gruntu z okéonym w dokumentacji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewgtiago ich stateczié,
c) odwodnienia,
d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu pooaakeniu eksploatacji ukopu.
6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jak@i wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédno
wymaganiami okrdonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikagj dokumentacji
projektowej i SST.

Szczegobla uwag: nalezy zwréci na:
a) badania przydaté@ gruntéw do budowy nasypoéw,
b) badania prawidtovéai wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
c) badania zagzczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.
e) odwodnienie nasypu
6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrioi gruntéw do budowy nasypu powinnydygrzeprowadzone na
prébkach pobranych z kdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpumnig,
pochodzcej z nowegdrddia, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 W kazdym
badaniu naley okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :198B |
zawarté¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

wilgotna¢ naturala, wg PN-B-04481:1988 [1],

wilgotna¢ optymalry i maksymall gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-
B-04481:1988 [1],

granie ptynnasci, wg PN-B-04481:1988 [1],
kapilarné¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [3],

wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].



6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczego6lnych warstw nasypu polegaj
na sprawdzeniu:

a) prawidiowéci rozmieszczenia gruntow ozidych wiaciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kalej warstwy,

c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania néke
przeprowadzi nie rzadziej ni jeden raz na 500 Twarstwy,

d) nadania spadkoéw warstwom z gruntow spoistyetitug pktu 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ogranigzekreslonych w pktach 5.3.3.8 1 5.3.3.9, dotycych
wbudowania gruntow w okresie deszczow i mrozow.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia hasypu oraz pogonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu
zgodndci wartasci wskanika zagszczeniadlub stosunku modutdéw odksztatcenia z
wartasciami okreélonymi w pktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4. Do baeej kontroli zagszczenia
dopuszcza giaparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy
BN-77/8931-12 [9], oznaczenie modutdw odksztatcevealtug normy PN-S-02205:1998 [4].

Zageszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:
jeden raz w trzech punktach na 10G0warstwy, w przypadku okékenia wartdci I,

jeden raz w trzech punktach na 20G0wnarstwy w przypadku okéenia pierwotnego i
wtérnego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zag:szczenia robot Wykonawca powinien wpisyvag dokumentow
laboratoryjnych. Prawidtow& zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padtpod
nasypem powinna ldypotwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.
6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmugontrok:

prawidtowdci wykonania skarp,
szerokéci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédno

wymaganiami dotycymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, okénymi w
dokumentacji projektowej, SST oraz w pkcie 5.3 &igjsze] specyfikaciji.



Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu sze¢okkorony
korpusu na poziomie wykonywanej warstwy nasypuezaascia wynikajaca z wymiarow
geometrycznych korpusu, oklenych w dokumentacji projektowe;.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzagodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pktach 2 oraz 5.4 niniejszej specyfikasjidokumentacji projektowej i SST.

Szczegobla uwag: nalezy zwréci na:

a) prawidiowé¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odkiadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,

c) wiaciwe zagospodarowanie (rekultywacpdktadu.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02106k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest n? (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szeennych jako rénica
0g0Inej obgtosci nasypow i ogoélnej objosci wykopdw, pomniejszonej o adipsé gruntdw
nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwgglieniem spulchnienia gruntu, tj.
procentowego stosunku @hpsci gruntu w stanie rodzimym do @bpsci w nasypie.

Objetos¢ nasypéw bdzie ustalona w metrach seennych na podstawie obliaze
przekrojéw poprzecznych, w oparciu o poziom gruotzimego lub poziom gruntu po
usunkciu warstw gruntow nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu ledzie okrélona w metrach szeiennych na podstawie obmiaru
jako r&nica obgtosci wykopow, powtkszonej o ohgtos¢ ukopow i obgtosci nasypow, z
uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu i zastree sformutowanych w pkcie 5.4.

8. odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru podano w SST D-02.00.0Bpkt

9. podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuije:
prace pomiarowe,
oznakowanie robot,

pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jegspojenie i zatadunek seodki
transportowe,

transport urobku z ukopu lub/i dokopu na sgejwbudowania,
wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

zagszczenie gruntu,

profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skar

wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

rekultywact dokopu i terenu przylegtego do drogi,

odwodnienie terenu robot,

wykonanie drog dojazdowych na czas budowygstpnie ich rozebranie,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. przepisy zwjzane

Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@riebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakach&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonego deemtia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0#ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty
Nie wystpuja.
3. sprzet
3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza& sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z amke ustawianym lemieszem;zynier maze
dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevaniu waskich koryt),



- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptythséacyjnych.

Stosowany sprz nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci
gruntu poditaa.

4. transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatdbw podano w SST D-04.02.604[02.02,
D-04.03.01 pkt 4.

5. wykonanie robo6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyghic do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpogziem robét zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podtm,jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae
odbywa si¢ ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny
by¢ wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi
lub w inny sposob zaakceptowany przezylmera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek
powinno umaliwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzonessroboty i do trudnéci jego odspojenia.



Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadkot o matym zakresie. Sposéb
wykonania musi by zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wlbwany w nasyp lub odwieziony na
odklad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi
w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdaych podiga. Zaleca s, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmnignd wyzsze ni projektowane raine
podtaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podta
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukhni podiaze na gtbokasé
zaakceptowan przez Imzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spelnigy wymagania
obowiazujace dla goérnej strefy korpusu, w dl koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartoi wskanika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réowniarki. Sciety grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przezdyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢c do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wkl zag:szczenia naley okreslac zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podia (k)

Minimalna warté¢ | dla:

Strefa Autostrad | Innych drég
erog
korpusu -ekspresewydh Rueh Ruch
cigrki mniejszy
i bardzo
ciezki od ckzkiego
Godrna warstwa o gruloi 103 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokasci od 20 do 50 - -
cm od powierzchni podi@
1,60 1,60 0,97




W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podtaze uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia poziowedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnegadutu odksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ldy utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nastpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieézyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez roztzenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziviera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy moa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykogani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napravg wykona on na wiasny koszt.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podiza

Lp. | Wyszczegolnienie badal Minimalna czstotliwosé

i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km




Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

a | W N

Rzdne wysokéciowe

7 | Zagkszczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
gruntu podtaa lecz nie rzadziej giraz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatahnia osi w planie
nalezy wykona w punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podia nie mae r@ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej nz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwWnNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata
zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].

Nierdwndaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.
Nierowndgci nie mog przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtopowinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerancj £ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ceegj niz £
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lukcej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okreglony wg BN-77/8931-
12 [5] nie powinien b§ mniejszy od podanego w tablicy 1.



J&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie warteci modutow
odksztatcenia, to warié stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszbddce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nalyy badd& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnas¢ gruntu poditaa powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20%
do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwyvicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatlu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANVymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogélne” pkt
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projektoBST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrsgsi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocagplantowaniem,



- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntéradki transportowe i odwiezienie na odkfad
lub nasyp,

profilowanie dna koryta lub pocia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podta,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad#aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. przepisy zwjzane
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho
17

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obezenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoonawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@riebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakach&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabiliaoych mechanicznie wg PN-S-
06102 [21] i obejmuj SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugge agodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowejojgpodbudow pomocnicz i
podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i
potsztywnych [31].

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegagcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-000D, Wymagania ogoélne” pkt 1.4
oraz w SST dotyerych poszczegblnych rodzajéw podbuddw z kruszywiktawanych
mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikr@go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pome
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych
mechanicznie podano w SST dotytych poszczegdlnych rodzajow podbuddw:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna.&é
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpaymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod, stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wrasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow
jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@ypomocnicz (dolm warstwe)



Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegéod dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach.
Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie meoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa -
naturalne tamane Luzel
Lp. WyszczegOlnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad pemec| zasad pomoc| zasad pemec
- -pleza| - -nicza| - -picza
nicza nicza nicza
1 | Zawart@¢ ziarn od2| oed2 |0od2| od2 | ed2| ed2 | PN-B-06714
mniejszych ni 0,075 do-10| de-12 | do 10| do 12 | de-10| do-12
mm, % (m/m) -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadzigrqg, %| g 10 5 10 5 19 | PN-B-06714
(m/m), nie wecej niz

-15 [3]
3 | Zawartdc¢ ziarn 35 45 35 40 B _ PN-B-06714
nieforemnych
-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz
4 | zawartac - - ~ | | PN-B-04481
zanieczyszcze [1]
organicznych, %(m/m), | 2 1 1 1 1 1
nie wigcej niz
5 | Wskanik piaskowy po | o 39/ 6430 | 0d 30| 0d 30| - - | BN-64/8931
p|QC|o-krotn.ym 16-70| do-70 | do 70! do 70
zag:szczeniu metagl - - .01 [26]

lub 1l wg PN-B-04481,
%

6 |Scieralngé w bebnie Los| - - _ -
Angeles

a) scieralna¢ catkowita
po petnej liczbie 35 45 35 50 40 50 | PN-B-06714
obrotéw, nie wgcej niz
} - - - -42 [12]
b) scieralna¢ czgsciowa
po 1/5 petnej liczby 30 40 30 35 30 35
obrotow, nie wgcej niz




7 | Nasakliwos¢, %o(m/m), 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
nie wiecej niz ’
-18 [6]
8 | Mrozoodpornéc, ubytek| - - - - PN-B-06714
masy po 25 cyklach
zamraa- 5 10 5 10 5 190 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy i | - ) ) ) PN-B-06714
el
e - ; i i 1| 3 37 [10]
zawy hcznie, % (m/m),
nie wiecej niz PN-B-06714
-39 [11]
10 | Zawarta¢ zwiazkOw - - - - PN-B-06714
siarki w przeliczeniu na
SG;, %(m/m), nie wgcej | 2 1 1 1 2 4 .28 [9]
niz
11 | Wskaznik na8NosCi Wi } } i} ;
mieszanki kruszywa, %,
nie mniejszy ni: } ) _ _
a) przy zagszczeniud> | gg 60 80 60 80 s0 | PN-S-06102
1,00
20| - |120| - |20 - [21]
b) przy zagszczeniud >
1,03

2.3.5.Materiaty do ulepszania wdaiwosci kruszyw
Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje i

- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

- wapno wg PN-B-30020 [19],

- popioty lotne wg PN-S-96035 [23],

- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanienayzzdnych
efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniepazyniera.

Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].



2.3.6.Woda

Nalezy stosowé wodk wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazai¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce wock.
Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogob
optymalnej,

b) réwniarek i uktadarek do rozktadania mieszank

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnyetblstatycznych do zagzczania. W
miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyivsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.



5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniaicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:

Dus
des < 5 1)
w ktérym:

Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&®blziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,

dss -wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&@o&iarn gruntu podi@a, w
milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, nalgy na podtau utozy¢ warstwe

odcinajca lub odpowiednio dobrangeowtéknire. Ochronne wiciwosci geowtdkniny,
przeciw przenikaniu drobnych ggtek gruntu, wyznaczagsz warunku:

dso
Ow < 1,2 (2)
w ktorym:

dso -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz¥&bziarn gruntu podi@a, w
milimetrach,

Ogo- umownasrednica porow geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu
zatrzymugca st na geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna
by¢ podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przeziera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utiveiaé nachgniecie sznurkow lub
linek do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ccisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarza& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna



konieczndé¢ zapewnienia jednorodéad nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Migsagoo wyprodukowaniu powinna &yd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tads@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej gré&ip
takiej, aby jej ostateczna grudéqpo zagszczeniu byta rowna grubd projektowane;.
Gruba¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie pegorzekracza20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna byoztazona w sposéb zapewnialy osihgniccie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladagste wigcej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéweddaych wysokéciowych. Rozpoaczcie budowy
kazdej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatla
wilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [
(metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, poigimzostéa osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej 0 20% jej
wartasci, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgottanieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o
10% jej wartdci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@viada
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka probnego, to co najmniej
na 3 dni przed rozpoeziem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozktadania i ga&gzania kruszywa
jest wiaciwy,

- okrélenia grubéci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania
wymagane] grubici warstwy po zagszczeniu,

- okrélenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskanika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materiatéw oraz spit do
mieszania, rozktadania i zgggczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasl 400 do 800 f
Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przeziyniera.



5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie. z&8 Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Kazt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goIne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykér@zadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstaminiki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptacji materiatdw. Badania te powinny obejmowazystkie wtaciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badagrrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Mak§ymaln§

liczba powierzchnig
Lp. WyszczegOlnienie bada bada na podbudowy

dziennej P4y~
dzialce padajca na

. |jedno
r0bocze] |y - janie ()

Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébefta 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa
i przy kazdej zmianie
kruszywa

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1,
pkt 2.3.2




6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Probki naley pobierd w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]tgda Il), z tolerangj +10% -20%.

Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osiagnigcia wymaganego
wskanika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niémw® ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontraj zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziejhraz na 5000 f lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe,

gdy stosunek wtérnego moduty &@o pierwotnego modutu odksztatcenigj&st nie wekszy
od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich wtaciwosci okreslonych w
pkt 2.3.2.

Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyach cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.



Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw
1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | R6wna¢ podiuzna w sposoéb ciglty planografem albo co 20
m fatg na kadym pasie ruchu
3 | ROGwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzecznt* 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w plani¢* |co 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400 m
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nazde 1000
m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona
w punktach gtdwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&znic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraxmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od
szerokdci warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w
dokumentacji projektowe;.

6.4.3.ROwnaGi¢ podbudowy



Nieréwnaci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqny by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi
projektowanymi nie powinny przekragz#& 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pazalto

Os podbudowy w planie nie nze by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej nz £ 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo
Gruba¢ podbudowy nie mee skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27{tien by zgodny z podanym w tablicy
4!

- ugecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dyzgodne z podanym w tablicy 4.



Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa .
Minimalny modut
z kruszywa Wskaznik Maksymalne ugicie odkszta,’f-cen!a mierzony
0 zagszczenia  sprzyste pod kotem, | Pyta osrednicy 30 cm,
wskazniku | 1s nie mm MPa
Whos NIE
mniejszym| mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiegog
pierwszego obcikzenia
obciazenia E,
E:
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaaujeksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny Byhaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gkebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wicej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwomzejylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzypodbudow przez spulchnienie warstwy na pefgrubaé¢ do potowy
szerokdci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinnydbgaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngicbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkdu tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nadnos¢ podbudowy



Jezeli nasnaos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty nieziine do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nénosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0MANymagania ogélne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektowa, SST i wymaganiami

Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikr@go mechanicznie,
10. przepisy zwjzane
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr

2. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairto

zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaiaego



4. PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi
5. PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgé&tho
6. PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahdigiosci
7. PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgorn
metody bezpdredni
8. PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairto
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairgiarki
metod, bromowy
10. PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego
12. PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczawieralngci w
bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natngalo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natngalo nawierzchni
drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodri
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z knustabilizowanych
mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z ttucznia
kamiennego
23. PN-S-96035 Popioty lotne
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do
nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie waskiza piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez oberzenie ptyt
28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowatonawierzchni
planografem i fat
29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych

ugigciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzclpoidatnych i pétsztywnych, IBDIM -
Warszawa 1997.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@riebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakach&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego

mechanicznie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiae”
pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nnéxzrae - jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.®4,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pome
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiaregbkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mstabilizowanych
mechanicznie powinno Bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca

skalnego (skata lita np. bazalt, granit)

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.



2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolng¢"2o8.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. sprzet

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. transport

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwraszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. wykonanie robo6t

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-0d004odbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"5R.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind 8.

J&li dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem
lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub powey 70%, szczegoétowe warunki i wymagania
dla takiej podbudowy okgk SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny



O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkamyat odcinki prébne, zgodnie
z zasadami ok&onymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wganaia ogolne” pkt
5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind ™ é&.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudoweugzyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarmgjgbkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,Bddwa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovedpno w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoji”6.5.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-0400£0dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. odbior robot



Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04040dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- sprawdzenie i ewentuglnapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecep,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania
- rozi@enie mieszanki,
- za@szczenie rozkonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. przepisy zwizane

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@riebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakach&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem nawierzchni twardych nieulepgeb, ktére obejmujSST:

1. D-05.02.01 Nawierzchnia ttuczniowa,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnipraistosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wadji na pylenie, die nierdwngci, ograniczony komfort jazdy

- wibracje i hatas.

1.4.2.Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia, ktorej viasscieralna wykonana jest z
ttucznia bez #ycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3.Nawierzchnia brukowcowa - nawierzchnia, ktorej waesicieralna wykonana jest z
brukowca.

1.4.4.Pozostate ok&tenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.3. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia i zamulania nawierzchni iedoy¢
studzienna lub z wodagéw, bez specjalnych wymaga

3. sprzet

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonyalety stosowa sprzt
okreslony w SST D-05.02.01 ,Nawierzchnia ttuczniowa” 185 T D-05.02.02 ,Nawierzchnia
brukowcowa”.
4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow kamiennych

Materiaty kamienne mima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyninmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczasp@rtu kruszywa powinny By
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa dropreed rozpyleniem.

Sposob zatadunku i roztadunkwdkow transportowych natg dostosowa do
wytrzymatdci kamienia, aby nie dogai¢ do obttukiwania krawdzi.

5. wykonanie robo6t
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe pod nawierzclnpowinno spetni@wymagania okrdone w SST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

Jezeli podtaze ulepszone pod nawierzchnivykonane z materiatdw zwdanych
spoiwami lub lepiszczami, wykazuje jakiekolwiek watb powinny by one usunite wedtug
zasad akceptowanych przezyniera.



Nawierzchnia powinna ldywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentagcprojektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny byieksze nk co 10 m, co
umazliwi prawidtowe nacagniecie sznurkéw lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotycce wykonania nawierzchni podano w SST D-05.02.01
.Nawierzchnia ttuczniowa”

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6 oraz w SST D-05.02.01 ,Nawierzchrigzniowa”

6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych
nawierzchni twardych nieulepszonych podano w tgiic

6.2.2.RO6wna¢ nawierzchni

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrow tata, zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [24].

Nierowndaci poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrovy tata, zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [24].

Nieréwndaci nawierzchni nie powinny przekragza5 mm dla nawierzchni
tluczniowej i 20 mm dla nawierzchni brukowcowej.

6.2.3.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tuksmhinny by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerangj £ 0,5%.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni



Lp WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
' i pomiaréw
bada i pomiaréw
1 | Szeroké&¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | RGwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
- co 100 m i w charakterystycznych
5 | Radne wysokeciowe punktach niwelety
6 *L)Jkszta’ftowanie osi w planieco 100 m
7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M
Przed odbiorem: w trzech punktach,
lecz nie rzadziej giraz na 2000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w
planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych: na
pocatku krzywej przejciowej oraz na poezku, wsrodku i na kacu
kazdego tuku poziomego

6.2.4.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cmi-2 cm.

6.2.5.Uksztattowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie mie by przesunita w stosunku do osi projektowanej o
wigcej nz £ 5 cm.

6.2.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szerok&¢ nawierzchni nie mee r@nic sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogoélne” pkt



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).
8. odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@OWymagania ogolne” pkt
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 nf nawierzchni podano w SST D-
05.02.01 ,Nawierzchnia ttuczniowa”

10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne.Zv@ddnazwy i
okreslenia

2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie aidisvosci woda

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzyswainasciskanie

4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczaiteralngci na tarczy
Boehmego

5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzyswatkamienia na
uderzenie (zwiztose)

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzewvartdci

zanieczyszczeobcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezesrtattu ziarn
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwosci

10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodporni

metod, bezpdredni

11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornci
metod, krystalizacji

12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaswartdci
zanieczyszczeorganicznych

13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamreralngci w
bebnie Los Angeles

14. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec

15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwaierzchni



16.
17.

18.
19.

20.
21.
22.
23.

24.

10.2. Inne dokumenty

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06101

PN-S-96023

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Nie wystpuja.

drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni
drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechneggtiyu. Sktad, wymagania
I ocena zgodriwi

Materiaty budowlane. Woda do betonéwagraw

Drogi samochodowe. Nawierzchnia z braeowarunki
techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawlara z ttucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowywanie

Oznaczanie wskaka piaskowego

Oznaczanie modutu odksztatcenia naelmi podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni
planografem i fai
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej $ wymagania ogolne

dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych na zad@riebudowa transpuszéskiej
drogi Jawiny — Golin przebiegagej przez teren Gminy Cztopa oraz Nadietwa Cziopa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakach&t przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem nawierzchni tluczniowej, wg 8M6023 [20].

Nawierzchng ttuczniowa wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowe;j:

- bezpérednio na podtu gruntowym przepuszczalnym,

- nawarstwie gruntu ulepszonego wapnem lyhigbami lotnymi wzgkdnie na warstwie
odcinapcej - w przypadku podf@ nieprzepuszczalnego.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lubggej warstw z ttucznia i klica kamiennego,
lezacych na podtau naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzaatych do

bezpdredniego przejmowania ruchu.

1.4.2 . Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100 [1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyntkunajmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje tirupy frakcji, charakteryzage sg¢
ziarnami ostrokrawdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100
1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskamg/miku rozdrobnienia w
granulatorach tamanego kruszywa zwyklego, chargktgce s¢ chropowatymi

powierzchniami i foremnym ksztattem ziarn @mbnych krawdziach i nareach, o
wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.



1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okidenia $ zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-05.02.00 ,Nawierzchiwarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tear
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszongmagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctinczniowej wg PN-S-96023
[20] sa:

kruszywo tamane zwykie - ttuazekliniec, wg PN-B-11112 [15],

mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-111%P,

kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawéare - miat, wg PN-B-11112 [15] lub
piasek wg PN-B-11113 [16],

woda do skropienia podczas watowania i zamal
2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zafesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z
wymaganiami normy PN-S-96023 [20].

Dla drég obcizonych ruchem:
- $rednim i lekk@drednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy uB Ill, gatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,2 i 3



Tablica 1. Wymagania dla tlucznia ikdia klasy Il'i 11l wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles
wg PN-B-06714-42 [13]:

a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku
masy, nie wgcej niz:

- wtluczniu 35 50

- wKklincu 40 50

b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku
masy w stosunku do ubytku masy po peinej
liczbie obrotow, nie wicej ni: 30 35

2 | Nasiakliwosc, wg PN-B-06714-18 [9], %
(m/m), nie wecej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i 2.0 3,0
przeobraonych
b)—dlakruszywze-skatesadewych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-
06714-20 [11], % ubytku masy, nieggej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i 4,0 10,0
przeobraonych
b) dla kruszyw ze skadsadowych 50 10.0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg
zmodyfikowanej metody bezp@dniej, wg
PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie

wigcej niz:
- wkilincu, 30 nie
- wtluczniu nie badgd bada st

Sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iktia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:

a) zawart& ziarn mniejszych 0,075 mm,

odsianych na mokro, % (m/m), nieqeej niz:

- w ttuczniu 3

- w kliacu 4

b) zawart& frakcji podstawowej w ttuczniu lub
klincu, % (m/m), nie mniej ui




75
c) zawart& podziarna w ttuczniu lub kKicu, %
(m/m), nie wecej niz:
15
d) zawart& nadziarna w thuczniu lub ldcu, %
(m/m), nie wecej niz:
15
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub 0.2
klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie ¢gej ’
niz:
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[8], % (m/m), nie wgcej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu
lub klincu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy wzorcowa
nie ciemniejsza ui

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgr@nulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci . mieszanki
miaty drobnej

granulowanej

1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-

06714-12 [6], % (m/m), nie wtej niz: 0.5 0.1
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22],

nie mniejszy ni:

- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65

- dla kruszywa z wapieni 20 49

3 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg
PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy nie
ciemniejsza ri:

wzorcowa wzorcowa

4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7],

% (m/m), nie wgcej niz: 20 15

5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg nie 15
PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie mnieji

bada s}




3. sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

- ukiadarek do r@zielania ttucznia,
- walcéw statycznych, zwykle o nacisku jedkostym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wikytggo co najmniej 18 kN/m lub

plytowych zagszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conmigj 16 kN/nf,

- przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonychrzadzenia do
rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania beezkabw wod.

4. transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. wykonanie robo6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0802Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtae pod nawierzchgittuczniowa powinno by przygotowane zgodnie z
warunkami ogolnymi okridonymi w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nigageone.
Wymagania ogolne” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna dytozona na podiau zapewniagcym
nieprzenikanie drobnych ggtek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie styon, pod
nawierzchm ttuczniowg powinna by utozona warstwa odcinaga albo warstwa
geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pahky warstve nawierzchni ttuczniowej a spoistym
gruntem podiga warstwy odcinagej, powinien by spetniony warunek nieprzenikania
czastek drobnych, wyrany wzorem:



gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsivay odcinajcej,

Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiga.

Geotekstylia przewidziane daycia pod nawierzchaittuczniowa powinny posiada
aproba¢ techniczia wydary przez uprawniogjednostk. W szczegolnéci wymagana jest
odpowiednia wytrzymak# mechaniczna geotekstylidw, uniediwiajaca ich przebicie przez
ziarna tlucznia oraz odpowiednie \dawvosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia paato
gruntowego.

5.3. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka probnego, to co najmniegj
na 3 dni przed rozpoeeziem robot Wykonawca powinien wykohadcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy spitzstosowany przy rozktadaniu i zggczaniu jest wkiwy,

- okrglenia grubéci warstwy w stanie ltnym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubasci warstwy zagszczonej,

- ustalenia liczby prz&j sprztu zagszczajcego, koniecznej do uzyskania wymaganego
zag:szczenia warstwy.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniefyd takich materiatow oraz spgtu, jakie
beda stosowane do wykonywania nawierzchni.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 fa diugdé nie
powinna by mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢c do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przeziyniera.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie m® by po zagszczeniu
mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi warstwy nawierzchni po zaggczeniu nie mae przekracza20
cm. Nawierzchrd o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.



Kruszywo grube powinno Byrozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy
uzyciu uktadarki. Grub&t roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po
jej zag:szczeniu i zaklinowaniu aginigto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by zag:szczane przégiami walca
statycznego gtadkiego, o nacisku jednostkowym mejszym nk 30 kN/m. Zagszczenie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoce od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprz@s powinno rozpocg Sie od
dolnej kravedzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku
jej goérnej kravedzi. Dobér walca gtadkiego w zaleosci od twarddci thucznia, mana
przyjmowa& wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia

Twardas¢ | wytrzymata¢ nasciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m

skaty,
szerokdci tylnych kot walca
z ktorej wykonano ttucze

Mig¢kka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mina zakaczye, gdy przed kotami walca przestaie tworzyc fale, a
ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskieota walca nie wttaczagw
nawierzchng, lecz miadzy si¢ na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego mgleaklinowa ja poprzez stopniowe
rozsypywanie klica od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowadd) 075 do 4 mm
przy cagtym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaesha niej od razu warstngorm) nie klinuje s¢, gdyz
niecatkowicie wypetnione przestrzeniegaizy ziarnami ttucznia powodajepsze zwjzanie
obu warstw ze sab Natomiast gérpwarstwe nalezy klinowat tak dtugo, dopoki wszystkie
przestrzenie nie zostamypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapi@ kruszywo wod tak czsto,
aby byto stale wilgotne, co powodujes kruszywo mniej sikruszy, mniej wyokigla i
tatwiej uktada szczelnie pod walcem.



Zagzszczenie mina uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiap Si¢ slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

J&li dokumentacja projektowa, SST lubzimier przewiduje zamulenie gornej
warstwy nawierzchni, to natg rozsypaé cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie
skropi go wody i wciera, w zaklinowal warstwe tlucznia, wytworzon papk szczotkami z
piasawy. W trakcie zamulania nayeprzepuycic kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostata wessanaaty \@hrstwy. Waly walca natg obficie
polewa woda, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarnita i ttucznia.
Zamulanie jest zakmzone, gdy papka przestanie przetikagtab warstwy.

J&li nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo
nalezy dodawé réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi
0 nacisku jednostkowym watu wibragego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi
zag:szczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym egnmiej 16 kN/nd), zag:szczenie
nalezy przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, leezdbeapiania
kruszywa wod. Liczbe przeg¢ sprztu wibracyjnego zalecagustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgléba, aby byta ona stale
wilgotna. Nawierzchnia, @i nie byla zagszczana urgdzeniami wibracyjnymi, powinna by
rownomiernie zajedzana (dogszczona) przez samochody na catej jej sz&mko okresie
od 2 do 6 tygodni, w zwrku z czym zalecagprzektadanie ruchu naznde pasy przez
odpowiednie ustawianie zastaw.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai robot podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji. Badania te powinny obejmaweszystkie wiaciwosci kruszywa okrédone w p.
2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot przy budowie nawierzchni ttucznipmadezy kontrolowa z
czestotliwoscia podarm ponizej, hastpujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawart@anieczyszczeobcych w kruszywie i zawaro ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naedniej dziatce roboczej z tyrig
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypacjna jedno badanie powinna wyrosi
600 nf,



b) scieralnag¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odpornig kruszywa na dziatanie mrozu -
przy kadej zmianiezrodta pobierania materiatow.

Prébki naley pobierg& w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane #tynierowi.

Badania petne kruszywa, obejracg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w p.
2.3 powinny by wykonane przez Wykonawa czstotliwoscia gwarantujca zachowanie
jakosci robot i zawsze w przypadku zmiamrpdta pobierania materiatow oraz na polecenie
Inzyniera. Probki do badgpetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob
losowy w obecngci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej
Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mieryatychmiast po jej zagzczeniu, co
najmniej w dwoch losowo wybranych punktach nadej dziennej dziatce roboczej i nie

rzadziej nk w jednym punkcie na 4007mawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédaawierzchni nie powinny
przekracza+ 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powiyayrierzone i oceniane wedtug
zasad podanych w p. 6.2 SST D-05.02.00 ,Nawierztwarde nieulepszone. Wymagania
0golne”.

6.5. Pomiar n@gnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej nalg wykon& ptyta o srednicy 30 cm,
zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar nafevykona: nie rzadziej ni raz na 3000 f lub
wedtug zalecg Inzyniera.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna spekiaymagania dotycge ngnosci podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 800s¢ nawierzchni ttuczniowe]

Minimalny modut odksztatcenia
mierzony przy ayciu ptyty osrednicy
Kategoria ruchu 30cm, MPa
pierwotny wtérny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej najauzna za prawidtowe wtedy, gdy
stosunek wtérnego modutu odksztatcenia do piervguimaodutu odksztatcenia, mierzonych

przy wyciu ptyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2 ( ).



6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetriap wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji zostanodrzucone. J®li kruszywa, nie spetnigte wymaga zostaia
wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je na wtawe, na wiasny
koszt.
6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykaaujeksze odchylenia cech
geometrycznych od okilnych w punkcie 6.3.2 powinny byaprawione przez spulchnienie
lub zerwanie na calgrubc¢ warstwy, wyrdwnane i powtérnie zgggczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pongkonaniu nasipi ponowny
pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa ngnos¢ nawierzchni

Jezeli naénos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfiine do zapewnienia wymaganefgnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawgka wtedy, gdy zarienie
nasnosci nawierzchni wynikto z niewkziwego wykonania przez Wykonawoobot.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0500@wierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).
8. odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-05@2N@wierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghké 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mnawierzchni tluczniowej obejmuje:
- prace pomiarowe i oznakowanie robat,
- dostarczenie materialdw na miejsce wbudoaani
- rozi@enie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),
- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skeafe wod, i zag;szczenie

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. Przepisy zwazane

Przepisy zwizane podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twardel@epszone.
Wymagania ogoélne” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zg#anych z utwardzeniem pobocza kruszywem
naturalnym (pospétka) na zadaniu Przebudowa trazsgdskiej drogi Jawiny — Golin
przebiegajcej przez teren Gminy Cztopa oraz Nd&dietwa Cztopa.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) jest matmabomocniczym do opracowania
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdadowlanych (ST) stosowanej jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniaalizacji rob6t na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem utwardzonego pobaezaomog kruszywa
naturalnego (pospoétka)

Utwardzone pobocze me by wykonane na istnieggym poboczu gruntowym
(wymagajc wykonania w nim koryta), wzginie mae by wykonane jednocZeie z
nawierzchm jezdni w czasie budowy nowej drogi (nie wymagda{oryta).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Pobocze — a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazaow,
umieszczenia uadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsha
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Utwardzone pobocze — € pobocza drogowego, posiagizg w cagu catego roku
nosnos¢ wystarczajca do przegcia obchzenia statycznego od két samochodow,
dopuszczonych do ruchu na drodze (zat. 2, ryR)1 i

1.4.3. Gruntowe pobocze — ¢ pobocza drogowego, stanawea obrzee utwardzonego
pobocza, przeznaczona do ustawiania znakOwadasi zabezpieczenia ruchu.

1.4.4. Utwardzenie pobocza kruszywem naturalnym (pospoka)roces technologiczny,
polegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie
dobranym uziarnieniu

1.4.5.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, poada
SST D-M00.00.00 ,Wymaganiogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robdr

2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektowg

Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumente
projektowej lub ST.

2.2.2.Materiaty do wykonania utwardzonego pobc

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardzgm@oboczas kruszywo
naturalne (pospotka)

2.2.4.Kruszywo

Do utwardzenia pobocza najestosowa kruszywo naturalne (pospotka’
uziarnieniu:

Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PI-B-0671445 [3] powinna lee¢
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego iarnienia podanymi na rysunki
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na pobocza wykonywane metsthbilizacji
mechanicznej

1-3 kruszywo na pobocza

2.2.5.Woda

Nalezy stosowad przy watowaniu nawierzchni kda czyst wock z rzek, jezior,
stawdw i innych zbiornikow otwartych oraz wostudzienn i wodochgowa. Nie naley
stosow@ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, Smieciami, r@linnoscia wodr,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Sktadowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny zgbezpieczone przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materisk@miennymi.  Podhze w miejscu
sktadowania kruszyw powinno byoéwne, utwardzone i odwodnione.

3. SPRZT
3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaie
mozliwoscia korzystania ze spgiu dostosowanego do przigj metody robaot, jak:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki Zns wyposaone w uradzenia
dozupce wod (mieszarki powinny zapewhiwytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalnej, chybaze producent kruszywa zapewnia dosta@dnorodnej
mieszanki 0 wymaganym uziarnieniu i odpowiednidpatnasci),

— rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszankidezywa,

— walce lub ptytowe zagpzczarki wibracyjne,

— przewane zbiorniki na wog do zwikzania mieszanki, wyposane w urzdzenia do
réownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzastniepcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzysta ze sprztu, ktdry powinien by dostosowany swoimi wymiarami do

warunkow pracy w korycie, przygotowanym dozéaia konstrukcji utwardzonego pobocza.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej,
ST, instrukcjach producentow lub propozyciji Wykomsvispowinien by zaakceptowany
przez Irxyniera.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygz transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) nioa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniemyarinn
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SSWI-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
[1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposoéb wykonania robot powinnydygodne z dokumentagcprojektows i ST. W
przypadku braku wystarczglych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w ge#nikach.

Podstawowe czyngoi przy wykonywaniu robot obejmayj

roboty przygotowawcze,

wykonanie koryta,

utozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzemleudowanie mieszanki),
roboty wykaczeniowe.

o\ e

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST
lub wskaza Inzyniera:

— ustali lokalizacg terenu robot,
— przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego wytyczenia
roboét oraz ustalenia danych wyseégmwych,
— usumny¢ przeszkody, np. elementy drog, ew. stupki, zateave itd.,
— ew. splantowapobocze istnigge,
— zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do rozpgma budowy.
Zaleca st korzystanie z ustateSST D-01.00.00 [2] w zakresie niednym do
wykonania robét przygotowawczych oraz z ust&@&T D-02.00.00 [3] przy wygbowaniu

robot ziemnych.



5.4. Wykonanie koryta i przygotowanie podtdga

Koryto wykonuje st w przypadku utwardzania pobocza istmejgo gruntowego.

Koryto powinno by wykonane bezpwednio przed rozpoeziem robot zwizanych z
wykonaniem nawierzchni utwardzonego pobocza. \Afuegsze wykonanie koryta jest
mozliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
posiadanych maszyn. Rodzaj sjptz a w szczegdlrdgi jego moc naley dostosowéa do
rodzaju gruntu, w ktorym prowadzongreboty i do trudnéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poefnby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wiowmdany w nasyp lub odwieziony na
odklad w miejsce wskazane lub zaaprobowane przgmikra.

Przed przysipieniem do profilowania dna koryta, podéopowinno by oczyszczone z
wszelkich zanieczyszcaePo oczyszczeniu powierzchni poghonaley sprawdzt, czy
istnieface rzdne terenu umaiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych
podtaza.

Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnienbwyzsze nk
projektowane rgdne podtaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt,
spetniajcy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, wdlm koniecznej do
uzyskania wymaganychganych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wskaznika zagszczenia 1,00.

Profilowanie mana wykoné recznie lub spretem dostosowanym do szerdkd
koryta.Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spos6b
zaakceptowany przeziyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktore
nalezy kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.

Wilgotnas¢ gruntu poditaéa podczas zagzczania powinna kdyrowna wilgotngci
optymalnej, z tolerangjod -20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno iyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nastpi przerwa w robotach i Wykonawca nie praystnatychmiast do uktadania
nawierzchni, to powinien on zabezpieéppodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziviera.

Jezeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadaamierzchni mena
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.



5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ccisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach stacjonarnych gwaramtych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Ze wzgkdu na konieczni@ zapewnienia jednorodsd, tylko w wyjatkowych przypadkach
Inzynier maze dopyci¢ do wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszdagdd frakcji
na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinnadi/razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposob przeciwdzialey rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.6. Wbudowanie i zagszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna®yozktadana w warstwie o jednakowej grétioprzy
pomocy uktadarki lub rowniarki, z zachowaniem wyraagch spadkow i kzinych
wysokasciowych. Zaleca gi aby grubé¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie przekraczata 20
cm po zagszczeniu. Rozpoegzie budowy nagpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez4pniera. W miejscach, gdzie widoczna jest segredaciszywa,
nalezy przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o odpowiednich
wiasciwosciach.

Zageszczanie naley rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku gornej krawdzi. Nieréwndci i zagkbienia
powstajce w czasie zagzczania powinny ywyrownywane bigaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanieatdz usungcie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszegazni
1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadgmweeliug PN-B-04481:1988 [6]. Do
zag:szczenia zalecagsstosowanie maszyn (np. walcéw, gsarzarek ptytowych) o
szerokdci nie wikszej nz szeroké¢ utwardzonego pobocza.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzapczania powinna odpowiada
wilgotnosci optymalnej z tolerangj+ 2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinierstad
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. W pidiipagdy wilgotnéé mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej, mieszanka powinna bwilzona okrélona iloscia wody
i rownomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboczu
nalezy zwrocié szczegola uwag; na wiaciwe jego wykonanie przy krayzi jezdni. Styk
jezdni i utwardzonego pobocza powiniert lbgwny i szczelny.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do
robét wykaczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do
istniefacych warunkow terenowych, takie jak:

— wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i gruntawegbocza z ewentualnym
splantowaniem istniegego gruntowego pobocza,



odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,
niezkzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robflimoosci, np. zatrawienia,
roboty poradkujace otoczenie terenu robaot.

(o2}

. kontrola jakosci robo6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, fikatty zgodndci, deklaracje
zgodndci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawtoyy

- ew. wykon& wiasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania
roboét, okrélone przez layniera,

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykoweh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do

akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktdre naley wykona w czasie robot
podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Czestotliw

Lp. Wyszczegolnienie robot — Wartcici
0s¢ bada dopuszczalne
Lokalizacja i zgodn& granic Wg pktu 5 i
1 |terenu robdt z dokumentac] lraz dokumentacji
projektowg projektowej
2 | Roboty przygotowawcze lraz Wg pktu 5.3
3 Wykonanie koryta i przygotowanje
podiaza Biezaco Wg pktu 5.4
4 | Wytwarzanie mieszanki kruszywg Jw. Wg pktu 5.5
5 Wbudowanie i zagszczanie

mieszanki kruszywa Jw. Wg pktu 5.6




Wykonanie robot Ocena

wykonczeniowych ciagla Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakéczeniu robot\

Wykonane utwardzone pobocze powinno spétnestpujace wymagania:

— szerokd¢ utwardzonego pobocza sk rozni¢ od szerokéci projektowanej nie wecej
niz+10 cmi-5 cm,

— nieréwndaci pobocza mierzone 4-metrgwata nie mog przekracz&10 mm,

— spadki poprzeczne powinny dyzgodne z dokumentacjprojektows z tolerancy
+ 0,5%,

— rbznice wysokéciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm,
-2 cm,

— gruba¢ utwardzonego pobocza nie 2o Sk roznic od grubdci projektowanej o
+ 10%.

Zaleca st bad& gruba¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie readz
raz na 2000 M a pozostate cechy co 100 m wzdasi drogi.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” [1]
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M@0®,Wymagania ogoélne” [1]
pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug
pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta i przygotowanie podén
Odbiér tych robot powinien IByzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej SST.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 futwardzonego pobocza obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatéw i spta,

- ewentualn&ciccie istniejgcego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowaniegegaczenie
gruntowego pobocza,

- przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszywesiaego,

- wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza wedlugmaga dokumentacji
projektowej, ST i specyfikacji technicznej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania robot olilenych niniejsz SST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktOreg otrzebne do wykonania robét podstawowych, ale saie
przekazywane Zamawigjemu i 8 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzysce, ktére g niezlkedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane
do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenitatd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne






