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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania ogdlne dotygee
wykonania projektu: ,Budowa ul. Akacjowej wrazagrtnikiem ul. Akacjowej z ul. Gospodatskraz
budowa kanalizacji deszczowej.”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaten dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkgié

1.3. Zakres rob6t budowlanych obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwmanych
z wszystkimi czynn&iami umaliwiajacymi i mapcymi na celu realizagjww. projektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrglenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, néelcy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego €#é stanowjca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny gzel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuib postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4 Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacztimauchu
pojazdéw obstugaiych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawszeana do usuetia po
jego zakaczeniu.
1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronappatrzony pieczia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okoliczngci zachodacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odiio robét, przekazywania poleceé innej
korespondencji technicznej pagdizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.
1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.4.7. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua
1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.
1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.4.13 Ksigzka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczer, szkicdw i ew. dodatkowych zgdznikdw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.
1.4.14. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajicego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwihzanych z ocenjakosci
materiatdw oraz robot.
1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentac]
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane ptaeyniera/ Kierownika projektu.
1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzgtlych do przejmowania i rozktadania opein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
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— Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana be&edaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

— Warstwa wazaca - warstwa znajdaga se¢ miedzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewnigca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbueow

— Warstwa wyréwnawcza - warstwa #iga do wyrdwnania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniefgcej nawierzchni.

— Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stgca do przenoszenia obgen od ruchu na podie.
Podbudowa me sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

— Podbudowa zasadnicza - goOrnaeséz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

— Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podtaa. Maze
zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

— Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymazreeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

— Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgcej powyej.

— Warstwa odgczapca - warstwa sksca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18.0Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowdnadpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgod#é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi

tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przecitnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdldwlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseinu przeznaczony do umieszczania w

nim drogi i zwhzanych z rg urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas drogowy readéwniez obejmowé

teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadizzn chrongcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaidw, umieszczenia

urzagdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsta jednoczénie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgido gkbokaici

przemarzania.

1.4.23. Podi@e ulepszone nawierzchni - goérna warstwa paajtolezaca bezpérednio pod

nawierzchm, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania

nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji rob6t lub innych

spraw zwgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna Ilub fizycZoglaca autorem dokumentacji

projektowe;.

1.4.26. Przedmiar rob6t — zestawienie przewidzianych do omgkia robot w kolejriwi

technologicznej ich wykonania, wraz z ich szczegglm opisem, miejscem wykonania Iub

wskazaniem podstaw ustajeych szczegbtowy opis, z wyliczeniem i zestawienit¥ci jednostek
miar robo6t podstawowych oraz wskazaniem podstawustalenia cen jednostkowych robot lub
jednostkowych naktaddéw rzeczowych.

1.4.27.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagaainia drogowego lub

catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegéometrycznych trasy w planie i przekroju

podiuznym) istniegcego palczenia.

1.4.28. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtymi, przeznaczona do przeprowadzenia

cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzex technicznych przez korpus drogowy.

1.4.29. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji

zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.30. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stagosvi utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.31. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentaciji projektowej, ktora wskazuje

lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robat.



1.4.32. Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlas@go.

1.4.33. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgme czs$¢ terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane - && przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg catas¢
konstrukcyjma lub technologiczg zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtkiowych.
Zadanie mee polegéa na wykonywaniu robot zwranych z budow modernizagj/przebudow,
utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakowykonanych roboét, bezpiearswo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj
projektowy, ST i poleceniami leyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow, dzienniddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompt&ty

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadhoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢tizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowygladniajgcym podziat na dokumentacj
projektows:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowg dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédkWykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagjprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkayekumenty przekazane Wykonawcy
przez lrzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okiione w chaéby
jednym z nich $ obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow obpwe kolejnaé¢
ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnydqhOgoélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie ma wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddmizyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzp o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiosci, wymiary podane na $nie g wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighjalzgodne z dok. projektaw ST.

Dane okreélone w dokumentacji projektowej i w Sedy uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalng ©dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugzwykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog@ przekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pathem”)

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych
obiektow (jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tri@arealizacji kontraktu, ado zakaczenia i
odbioru ostatecznego robdét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim gdem drogi i organem zaydzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdaknesie trwania budowy. W zateosci od potrzeb i
postpu robdét projekt organizacji ruchu powiniené¢bya bieaco aktualizowany przez Wykonawc




Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgardzaciji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyinstaluje i lkedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatla ostrzegawcze, sygnaly,
itp., zapewniajc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziei i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczmje lkeda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tre¢
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cen kontraktovy.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacii
kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluje ie¢dzie utrzymywa tymczasowe uggzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pggze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeelk
innesrodki niezledne do ochrony robot, wygody spotecgcia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddiiwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptigazddw i maszyn pracigych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio  oznakuje  wsposéb  uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycliktérych trec
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robo6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cen kontraktovy.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykiazania rob6t Wykonawceaszie:

— utrzymyw& teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

— podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredze unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynidach z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn palysh w nasipstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgdl na:

— lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukoporgdiojazdowych,

— $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitarm substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscia powstania pgzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeambiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ddg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgstm o0soéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym,
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdifgkonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia




Materiaty, ktore w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, oflienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robét bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéljacag brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azp&aczeniu robét ich
szkodliwai¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z&% wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzym& zgod na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona wtasngi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaloych wiacicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzehjem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maby¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénhizyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tye$talacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #yniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzaz lpdzie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca
bedzie odpowiadéd za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wiakma instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomguhprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesakajw sisiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomgidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomsei i dotycacych korzystania z
wlasnagci i drog wewntrznych. Jednate, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ograniciaenaciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypzesaia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz, co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkoéw (ponadnormatywnych) i o z#tgm takim przewozie dwmzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy niespetnige
tych warunkéw zostaty uswte z terenu budowy. Pojazdy powoghig nadmierne obgienie osiowe
nie keda dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w oflsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnieleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcaedbie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrooviz niespetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadal za ochrenrobédt i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpecia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoigmo
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdpblementy byly w zadowakgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jelli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgizany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkere g w jakikolwiek sposob zwzane z
wykonywanymi robotami i &dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tywstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dnlzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg materiatdw lub urdzer uzytych lub zwhzanych z
wykonywaniem robot i w sposébagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Irvyniera/Kierownika projektu.
1.5.13.RO6wnowanos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasndéonkretne normy i przepisy, ktére
spetnid map materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robogdabobowhzywad
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. ypadku, gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mo@y¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania nipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegiwvierdzenia przez igniera/Kierownika
projektu. Ranice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢é
doktadnie opisane przez Wykonawad przedt@zone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkndeerenie budowygda uwazane za witasrig
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm
i Wykonawe ustali wydt#zenie czasu wykonania robot i/lub wysékokwoty, o ktdén nalery
zwiekszy¢ cere kontraktovy.

2. MATERIALY
2.1.Zro6dta uzyskania materiatdw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawkyrlierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczego6towe informacje doggez proponowanegérodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowniedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegdta nie oznacza automatycznies wszelkie
materialy z danegérodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materiaty
uzyskane z dopuszczonegrddta w sposob gty spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwuoled wiacicieli i odnagnych wladz na
pozyskanie materiatow zaddet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez Zamaviieg¢go
I jest zobowazany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed
rozpoczciem eksploatacjrodia.

11



Wykonawca przedstawi mgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac}
zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagirzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw adnegt
panstwowej i samorgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych
materiatébw pochodgcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatow, dzieawy i inne, jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskaniaemiatdw
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umovegdwykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkfad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umoelyba, ze uzyska na to pisemnzgod
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadapce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zieone w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3k
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatbw do innych robotzrie,
dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych matéw zostanie odpowiednio przewaxtmwany
(skorygowany) przez hyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsie niezbadane i niezaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz Sk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglunozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonayowiadomi lnyniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegiciem tego materiatu, albo w okresie iaym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wada/maganych przez nyniera/Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaie maze by pazniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mateto czasu, gdydaa one uyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniaathowaly swaj jakos¢ i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aiatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwoérnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodob stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wyniki tych kontroli leda
stanow¢ podstaw do akceptacji okibonej partii materiatéw pod wzellem jakdgci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni,
musz by¢ spetnione naspujace warunki:

* Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniakep

* Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych «zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

e Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nienalgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i bada w tych
miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do wywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robf@akceptowanym przez Ayniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustélev wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnéé sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami okdonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniadfzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotoés do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego wytkowania.

Wykonawca  dostarczy ignierowi/Kierownikowi  projektu  kopie  dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow& sprzt jak rowniez naprawié lub wymienigd sprz:t
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigmpozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiymera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcep¢apyzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu, nie me by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania warunkow
umowy, zostas przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nigoliszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkriwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniabiizyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspelnid@ wymagania dotyegce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéew na & i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu niespetnigie tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé& na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogagicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@idnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, izh zgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robptacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami edreymi okr&lonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusungte
przez Wykonawe na whasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Izyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziagiciza ich doktadng&:.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot dila oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentaciji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declygynier/Kierownik
projektu uwzgtdni wyniki bada materiatléw i robét, rozrzuty normalnie wyggtijace przy produkciji i
przy badaniach materiatdw, fldadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzang kweste.
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Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw
czasie okrélonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jaod W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, Aheosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robét gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumeniggjojektowy, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&

a) czs$¢ 0goblm opisupca:

e organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeambot,

e organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

e sposbb zapewnienia bhp.,

* wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

e wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowadé wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

» system (sposob i procedl)irproponowanej kontroli i sterowania jak wykonywanych
robot,

e wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza ziggowadzenie baad,

e sposb6b oraz foremgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i §oprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przedltia wiasciwosci w czasie transportu,

e sposéb i proceddrpomiarow i bada (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdétro

* sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggna¢ zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakdgci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, gokapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezédne do pobierania prébek i badaaterialdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimier/Kierownik projektu mee zaada® od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robo6t zatatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badich czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetmmiykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy gnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane ugzlzenia i sprgt badawczy posiad@j wazng legalizacg, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okggajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczcony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywé& Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych uradzey laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
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laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te kedg tak powane,ze
mog wplynaé ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do robot badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&kotych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem kadaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baidla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& zapewnion mazliwos¢ udzialu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr¢ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zathwepy
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcaedizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatow, ktore budwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zastagn przez Wykonawe usunéete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenidetsk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowezna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nanzez layniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi liyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbbdania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw& Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami bada jak najszybciej, nie pidiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakdi.

Wyniki bada (kopie) leda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrinnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i
badania materialbw w miejscu ich wytwarzania/poiyakia, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udzielk mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawg, poprzez midzy innymi swoje badania,etizie ocenia zgodnd¢ materiatow i
robét z wymaganiami ST na podstawie wynikdw wiasnpada kontrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadégi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to krynier/Kierownik projektu oprze siwylagcznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnii materiatow i robot z dokumentagprojektows i ST. Maze rownie zleci, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Khadaiezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztympdrnych lub dodatkowych badla pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiear®wa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm (PN i PN-EN), @t technicznych
oraz widciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

15



2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
* Polskg Normg lub
e aprobaj techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidrolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, k@a partia
dostarczona do robétdizie posiadate dokumenty, oki&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpuawigzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwiacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpieczstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioeny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sbowego. Zapisy dxla
czytelne, dokonane trwpkechnilg, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebéda oznaczone kolejnym
numerem zajcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ktyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonograméw robat,

— terminy rozpocecia i zak@czenia poszczegdlnych elementéw robot,

— przebieg robdt, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia leyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw roboét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggsch ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6inym w zku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwitrakcie
wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

— dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z poden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdsb
przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje zyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polec& Wykonawcy robat.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwatyj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob&eprowadza giw sposob agly w
jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemini jakdci. Dokumenty te stanowi
zalczniki do odbioru robét. Winny ldy udostpnione na kade zyczenie Ilmyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
— pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
— protokoty odbioru robdét,
— protokoty z narad i ustate
— korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dia przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawited
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyells zawsze dogpne dla Inyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wagdlu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokatacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasiaieniu Irkyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych rob6t i termirben@ru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w przedmiarze robo6t
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aligzku ukaiczenia wszystkich robét. &ine
dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika projektu na fnie.

Obmiar gotowych robétgdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkseym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugadsci i odlegtcici pomidzy wyszczego6lnionymi punktami skrajnymeéda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@idab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestycych to Wykonawca duizie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowednlag przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywad to wyposaenie zapewniat w sposob aglty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzea girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblic lgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie dedii obmiarow. W razie braku miejsca szkice rqolgy¢
dofgczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. OBMIAR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajas¢pujacym etapom odbioru:
— odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
— odbiorowi czsciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior rob6t zanikarych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamrmavagéinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ebzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia #tynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czasciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. @dbrobdt
dokonuje lzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robo6t

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartdsci.

Calkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegcedrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadamem na pimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przygcia dokumentéw, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzneeawzez Zamawiggego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania robot z dokumentggjrojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozinez realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t @aagowych lub rob6t uzupetnigiych
w warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniektacy projektows i ST z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleEzestwo ruchu,
komisja dokona podcen, oceniajgc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujace dokumenty:

— dokumentag projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

— specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowwyri ew. uzupeniajce lub zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznacze laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdbw zgodnie z ST i ew. PZJ,

— opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiarow
zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodri#d 2 PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robé6t towargggeh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych
robét wiacicielom uradzes,

— geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

— kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenini z Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnap keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyalbor zwhzanych z usultiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaialwv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiortestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykmgara jednostk
obmiarova ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczaltopmdstawy ptatngci jest wartéé (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lgdzie uwzgedniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidobejmowa:

— robocizre bezpdrednig wraz z towarzyscymi kosztami,
— wartds¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymigjeewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartcs¢ pracy spregtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania ¢gsido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolinych obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a niewyszczegolnione w kugsie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazddéw i organizaaihu obejmuje:
— opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami

projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwyaz z dostarczeniem kopii projektu

Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daj&h zmian i uzgodniewynikajacych
Z postpu robot,
— ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,
— optlaty/dzierawy terenu,
— przygotowanie terenu,
— konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowa i
drenau,
— tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaewghu obejmuje:
— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscigi tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier swiatet,
— utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuje:
— usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZYPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z p@diejszymi
Zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca&20. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszanizawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(faz. U. Nr 14, poz. 60 z pgdiejszymi
Zmianami).
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PUNKTOW
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SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem trasy i jej punktow wyséowych oraz spogglzeniem
inwentaryzacji powykonawczej w zydku z inwestyey wymieniorp w ST-00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuzynndci umazdiwiajace wykonanie wszystkich
robdt zwhzanych z odtworzeniem punktéw wyseékiowych trasy i inwentaryzagcjpowykonawca.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t azanych z
wszystkim czynnéciami mapcymi na celu odtworzenie w terenie trasy oraz pemia obiektow
inzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartogiafiej placu po jego
wybudowaniu.

W zakres robo6t wchodz

— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtownych i punktéw wysos@owych (reperéw
roboczych dowjzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoveami

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly oraz odpania uszkodzonych punktow,

— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramaobot,

— przeniesienie punktow istnigiej osnowy geodezyjnej poza graniobot ziemnych,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna dlowentaryzacji powykonawczej
wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zataenie poziomej i wysolaiowe]
geodezyjnej osnowy realizacyjnej niedbej przy budowie placu, uwzginiajgcej ustalenia
dokumentacji projektowe;.

1.4.2. Punkty gtéwne trasy — punkty zatlamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wysokavego lub samodzielny znak wysadk@mwy,
ktérego wysoké& jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatlu untiesay w punktach osnowy geodezyjne;j.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomaysokdciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektu w terenaz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczjpwdowanej drogi i spogezenie
zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartografigjz

1.4.7. Pozostate oketenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagaogoélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoine wysni dotycace robo6t podano w ST-
00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano w ST-00.00 ,Wymagania ogojhgpkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robét

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowggdici okoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza grarodot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy powinny mié érednie 0,15 + 0,20 mi dlug& 1,5+ 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 +~ 0,08 m
i dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w isjaéej nawierzchni bolce stalowéeednicy
5 mm i diugdci 0,04 + 0,05 m.

, Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granicpasa robot, naky stosowa pale
drewnianesrednicy 0,15 + 0,20 m i dtugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy
Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowa materiaty zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 3
3.2. Sprat stosowany do wykonania robo6t

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zab@sci od potrzeb, powinien wykagasie
mozliwoscia korzystania ze spgtu dostosowanego do przsgj metody robét, jak:
— teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadoiopomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdjhepkt. 4.
4.2. Transport materiatéw i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych am@a przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.09mgania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysad@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca robét geodezyjnych pésmin
— zapozné sie z zakresem opracowania,
— przeprowadz z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna sie z dokumentagj projektova,
— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatobszarze objym budowa drogi,
— zapozné sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadz wywiad szczegoOtowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujgcymi Instrukcjami i
wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiaicego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegétowego wytyczenia robot.
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Prace pomiarowe powinny &yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich ktach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperd@boczych. B¢dy te powinny by usunete na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Teeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu
istotnie r&nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomi o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpno by zmieniane przed pogliiem
odpowiedniej decyzji przez mgniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyni@g z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostam wykonane na koszt Zamawdaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obey Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punkpgsrednie osi trasy mugzbyé
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Zai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne
do dalszego prowadzenia robét, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczneptavidtowej realizacji robot nate do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne fpromy by zastabilizowane w sposob
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaldowhzane do punktéw
pomochiczych, polmnych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie meoprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zahyé robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami
roboczymi wzdta trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioSDO metrow, natomiast w
terenie falistym i goérskim powinna &pdpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robdt zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak jest takich punktowpesy
robocze nalgy zalaryé w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztatidddw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegjosiadanie, w sposéb zaakceptowany przamiera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwdéjra w nawbzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegoegdnej.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtaici zalenej od charakterystyki terenu i uksztattowania yydecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tossy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drog. Rene niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rddnych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w punkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.
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5.4.4.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowda zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z
podziatem na:
1) akta posgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczig przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentag techniczig przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgppkcie 3 oraz forg dokumentow
nalezy uzgodné z csrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentade nalery
okaza& Zamawiajcemu do wgjdu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozéiasie z zakresem opracowania i uzy§kad Zamawigjcego
instrukcje dotyczce ewentualnych etapéw wykonywania pomiarow powgkarzych.

Pomiary powykonawcze powinny &yoprzedzone uzyskaniem Zrodkow dokumentaciji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzapgtazeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej
(poziomej i wysokéciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniaze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondrezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, mglpowiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatow i informaciieag ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #hiwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspotezinych i poziomdw odniesienia,

— zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowyealajdupcych s¢ w osrodku dokumentaciji o
wyniku pomiaru powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nate wykon&: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow
istniejgcej osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techagantych punktow oraz aktualizac
opiséw topograficznych, zbadanie wizur peday punktami i ewentualne ich oczyszczenie epise
rozeznanie odrimie koniecznéci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziottieklasy oraz
0snowy pomiarowej.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zalaong osnowe, a nasipnie wykong pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukd3-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy
zasadniczej oraz té& dodatkovs obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometra
drég, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiektgstowe z rgdnymi wlotu i wylotu, swiattem i
skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i ptkinprzyrody, wszystkie ogrodzenia z
furtkami i bramami oraz z podziatem na trwale itmigte, rowy, studnie z ickrednicami, przekroje
poprzeczne drog co 20+50 m oraz inne elementy weditmaga Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nadg wykona przy pomocy sprzu komputerowego. Whniesienie
pomierzonej tréci na map zasadnicg oraz map katastralg naley wykona metody klasyczni
(kartowaniem i kréeniem gcznym) lub przy pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naley uzupeiné o elementy wymienione w
drugim akapicie niniejszego punktw, $amy technily z jaks zostata wykonana mapa (numerygzn
wzglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami
instrukcji 0-3 [4], z podziatem na: akta pgspwania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatacj
techniczim przeznaczaom dla Zamawiajcego i dokumentagjtechniczi przeznaczan dla cGrodka
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Sposskompletowania i forgn dokumentacji dla
osrodka dokumentacji natg uzgodnt z csrodkiem oraz ustaliczy € dokumentagj nalezy okaza
Zamawiajcemu do wgldu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

J&li Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasipujace
materiaty:
— sprawozdanie techniczne,
— wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatidwescia, ktora wymieniono w punkcie 5.5.2,
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— kopie wykazéw wspétddnych punktow osnhowy oraz wykazy wspéhtmych punktéw
granicznych w postaci dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnyath @chror,

— kopie opis6w topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— noénik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych map,zfi mapa
realizowana jest numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamagdgago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” [K] 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmotva
— wewretrzng  kontrok prowadzon przez Wykonawg robot geodezyjnych, ktéra powinna
zapewniéa mazliwosé sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fgkooraz usuwania
nieprawidtowdci mogicych mi€ wptyw na kolejne etapy robot,
— kontrolke prowadzon przez stabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogoélnych zasad prac éikreyech w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaob6t geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK [3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w paiek5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,\Abamnia ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarovg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjmnuje sk jednostki: km (kilometr)
i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,\Wyenéa ogolne” [1] pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentszhnicznej
przeznaczonej dla Zamawidaggo.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,
- koszt zapewnienia niegtnych czynnikéw produkcji,
- zakup i dostarczenie materiatow,
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgminktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

2€



— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug
wymaga dokumentaciji technicznej,
— koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét okilenych niniejsa ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale sje
przekazywane Zamawigiemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysice, ktore g niezlkedne do wykonania robét podstawowych, nie zaliczzmeobot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne

1. ST-00.00 ,Wymagania ogéine”
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjetograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
pé&zniejszymi zmianami)[Instrukcje i wytyczne techniezbytego Gtéwnego Uezlu Geodezji i
Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudmntacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma oshowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

COXXNOOAW
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ST -02.00

ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sarwymagania dotyee wykonania i odbioru
robo6t ziemnych zwizanych z budownawierzchni drogowych w zazku z inwestyej wymieniory w ST-
00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiié

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy drogi i obejmujwykonanie nasypdw i wykopdw w gruntach nieskatistgkat. I-V).

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rangu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktorego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wp0 matej nénacsci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obgeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki
nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadgj sie pod dziataniem wody destylowanej; maj
wytrzymatai¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.14.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pol@one poza pasem robét
drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigeieiz) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a niewykorzystanych do budawasypow oraz innych prac zyganych z
trag drogovy.

1.4.16. Wskanik zagszczenia gruntu - wielkd charakteryzuyjca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| = &

° pds

gdzie:

O - Qestcié objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnidBR-77/8931-12[5](Mg/m?),

Pus - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B8M [1], stlkaca do oceny
zagzszczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.17. Wskanik rdéznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow

niespoistych, okrdona wg wzoru:

gdzie:
dso - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
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1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

L LE
1] E1

gdzie:

E: - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwseyatizeniu badanej warstwy zgodnie z

PN-S-02205:1998 [2],
E, - modut odksztatlcenia gruntu oznaczony w powtérmyptiazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [2].

Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w ST 00.00 ,Wymagania ogélpé&t 1.4.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST 00.00 pkt 1.5.
2. MATERIALY

Grunty i materiaty do budowy nasypéw podaje taklica
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypdwimuy spetnié wymagania okrdone w PN-

S-02205[2].

Tablica 1. Przydatr$é gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-02[2].

3. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne ze
starych zwalow (powyzey 3
lat)

6. Lupk: przyweglowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartosci frakcji ilowe)
pomizey 2%

i - i6
Przeznaczenie Przydatne Przy datn§ ) Tresc _
Z Fastrzezemammi zastrzezema
1. Rozdrobnione grunty skaliste | - gdyv pory w gruncie skalistym
mickkie beda wypelnione gruntem lub
materialem drobnoziarnistym
2. Zwietrzeliny 1 mumosze - gdy beda whudowane w
. gliniaste miejsca suche lub
L szd:obmone grunty 3. Piaski pylaste, piaski zabezpieczone od wod
skaliste twarde oraz grunty | oliniaste. pyly piaszczyste i pyly | guntowvch i powierzchniowveh
kamieniste, zwietrzelinowe . - ; . - .
. o | 4. Piaski prochniczne, z - do nasypow nie wyzszych niz
rumosze 1 otoczaki - o4 :
Y Fie N e wyjatkiem pylastych piaskow 3 m, zabezpieczonych przed
2. Zwiry 1 pospolk, P : .
; £WILY 1 POSp prochnicznych zawilgoceniem
rowniez gliniaste — - — —
. . .. 5. Gliny piaszczyste. gliny 1 - w miejscach suchych lub
3. Piaski grubo. srednio 1 . -/ SR e L i
- - | gliny pylaste oraz inne o wr przejéciowo zawilgoconyeh
drobnoziarniste, naturalne1 | =7 2 = 4
< 35%
tamane . .
Na dolne 4. Piaski gliniaste z 6. Gliny praszczyste zwiezle, - do nasypow nie wyzszych niz
Warstwy domieszka frakeji zwirowo- | gliny zwigzle 1 gliny pylaste 3 m: zabezpieczonych przed
nasypow kamienistej (morenowe) o | Zwigzle oraz inne gnnty o zawilgoceniem lub po
ponizej strefy | wskazniku roznoziarnis- granicy plynnoéei wi od 35 do ulepszeniu sporwami
. . - a
przemarzania | tosci Uzl3 60%

7. Wysiewk kamienne gliniaste
o zawartosci frakey tloweg
ponad 2%

- gdy zwierciadlo wody
gruntowe) znajduje siena
glebokosci wigkszej od
kapilarnosci biernej gruntu
podioza

8. Zuzle wielkopiecowe 1 inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 3 lat)

- 0 ograniczone] podatnosci na
rozpad - laczne straty masy do
5%

9. Dolupk: przyweglowe
nieprzepalone

- gdy wolne przestrzenie zostana
wypelnione materialem
drobnoziarnistym

10. Popioly lotne 1 mieszaniny
popiolowo-zuzlowe

- gdy zalegaja w miejscach
suchych lub s3 1zolowane od
wody
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Na gome
warstwy na-
SYPOW W stre-
fie przemar-
zama

1. Zwiry 1 pospotka

2. Piaski grubo 1 srednio-
ziarniste

3. Dolupks przyweglowe
przepalone zawierajace
mniej niz 13% ziarn mniej-
szych od 0,075 mm

4 Wysiewki kamienne o
uziarnieniu odpowiadaja-
cym pospolkom lub zwirom

1. Zwiry 1 pospolka gliniaste

2. Piask: pylaste 1 glimaste

3. Pyly piaszczyste 1 pyly

4. Gliny o granicy plynnosci
mmniejsze] mz 33%

3. Mieszaniny popiolowo-
fuzlowe z wegla kamiennego

6. Wysiewki kamienne gliniaste
o zawartosci frakeg ilowe) =2%

- pod warunkiem ulepszenia
tych gruntow sporwami, takimi
jak: cement, wapno, aktywne
popioly itp.

7. Zuzle wielkopiecowe 1 mmne
metalurgiczne

- drobnoziarniste 1 merozpado-
we: straty masy do 1%

8. Piask: drobnoziarniste

- 0 wskazniku nosnosci Wye:=10

W wykopach
1 miejscach
zerowych do
glebokosci
PrZemarzania

3. SPRZET

Wykonawca przygpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wyk&izsie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (ngizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpwcharki, zgarniarki, réwniarki itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirnig¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego aofipsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajna¢ $rodkéw transportowych powinna dyponadito dostosowana do wyddjtio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (maaigr

Zwigkszenie odlegkri transportu ponad wadd zatwierdzone nie ni@ by podstavwy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaplaty za transport, o ile ekskone odleghkei nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogdlne zasady wykonanie robét podano w ST-00.00makyania ogolne” pkt. 5.
5.2. DOKLADNO SC WYKONANIA WYKOPOW | NASYPOW

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypées od osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyctednych robot ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi-3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie we r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozra¢ si¢ od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nierowdoi na powierzchni skarp nie powinny przekracza
+ 10 cm przy pomiarze tat3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce
nierdwndgci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. ODWODNIENIA PASA ROBOT ZIEMNYCH

- gdy sa ulepszane sporwami
(cementem, wapnem,
aktywnynu popiotami itp.)

Grunty mewysadzinowe Grunty watpliwe 1 wysadzinowe

Niezalenie od budowy urmdzer, stanowgcych elementy systemow odwadg@jch, ugtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienjewymagag tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktore zapewnbdprowadzenie wod gruntowych i opadowych pozaatszbot ziemnych
tak, aby zabezpiecgzygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeona ma obowaizek
takiego wykonywania wykopdéw i nasypéw, aby powidrdom gruntu nadawaw catym okresie
trwania robot spadki, zapewniag prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usunjcia tych gruntdw i zagpienia ich
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gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekv dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynnoi, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaelych zbiornikow naturalnych i wdzer odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. ODWODNIENIE WYKOPOW

Technologia wykonania wykopu musi ugwiaé¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinmegpowa w kierunku podnoszeniagsiiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowda odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, urdiwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentgepjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny niéngwbyt mniejszy ni 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nglewzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykamia innych robo6t na spetnienie
wymagai dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstobot ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe naleodprowadz poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. WYKOP ,
55.1 ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwaranfoweh stateczni@ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkadzeynikajcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcécia lub innych odgpstw od dokumentaciji projektowej obih Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywaroboty w taki sposdb, aby grunty aznym stopniu przydatrioi
do budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w&pamiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo
od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladerstw geotechnicznych, wymaga
zgody Ireyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowrponbye bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ilezimier dopuyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,zygke
odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspajéa go do gtbokaici okoto 0,5 metra povwg
projektowanych radnych robot ziemnych.

Roboty w pobliu podziemnej infrastruktury nedg wykonywa recznie z zachowaniem szczegélnej
ostrancsci. Wykonawca zobowgrzany jest umigic w swoim harmonogramie rezejwezasow dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktore mapy¢ wykonane w zakresie prze#mnia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadéinizyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpgmia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacjikiwawca bezzwiocznie powiadomizimiera i
zainteresowane wiadze oraglbie z nimi wspoétpracowat dostarcrajwvszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi igdez podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo.

5.5.2 WYMAGANIA DOTYCZ ACE ZAGESZCZENIA | NOSNOSCI GRUNTU

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychétrobiemnych powinno spehda
wymagania, dotyece minimalnej wartéi wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrin

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog kategoria ruchu KRB kategoria ruchu
ekspresowych KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchrni

robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyk spelnigg wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed ueniem konstrukciji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych w
tablicy 2.

Jeeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 2 nie mag by¢ osagnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nalepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu pogko
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umazliwiajacego uzyskanie wymaganych waddiowskanika zagszczenia. Mgiwe do zastosowania
srodki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia deptaxji Irzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych ndspeawie
pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E2 zgodifél22205:1998 [2] rysunek 4.

5.5.3 RUCH BUDOWLANY

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gidbearstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzdnych robdt ziemnych jest mniejsza 6i3 metra.

Z chwila przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dpgza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynné¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow,
ktére nie spowoddjuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

5.6. NASYP
5.6.1 UKOP | DOKOP
5.6.1.1 Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyskazane w dokumentacji projektowej, w innych
dokumentach kontraktowych lub przezzyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez
Wykonawe, musi by ono zaakceptowane przezyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dbytak dobrane,zeby zapewrd przewdz lub
przemieszczanie gruntu na jak najkrotszych odkeggah. O ile to mdiwe, transport gruntu
powinien odbywa sie w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopyganmiec ksztatt
poszerzonych rowéw przylegtych do korpusu. Ukopwipoy by¢ wykonywane réwnolegle do osi
drogi, po jednej lub obu jej stronach.

5.6.1.2 Zasady prowadzenia robo6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuz@aozpoczé sie dopiero po pobraniu prébek i
zbadaniu przydatrici zalegajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zguadypémie
przez Irzyniera. Gébokas¢ na jalky naley ocené przydatnéé gruntu powinna by dostosowana do
zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypdw nie powibyy odspajane, chybze wymaga tego
dostp do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokomasyp. Odspojone przez Wykongwc
grunty nieprzydatne powinny Bywbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania,dngd ze
wskazaniami Inyniera. Roboty te dula wiagczone do obmiaru robét i optacone przez Zamawégjo
tylko wowczas, gdy odspojenie gruntow nieprzydamiggto konieczne i zostato potwierdzone przez
Inzyniera.

Dno ukopu naley wykon& ze spadkiem od 2 do 3% w kierunkuzinwego sptywu wody. O
ile to konieczne, ukop (dokop) najeodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, niez@@n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dyak uksztalttowane, aby
harmonizowaty z otaczggym terenem. Na dnie i skarpach ukopu nalerzeprowad rekultywacg
wedtug odebnej dokumentacji projektowe;j.

5.6.2 WYKONANIE NASYPOW
5.6.2.1 Zagszczenie gruntu i 00s¢ w podtazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zagszczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w
strefie podiea nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu. z&d wartas¢ wskanika
zagszczenia jest mniejszazkreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podtaze tak, aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magbyé osihgniete przez
bezpdrednie zagszczanie podim, to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég
umazliwiajace uzyskanie wymaganych waitowskanika zagszczenia.
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Tablica 3. Minimalne wartzi wskaznika zagszczenia dla podia nasypéw do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wartd¢ I dla:
o wysokdci,| autostrad innych drég
m i drég kategoria ruchpkategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
do 2 1,00 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru
wtérnego modutu odksztalcenia E2 zgodnie z PN-82D98 [2] rysunek 3.

5.6.2.2 Zasady wykonania nasypow
5.6.2.2.1 Ogdlne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznepwfilu podiwnego,
ktére okrélono w dokumentacji projektowej, z uwzdhieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez mniera.

W celu zapewnienia stateczod nasypu i jego rbwnomiernego osiadania nalprzestrzega
nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metody warstwows, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow.
Nasypy powinny b§ wznoszone rownomiernie na catej szekmko

b) Grubd¢ warstwy w stanie kknym powinna by odpowiednio dobrana w zalsosci od rodzaju
gruntu i sprgtu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy
nasypu mee nasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzimiera prawidtowego wykonania warstwy
poprzednie;.

¢) Grunty o rénych wiaciwosciach naley wbudowywa& w oddzielnych warstwach, o jednakowej
grubdici na catej szerokei nasypu. Grunty spoiste naje wbudowywa& w dolne, a grunty
niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego wmglewbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mailo
przepuszczalnego (0 wspotczynnikyoK10° m/s) ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4%
1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskindsggowinien by obustronny, gdy nasyp jest
budowany na zboczu spadek powinien¢ bjednostronny, zgodny z jego pochyleniem.
Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno unietiwiaé lokalne gromadzenieesivody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powlemz jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzegamwinny by uksztalttowane ku osi nasypu, a
woda odprowadzona poza hasyp z zastosowastezku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni
gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalpmhierzchni pélizgu w gruncie tworgcym
nasyp.

f) Gérrg warstwe nasypu, o grub@i co najmniej 0,5 m nak wykon& z gruntdw
niewysadzinowych, o wskaiku wodoprzepuszczalgo Ko = 6 =10 ™ m/s i wskaniku
roznoziarnistéci U > 5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich sedaosciach,
Inzynier maze wyrazé zgodt na ulepszenie goérnej warstwy nasypu poprzez &abg cementem,
wapnem lub popiotami lotnymi. W takim przypadkutjkenieczne sprawdzenie warunkusngsci
I mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekpplegajcej na rozbudowaniu
podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych amazterenach zalewowych dolne warstwy
nasypu, o grubi co najmniej 0,5 m powej najwyzszego poziomu wody, nae wykona z
gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotow lotnych, stae pod popiotami, grubdci 0,3 do 0,5 m,
nalezy wykona z gruntu lub materiatéw o daj przepuszczalroi. Gérnej powierzchni warstwy
popiotu naley nada& spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).

1) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powimiby bezzwtocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier maze dopyci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jeg@zaibczenia przed
nadmiernym zawilgoceniem.
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5.6.2.2.2 Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypdw w okresie deszczow malgrzerwd, jezeli wilgotnosé gruntu przekracza
wartcs¢ dopuszczaly to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej
wartcci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienmalktada nast¢pnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadéziw sposdb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraigs z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gagghiem, poszczegodlne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu robd6t ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do
prawidtowego odwodnienia. W okresie deszczowymmnailezy pozostawia niezagszczonej warstwy
do dnia naspnego.

Jezeli warstwa gruntu niezggzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca reg ye stanie
0osuszy jej | zagsci¢ w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakaza\Wykonawcy
usungecie wadliwej warstwy.

5.6.2.2.3 Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypoéw w tempezaf przy ktorej nie jest mlwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wskéka zagszczenia gruntdw.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntdw zamastpch lub gruntéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie daych opadow sniegu wykonywanie nasypow powinno dyprzerwane. Przed
wznowieniem prac naky usuné snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie malgej przed rozmarzeciem
zag:szcza ani uktad@ na niej nasfpnych warstw.

5.6.2.3 Zagszczenie gruntu
5.6.2.3.1 Ogdlne zasady zagczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rosdboiu, powinna b§ zagszczona z
zastosowaniem st odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkow.
Roziazone warstwy gruntu natg zag:szcza od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.6.2.3.2 Grub& warstwy

Grubas¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liazlprzegé maszyny zagszczagcej zaleca si
okresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w
pkcie 5.6.2.3.5

Orientacyjne wartéri, dotycace grubdci warstw ré@nych gruntéw oraz liczby przejazdow
réznych maszyn do zggzczania podano w pkcie 3.

5.6.2.3.3 Wilgotnéc¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna By rowna wilgotnéci optymalnej, z
tolerancy:

a) w gruntach niespoistych +2 %
b) w gruntach matosrednio spoistych +0 %52 %
c) w mieszaninach popiotowozlowych +2 %,-4 %

Sprawdzenie wilgotri@i gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z cgstotliwoscia
okreslong w pktach 6.3.21 6.3.3.

5.6.2.3.4 Wymagania dotygze zagszczania

W zalenosci od uziarnienia stosowanych materiatow, ggrgzenie warstwy natg okreslaé
za pomog oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhodu
odksztatcenia.

Kontrole zagszczenia na podstawie porOéwnania pierwotnego i nego modutu
odksztatcenia, okstonych zgodnie z normPN-S-02205:1998 [2], natg stosowa tylko dla gruntow
gruboziarnistych, dla ktérych nie jest nlive okreslenie wskadnika zagszczenia J wedtug BN-
77/8931-12 [5].

Wskanik zagszczenia gruntow w nasypach, ofoay wedtug normy BN-77/8931-12 [5],
powinien na catej szeroko korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.
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Tablica 4. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach
Minimalna wartdc¢ I dla:

Strefa innych drég
nasypu kategoria
ruchu
KR1-KR2
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu do
gtebokasci

od powierzchni rob6t ziemnych:
- 0,2 do 2,0 m (autostrady) -

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) 0,97

Warstwy nasypu na gbokasci od
powierz-

chni rob6t ziemnych pongj:

- 2,0 m (autostrady) -

- 1,2 m (inne drogi) 0,95

Jako zaspcze kryterium oceny wymaganego gmmgzenia gruntdw, dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskanika zagszczenia, przyjmuje siwartgi¢ wskanika odksztalceniaglokreslonego
zgodnie z normPN-S-02205:1998 [2].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien bwiekszy niz:

a) dlazwirdw, pospotek i piaskéw

b) 2,2 przy wymaganej waéto 1s=1,0,

C) 2,5 przy wymaganej wasto 1s<1,0,

d) dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomigmuziarnieniu (pytow, glin pylastych, glin

zwieztych, itbw — 2,0,

e) dla gruntdw rhoziarnistych fwiréw gliniastych, pospoétek gliniastych, pytéw
piaszczystych, piaskéw gliniastych, glin piaszcgght glin piaszczystych zeatych) — 3,0,
f) dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,

Q) dla gruntéw antropogenicznych — na podtdada poligonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zag@szczenie warstwy nie jest wystarcgag, to
Wykonawca powinien spulchhiwarstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie
zagsci¢. Jeeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego mga
zagszczenia, Wykonawca powinien ugtrwarstwe i wbudowa nowy materiat, o ile laynier nie
zezwoli na ponowienie proby prawidiowego gsarzenia warstwy.

5.6.2.3.5 Probne zagzczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zeggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 308 m
powinien by wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktéuklada si grunt czterema
pasmami o szeroKoi od 3,5do4,5 m kade. Poszczegodlne warstwy ukltadanego gruntu powimeg
w kazdym pasie ing grubgi¢ z tym, ze wszystkie musz miesci¢ sig w granicach wisciwych dla
danego sprtu zagszczajcego. Wilgotné¢ gruntu powinna by réwna optymalnej z tolerangj
podar w pkcie 5.6.2.3.3 Grunt wony na poletku wedlug podanej #gj zasady powinien gy
nastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny naley okresli¢ wskaniki zagsszczenia,
dopuszczajc stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (samdtopowa, ugiciomierz udarowy
po ich skalibrowaniu w warunkach terenowych).

Oznaczenie wskaika zagszczenia nalg/ wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co
najmniej 2 powinny umdiwié ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej eZci warstwy. Na
podstawie poréwnania uzyskanych wynikdw egzenia z wymaganiami podanymi w pkcie
5.6.2.3.4 dokonuje siwyboru sprztu i ustala si potrzebn liczbe przegé oraz grubé& warstwy
rozktadanego gruntu.
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5.6.3 ODKLADY
5.6.3.1 Warunki ogélne wykonania odktadéw

Roboty oméwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami,
ktore zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykgp ktore nie &dg wykorzystane do budowy
nasypéw oraz innych prac zganych z trasdrogovs.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkiad,zeli:

a) stanowa nadmiar ohjtosci w stosunku do objosci gruntow przewidzianych do wbudowania,

b) @ nieprzydatne do budowy nasypdéw oraz wykorzystamiannych pracach, zwkanych z
budowg trasy drogowej,

c) ze wzgidu na harmonogram robdét nie jest ekonomicznie wlrasae oczekiwanie na
wbudowanie materiatow pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych aey przypadkow tylko wéwczas,
gdy zostalo to jednoznacznie o#ltne w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdhb przez
Inzyniera.

5.6.3.2. Lokalizacja odkfadu

Jereli pozwalaj na to widciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia nigaot)
materiaty te powinny byw razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniawaot
sztucznych wyrobisk oraz do ewentualnego poszexzemsypdw. Roboty te powinny bwykonane
zgodnie z dokumentagj projektows i odpowiednimi zasadami, dotygxymi wbudowania i
zag:szczania gruntow oraz wskazowkamiyniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiargtodi w sposob okrdony powyzej,
materiaty te nakey przewiez¢ na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyera.
Jezeli miejsce odkladu zostatlo wybrane przez Wykongwuausi by ono zaakceptowane przez
Inzyniera. Niezalenie od tego, Wykonawca musi uzyskayod: wiasciciela terenu.

Jezeli odkiady g zlokalizowane wzdh odcinka trasy przebiegaego w wykopie, to:

a) odkiady mgna wykong& z obu stron wykopu, pli pochylenie poprzeczne terenu jest
niewielkie, przy czym odlegké podn@a skarpy odkfadu od gérnej kragkzi wykopu powinna
WYNOoSE:

- nie mniej ni 3 m w gruntach przepuszczalnych,

- nie mniej ni 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,

b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym tergednak mniejszym od 20%, odkiad nale
wykon& tylko od gornej strony wykopu, dla ochrony od wadgkowej,

C) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyracgm ponad 20%, odktad nale zlokalizowa
ponizej wykopu,

d) na odcinkach zagronych przez zasypywanie dragiegiem, odklad naigy wykona od strony
najczsciej wiejacych wiatrow, w odlegiri ponad 20 m od kraydzi wykopu.

Jeli odktad zostanie wykonany w nieuzgodnionym migjsab niezgodnie z wymaganiami,
to zostanie on usugty przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazlzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynd@g z ewentualnych uszkodzesrodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nieuzgogmiotio tego miejscu, ohbgiaja Wykonawe.

5.6.3.3 Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odkladow, a w szczegdnbp ich wysokd¢, pochylenie, zagszczenie oraz
odwodnienie powinny ky zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji ftopej lub ST.
Jezeli nie okr&lono inaczej, naley przestrzegaustalé podanych w normie PN-S-02205:1998 [2] to
znaczy odktad powinien byuformowany w pryzma o wysokdci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do
1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odklady powinny by tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otagaan terenem.
Powierzchnie odkladow powinny byobsiane traw, obsadzone krzewami lub drzewami albo
przeznaczone nazytki rolne lub I&ne, zgodnie z dokumentagprojektova.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiéziea odktad powinno dyprzerwane, o
ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny unietivdaja jego wbudowanie zgodnie z
wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie w dokutaeji projektowej, ST lub przez tgniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawoaimpen upewnt sie, ze spetnione $
warunki okrdlone w pkcie 5.6.3.1. Zeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adiirzez
Wykonawe, zajdzie koniecznid dowiezienia gruntu do wykonania nasypdw z ukopukdszt tych
czynndgci w caldci obchza Wykonawe.
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6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST 00.00 pkt 6.
6.2. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW

Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniedzgici z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontrolzzgolma uwag: nalezy zwrocié na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogageydgh wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczwoskarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywaniadtoipo ich zakéczeniu,
d) dokladné wykonania wykopdw (usytuowanie i wyikecezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.5.
6.3. SPRAWDZENIE WYKONANIA UKOPU | DOKOPU

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega ndrktmwaniu zgodnéci z wymaganiami

okreslonymi w pkcie 5.6.1 niniejszej specyfikacji orazdekumentacji projektowej i ST. W czasie
kontroli nalezy zwroci szczegbla uwag na sprawdzenie:
a) zgodnéci rodzaju gruntu z okédbonym w dokumentacji projektowej i ST,
b) zachowania ksztaltu zboczy, zapewguiago ich stateczié,
c) odwodnienia,
d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu poohakeniu eksploataciji ukopu.

6.4. SPRAWDZENIE JAKO SCI WYKONANIA NASYPOW
6.4.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jak@i wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédnp wymaganiami

okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.6.2 niniejszej specydjkav dokumentacji projektowej i ST.
Szczego6la uwag nalery zwrock na:

a) badania przydatém gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowéci wykonania poszczegdélnych warstw nasypu,

c) badania zagzczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.4.2.Badania przydatrigi gruntdw do budowy nasypéw

Badania przydatrsgi gruntdbw do budowy nasypu powinnydpgrzeprowadzone na prébkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnaig pochodacej z nowego
zrodta, jednak nie rzadziejnjeden raz na 30003mW kazdym badaniu nals okreli¢ nastpujace
wiasciwosci:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988

zawarté¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

wilgotna¢ naturala, wg PN-B-04481:1988 [1],

wilgotna&¢ optymalry i maksymalg gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-
04481:1988 [1],

granie ptynndsci, wg PN-B-04481:1988 [1],

kapilarné¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [4],

wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [6].

6.4.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegollnych warstw nasypu polegej

sprawdzeniu:

a) prawidtowséci rozmieszczenia gruntéw oadych wiaciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kalej warstwy,

c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadd nie
rzadziej nk jeden raz na 500 fvarstwy,

d) nadania spadkow warstwom z gruntow spoistyetitug pktu 5.6.2.2.1 poz. d),

e) przestrzegania ogranidazekreslonych w pktach 5.6.2.2.2 i 5.6.2.2.3, dotyoych wbudowania
gruntéw w okresie deszczOw i mrozéw.
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6.4.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogionasypu

Sprawdzenie z&gzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgadno
wartcsci wskaznika zagszczeniad lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéegtami okr&lonymi
w pktach 2.2 5.6.2.3.4. Do liigcej kontroli zagszczenia dopuszcza siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia J powinno by przeprowadzone wedtlug normy BN-
77/8931-12 [5], oznaczenie modutow odksztatcenidiugenormy PN-S-02205:1998 [2].

Zagszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ri:

- jeden raz w trzech punktach na 10G0narstwy, w przypadku okéenia wartdci |,
- jeden raz w trzech punktach na 20G0narstwy w przypadku okgkenia pierwotnego i wtérnego
modutu odksztalcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia robot Wykonawca powinien wpisgwao dokumentow
laboratoryjnych. Prawidtowdd zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem
powinna by potwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.4.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujontrok:

- prawidtowdci wykonania skarp,
- szerokéci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgdédna
wymaganiami dotyceymi pochylé i dokltadndci wykonania skarp, okéenymi w dokumentacii
projektowej, ST oraz w pkcie 5.6.2 niniejszej spg@g;i.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szefokkorony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szesok® wynikajaca z wymiarOw geometrycznych
korpusu, okréonych w dokumentacji projektowej.

6.5. SPRAWDZENIE JAKO SCI WYKONANIA ODKtADU

Sprawdzenie wykonania odkladu polega na sprawdzergodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pktach 2 oraz 5.6.3 niniejszej specyfikas] dokumentacji projektowej i ST.
Szczego6la uwag nalezry zwrock na:
a) prawidtowé¢ usytuowania i ksztalt geometryczny odktadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
c) wiaciwe zagospodarowanie (rekultywgcpdktadu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00.pkt 7
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarovy jest:

- dla odspajania gruntéw “imetr szécienny) ,

- dla rcznego formowania nasypow drogowych®(metr szécienny)

- plantowanie nasypéw/wykopow —*fmetr kwadratowy)

- dla zagszczanie nasypow i podia w wykopach - rh(metr szécienny),
- dla wykonanego wykopu - hfmetr szécienny)

- transport ziemi samochodami samowytadowczyndi (fmetr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach sze&ennych jako rénica ogoélnej okgtosci
nasypéw i ogoélnej objosci wykopdw, pomniejszonej o aiips¢ gruntdow nieprzydatnych do budowy
nasypow, z uwzghbnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowegolst&s obgtosci gruntu w stanie
rodzimym do objtosci w nasypie.

Objetos¢ odktadu ledzie okrdélona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jakamita
objetosci wykopdéw, powgkszonej o olgtos¢ ukopdw i obgtosci nasypéw, z uwzgbnieniem
spulchnienia gruntu i zastrz sformutowanych w pkcie 5.6.3
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 pkt 8
Roboty ziemne uznaje¢ska wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w ST 00.00 pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 iwykop6éw w gruntach I-V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypliitlad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytallun
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji teczniej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie dr6ég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

Cena wykonania 1 fmasypow obejmuije:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspigj i zatadunek naodki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceigdwania,
- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zagzszczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,
— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. NORMY

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gnn

. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wgania i badania

. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapkairbiernej

. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu

. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie huoollksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obgizenie plyt.

10.2. INNE DOKUMENTY

8. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szggk ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

9. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrs¥awa 1998.
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
11. Wytyczne wzmacniania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.
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ST -03.00

KRAW EZNIKI, OPORNIKI |
OBRZEZA DROGOWE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyee wykonania i odbioru

robdt zwhzanych z ustawieniem kraanikdéw, opornikdw i obrzey betonowych w zwizku z inwestygj
wymieniory w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaka @okument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiié.

1.3. ZAKRES ROBOT OBEJMUJ ACYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy ustawieniu keesikow,
opornikéw oraz obrzg betonowych i obejmaj
— krawezniki, oporniki betonowe wraz z wykonaniem taw z ogro lub zwyklej na podsypce
cementowo-piaskowej 1:4,
— obrzeza betonowe na podsypce piaskowej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Krawgzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogmapce chodniki dla pieszych, pasy
dziehce, wyspy kieruyjce oraz nawierzchnie drogowe.

Okredlenia podane w niniejszej SB 2godne z ST-00.00 ,Wymagania ogodlne” i ,Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz z odpowidnormami polskimi lub europejskimi.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakowykonania robdt oraz za zgoddoz dokumentagj
projektowy, ST i poleceniami teyniera.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST -00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy robotach gméanych z wykonaniem obramowania drdg i chodnikdw

— krawezniki betonowe 15x30cm,
— krawezniki betonowe 15x22cm,
— obrzea betonowe 6x30cm,
— oporniki betonowe 10x30
— piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda, oraz materiaty do wykonania tawy.
Zastosowane kraxniki, oporniki i obrzea pod wzgldem jakdci powinny odpowiadanormie
PN-EN 1340:2004 [1].
Warunkiem dopuszczenia do stosowania wyrobu w buddwie jest posiadanie aprobaty
technicznej.

2.1. MATERIALY NA PODSYPK E, DO ZAPRAW | tAW

Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-EN 12620:2010 [2], a do zaprawy
cementowej PN-EN 13139:2003 [3].

Cement do zaprawy cementowo - piaskowe] powinieéi tgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [4].

Woda powinna by zgodna z PN-EN 1008:2004 [5].

tawy betonowe - beton klasy C12/15, wg PN-EN 2083303 [6].

3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Roboty zwizane z wykonaniem fawy betonowej, ustawieniem kzaikdéw/opornikow i obrzey
wykonane bda recznie.
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4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdthigikt 4.
4.2. TRANSPORT KRAW EZNIKOW, OPORNIKOW | OBRZE ZY

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada naley na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego egej niz 1/3
wysokaici tej warstwy.

Betonowe obrzaa chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;j.

Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegnisuszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. TRANSPORT POZOSTALYCH MATERIALOW

Beton na fawy transportowanyedrie dowolnymi srodkami przeznaczonymi do przeseoia
wytworzonego betonu. Czas transportu niezénorzekraczajednej godziny (okoto 30 km). Piasek oraz
cement przewany by maze na miejsce wbudowania dowolnysnbdkami transportu, zapewniaymi
trwatos¢ wlasndci materiatdw podczas transportu.

Transport cementu powiniereadbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [7].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi riadéeni. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalery pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mini
odbywa si¢ w warunkach zabezpiecaajch przed uszkodzenierglimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT
Ogolne warunki wykonania Rob6t podano w ST -00\8@magania ogolne”.

5.2. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

5.2.1. OZNAKOWANIE PROWADZONYCH ROBOT

Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowyrezpalykona& zgodnie z : ,Rozporrizenie
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. wrawie szczegdtowych warunkow technicznych dla
znakow i sygnatébw drogowych oraz anzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkOw ich
umieszczania na drogach.”

5.2.2. WYTYCZENIE SYTUACYJNO - WYSOKO SCIOWE

Whytyczenie sytuacyjno - wysoktiowe miejsc wbudowania krasnika wykonane ¢dzie na
podstawie dokumentacji projektowej.

5.2.3. WYKONANIE KORYTA POD LAWY

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050:1999[8]. Wymiary wykopu pomgn
odpowiadé wymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerolsgi dna wykopu ew. konstrukciji
szalunku. Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dgwowinien wynosi co najmniej
0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.4. WYKONANIE tAWY POD OBRZE ZA

Podiaze pod ustawienie obrze mae stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa) ze
zwiru lub piasku, o grubmi warstwy 3 cm po zagzczeniu. Podsypgk(fawe) wykonuje st przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.2.5. WYKONANIE BETONOWEJ tAWY POD KRAW EZNIKI | OPORNIKI

tawe betonowy zwykla w gruntach spoistych wykonujesddez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie. Do wykonania taw pod kkgiki i oporniki naley zamowé beton w
wytwérni. Zamoéwiony beton do wykonania fawy powimiedpowiada wymaganiom okrdonym w ST
oraz wymaganiom okénym w PN-EN 206-1:2003 [6]. Transport wytworzooegetonu na miejsce
wbudowania omowiono w punkcie 4. niniejszej ST. \bfydnie tawy betonowej polega na d@eleniu
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dowiezionego betonu oraz odpowiednim jego egagzeniu. Wykonana tawa wraz z oporem po
Zagszczeniu betonu powinna odpowiadg/miarami oraz ksztattem dokumentacii projektowej.

5.2.6. WYKONANIE PODSYPKI CEMENTOWO-PIASKOWEJ POD KRAW EZNIKI |
OPORNIKI

Na wykonanej fawie betonowej najerozcieli¢ recznie podsypk cementowo-piaskowl:4 grubgci
3cmi5cm, celem prawidlowego osadzenia oporinikaweznika.

5.2.7. WBUDOWANIE KRAW EZNIKOW | OPORNIKOW BETONOWYCH

Roboty zwhzane z wbudowaniem kraanikdw winny by wykonywane w okresie, gdy temperatura
jest nie nisza nk 5°C. Wbudowanie kraginikow i opornikéw naley dokon& zgodnie z ,Katalogiem
Powtarzalnych Elementow Drogowych”. Przy wbudowyiwamalery bezwzgtdnie przestrzega
wytyczonej trasy przebiegu kramnika oraz usytuowania wysalagowego, zgodnego z dokumentacj
projektowy.

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno kyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Ustawienie krammikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [9].

Dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowej wynosi: I cm
ustawionego kragznika. Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej agany kravgznika od niwelety
projektowanej wynosi: £ | cm na k@ 100 m ustawionego kraimika.

Rowna¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przymie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym pi&eit pomiedzy goérr powierzchrg
kraweznika i przylarorg tata nie mae przekraczal cm. Spoiny musg by¢ wypetnione catkowicie na
petry glebokasé.

5.2.8. USTAWIENIE BETONOWYCH OBRZE ZY CHODNIKOWYCH

Betonowe obrzea chodnikowe nakgy ustawid na wykonanym podia w miejscu i zeswiatlem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokuntginta
projektowej. Zewstrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.2.9. WYPELNIENIE SPOIN

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci | cm. Spoiny nalgy wypetni zapravg cementowo-
piaskova, przygotowan w stosunku | :2

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi Robot podano w ST -00.00. ,Wymagania ogdine”.

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyské wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodém, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykonawilasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robat,

—  sprawddi cechy zewegtrzne kravgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badsvykonawca przedstawiadpnierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygbu zewrtrznego krawznikbw naleyy przeprowadd na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i ogenszkodzé wystkpujacych na powierzchniach i kradziach

elementu zgodnie z ustaleniami PN-EN 1340:2004 [1].

Badania pozostatych materiatdbw stosowanych przyawianiu krawgznikbw betonowych
powinny obejmowa wiasciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiaddéw

pkcie 2.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokdci wykopu wynost 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.3.
6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) zgodnéd profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumenggajojektovs.
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Profil podhlwny gérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niweles.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m tawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m tawy.
Tolerancje wymiarOw wynogz

- dla wysokdci + 10% wysokeci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szerokeci projektowanej,

c) rownai¢ gornej powierzchni taw.

Réwna¢ goérnej powierzchni tawy sprawdzeas girzez przylaenie w dwoéch punktach, naAde
100 m fawy, trzymetrowej taty. Pragit pomiedzy gorm powierzchmi tawy i przytazong fata nie
moze przekraczal cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunkldopuszczalne odchylenie linii faw od

projektowanego kierunku nie @ przekracza + 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.
6.3.3.Sprawdzenie ustawienia krasmikow
Przy ustawianiu kraggnikow naley sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kegswikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysic:
1 cm na kade 100 m ustawionego krawmnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérdagzczyzny krawznika od niwelety projektowanej,
ktore wynost: 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) réwné¢ gérnej powierzchni kragenikbéw, sprawdzane przez przyenie w dwoch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym prEeit pomiedzy goérm
powierzchm kraweznika i przytazona tata nie mae przekracza 1 cm,

d) doktadn& wypetnienia spoin bada ¢sico 10 metrow. Spoiny muszby¢ wypetnione
catkowicie na pelp glcbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru wbudowanego krganika, opornika na tawie betonowej i obtaena podsypce
piaskowe]j zgodnie z dokumentagrojektovs i pomiarem w terenie jest metr (m). Ogolne zasamyiaru
podano w ST -00.00. ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady Odbioru Robét podano w ST -00.00.m}fania ogoine” pkt. 8. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z dokumenggajojektova, ST i wymaganiami tryniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 dajniki pozytywne. Odbiorowi Rob6t zanikaiych i
ulegapcych zakryciu podleggj wykonanie koryta pod fayywykonanie tawy, wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt. &tiéc za
metr wbudowanego kraynika/opornika na tawie betonowej lub obtaena podsypce piaskowej nale
przyjmowa zgodnie z obmiarem, ocgjakasci uzytych materiatéw i oceny jakoi wykonanych Robét na
podstawie wynikéw pomiaréw i bala

Cena jedn. wykonania 1 m kreimika/opornika/obrzea na fawie betonowej lub podsypce obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie terenu robot
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie koryta pod kraginik,
— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
— utozenie kravgznikdw, opornikéw i obrzey na podsypce piaskowej i cementowo-piaskowej,
— wypelnienie spoin,
— przeprowadzenie bafld pomiarow wymaganych w specyfikacji,
10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. PN-EN 1340:2004 Kragzniki betonowe Wymagania i metody bada

2. PN-EN 12620:2010 Kruszywa do betonu

3. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zapraw

4. PN-EN 197-1:2002 Cement-&# 1:Skfad, wymagania i kryteria zgodsodotyczce cementoéw
powszechnegoaytku

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - Specyéikgobierania probek, badanie i ocena
przydatnéci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskangjocesow produkcji betonu

6. PN-EN 206-1:2003 Beton €& 1:Wymagania,whkiwosci,produkcja i zgodrid

o
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BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
PN-B-06050:1999 Geotechnika - Roboty ziemne -Wymiagagdlne
BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

. Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengrddiuro Projektowo Badawcze Drog i

Mostow w Warszawie



ST -04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA
t AMANEGO
STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamargtgbilizowanego mechanicznie w
Zwiazku z inwestyej wymienioryg w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkgid.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robét zmanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stavlanego mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge Ajodnie z ustaleniami podanymi

w dokumentacji projektowej, jako podbudpwpomocnicg i zasadnicg wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
— podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mézme - jedna lub wcej warstw

zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi wakstwisnag nawierzchni drogowe;.

— stabilizacja mechaniczna - proces technologiczoiegapcy na odpowiednim zggzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostale okéenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST-00.00 , Wymaganigloe” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1
2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST-00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanskabilizowanych mechanicznie powinno

by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniaveca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarexrwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byjednorodne bez zanieczyszeézibcych i bez domieszek gliny.
2.3. WYMAGANIA DLA MATERIALOW
2.3.1. UZIARNIENIE KRUSZYWA

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-EN 933-1 [1] powinnaé& migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi naimysi 1.
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/ na podbudowy wykonywane metpd
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Q . . .
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2.3.2. WEASCIWOSCI KRUSZYWA
Kruszywa powinny spetntavymagania okrédone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
L Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie lamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-| pomoc-
nicza | nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych od2 | od2 PN-EN 933-1 [1]
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do 12

2 | Zawarta¢ nadziarna, 5 10 PN-EN 933-1 [1]
% (m/m), nie wgcej niz

3 | Zawart@¢ ziarn 35 40 PN-EN 933-
nieforemnych 4:2008 [2]
%(m/m), nie wecej niz

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 PN-8-04481(3]
wiecej niz

5 Wskamk piaskowy po _ 0d 30! od 30 BN-64/8931-
pieciokrotnym zagszczeniu do 70! do 70 01[4]
metod | lub Il wg PN-B-

04481, %

6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie PN-EN 1097-
wiecej niz 35 50 2:2010 [5]
b) scieralng¢ czesciowa po
1/5 petnej liczby obrotéw,
nie wiecej niz 30 35

7 | Nasikliwosé¢, %(m/m), nie 3 5 PN-EN 1097-6
wiecej niz [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-EN 1367-
masy po 25 cyklach zamia 5 10 1:2007 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714-37
Rozpad krzemianowyzela- 8]
ﬁg&?ﬁ;me’ % (m/m), nie - - PN-EN 1744-

1:2010 [9]

10 | Zawartd¢ zwiazkow siarki w PN-EN 1744-
przeliczeniu na S§) 1 1 1:2010 [9]
%(m/m), nie wgcej niz

11 | Wskanik nosnosci wyg; mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud = 80 60 PN-S-
1,00 120 - 06102:1997 [10]
b) przy zagszczeniu 4 >
1,03
2.3.3. WODA
Nalezy stosowa wode wg PN-EN 1008:2004 [11].
3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce woa. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalnej,
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b) réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach
trudno dosfpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Ogdlne zasady transportu podano w ST 00.00 ,Wymagsgdine” pkt 4.

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi iatgat, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialtdbw powinien odb§wsie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00m@gania ogdlne” pkt 5.
5.2. PRZYGOTOWANIE PODLO ZA

Podbudowa powinna Byutozona na podiu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:

Dis _ g (1)
d85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&®olziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&gio&iaren gruntu podka, w milimetrach.
Jereli warunek (1) nie me by¢ spetniony, natgy na podtau utazy¢ warstwe odcinagca.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanipodbudowy powinny hy wczeniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezytmera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufivdaé nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych ni. co 10 m.

5.3.  WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszanlk kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdyglna konieczrig zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegBlryakcji na
drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna bg razu transportowana na miejsce wbudowania w
taki sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i Wyagit!.

5.4. WBUDOWYWANIE | ZAG ESZCZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grémip takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byla réwna grubo projektowanej. Grulsdé pojedynczo ukladanej
warstwy nie mee przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinng bgztazona w
sposob zapewniggy osagnigcie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
skiada st z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to k@a warstwa powinna bywyprofilowana i
zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkowdngzh wysokéciowych. Rozpoaogzie budowy
kazdej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyimera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gszrzania powinna odpowiadailgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-044Bl{fhetoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigeliJevilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest misza od optymalnej o 20% jej waitg mieszanka powinna Bywilzona okrélong iloscia
wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetnas¢ mieszanki kruszywa jest wsza od
optymalnej o 10% jej warfoi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [12] powiniedpawiad@ przyjetemu
poziomowi wskanika n@gnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. UTRZYMANIE PODBUDOWY

Podbudowa po wykonaniu, a przed aghoiem nasgpnej warstwy, powinna Byutrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do
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ruchu budowlanego, to jest ob@aany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniklych z nieddavego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6
6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT
Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykér@dania kruszyw przeznaczonych do

wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowawszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT
6.3.1. CZESTOTLIWQSC ORAZ ZAKRES BADAV | POMIAROW

Czestotliwas¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchenicznie
Czstotliwoi¢ bada

inimalna liczb Maksymalna
Minimalna liczba powierzchnia

bada na dzienne|

Lp. Wyszczegolnienie bada dziaice robocze; Eggg;g:\;gj%rgrﬁ
badanie (1)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie whciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszyw@li

6.3.2. UZIARNIENIE MIESZANKI
Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probleaya
pobier& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zaggczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.

6.3.3. WILGOTNOSC MIESZANKI

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiatlawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il)plertanch +10% -20%. Wilgotn& nalery okresli¢
wedtug PN-EN 1097-5 [13].

6.3.4. ZAGESZCZENIE PODBUDOWY

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osaghiecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [12]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefivee ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, konéraagszczenia
nalezy oprzé na metodzie obgien plytowych, wg BN-64/8931-02 [14] i nie rzadziegmaz na 5000
lub wedtug zaleaelInzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezpalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtdrnego moduhle, do pierwotnego modutu odksztalceBigjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

PPy
E,

6.3.5. WLASCIWOSCI KRUSZYWA

Badania kruszywa powinny obejmofvaocerr wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecfwm
Inzyniera.

6.4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE CECH GEOMETRYCZNYCH PODBUDOWY
6.4.1. CZESTOTLIWOSC ORAZ ZAKRES POMIAROW

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyexch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.
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Tablica 3. Cestotliwas¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

Lp.| Woyszczegélnienie bada
pomiaréw

1 Szerokd¢ podbudowy lraz

2 Réwnai¢ podiwzna w sposéb eigly planografem albo ca
20 m tag

3 Réwnai¢ poprzeczna lraz

4 Spadki poprzeczné* 1 raz

5 Rzedne wysokéciowe col0m

6 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach
Przed odbiorem:
w 3 punktach

co najmniej w dwoch przekrojach
co najmniej w dwoch punktach

7 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia
- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.4.2. SZEROKGSC PODBUDOWY

Szerokeé¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokeci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. ROWNQSC PODBUDOWY

Nieréwndaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [15]. Nieréwrimi poprzeczne podbudowy nzje mierzyt 4-metrove fatg. Nierdwndci
podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. SPADKI POPRZECZNE PODBUDOWY

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacWwinpy by zgodne z dokumentac
projektowvs, z tolerancj+ 0,5 %.

6.4.5. RZEDNE WYSOKGCIOWE PODBUDOWY

R&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. UKSZTALTOWANIE OSI PODBUDOWY | ULEPSZONEGO POD{ZA
Os podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej @egj niz+ 5 cm.

6.4.7. GRUBQSC PODBUDOWY | ULEPSZONEGO PODL@A

Grubai¢ podbudowy nie mige sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. NOSNOSC PODBUDOWY
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [14] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,

— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [16] powinno &ggodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy
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Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa @  Wskaznik <
wskazniku | zagszczenia Mgksymalne ugicie Minimalny modut odksztat-cenig
Wi Ni€ ls nie sprezyste pod kotem, mm| mierzony piys o srednicy 30 cm,
mniejszym | mniejszy ni MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego
obciazenia § obciazenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180




6.5. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI
PODBUDOWY
6.5.1. NIEWLASCIWE CECHY GEOMETRYCZNE PODBUDOWY

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwjcksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny hiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakaosci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtérnie zaggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnieml@nane]
warstwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroke¢ podbudowy jest mniejsza od szerébigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pefjrubcé¢ do potowy szerokai pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtorne zggzczenie.

6.5.2. NIEWLASCIWA GRUBQSC PODBUDOWY

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextim grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaigiebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wigkdu tych robdt nagpi ponowny
pomiar i ocena grulioi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. NIEWLASCIWA NOSNOSC PODBUDOWY

Jezeli nosnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz
roboty niezlgdne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawodliudowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,VWjamia ogdlne” pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavigruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,\\gan& ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami leyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleravgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST -00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 hpodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentugmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z racep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zagszczenie roztonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznychseiteosci kruszyw - Oznaczanie skladu ziarnowego -
Metoda przesiewania
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2. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznychseideosci kruszyw - Czs¢ 4: Oznaczanie ksztattu

ziarn - Wskanik ksztattu

3. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania pr@vektu

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie mika piaskowego 13. PN-EN 1097-5 Badania

mechanicznych i fizycznych wdaiwosci kruszyw - Czs¢ 5: Oznaczanie zawastt wody przez suszenie

W suszarce z wentylacj

5. PN-EN 1097-2:2010 Badania mechanicznych i fiaych wigciwosci kruszyw - Cegs¢ 2: Metody

oznaczania odpordd na rozdrabnianie

6. PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i finych wiaciwosci kruszyw - Czs¢ 6: Oznaczanie

gestasci ziarn i nagikliwosci

7. PN-EN 1367-1:2007 Badania égavosci cieplnych i odporn&i kruszyw na dziatanie czynnikéw

atmosferycznych - @#¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKad

8. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaie rozpadu krzemianowego

9. PN-EN 1744-1:2010 Badania chemicznychsenaosci kruszyw - Cegsé¢ 1: Analiza chemiczna

10. PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe - Podbuddanyszyw stabilizowanych mechanicznie

11. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - $igacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnéci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskangjocesow produkcji betonu

12. BN-77/8931-120znaczanie wskaika zagszczenia gruntu

14. BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalceaweierzchni podatnych i
podiaza przez obazenie ptyh

15. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenmawierzchni planografem i tat

16. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigpdatnych ugiciomierzem belkowym
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ST -05.00

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI
BETONOWEJ
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wybudowaniem nawierzchni z kotki betonomwejviazku z inwestyej wymieniora w
ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowasky jdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robdt zmanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki betonowe;.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— betonowa kostka brukowa- prefabrykowany elementotdahy, przeznaczony do budowy
warstwy scieralnej nawierzchni, wykonany metpdvibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstego, charakteryzagy si ksztattem,
ktory umaliwia wzajemne przystawanie elementow.

— Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST—00.00 ,Wymagania aggl pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1
2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST—00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. BETONOWA KOSTKA BRUKOWA
2.2.1 Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa m® mie€ nastpujace cechy charakterystyczne, citome w
katalogu producenta:
1. odmiag: kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. barwg: (zgodna z dokumentacprojektows,
3. wzor (ksztatt) kostki: zgodny z ksztattamredkonymi przez producenta,
4. wymiary, zgodne z wymiarami oklenymi przez producenta, w zasadzie:
a) dtugdc: od 140 mm do 280 mm,
b) szeroké&t: od 0,5 do 1,0 wymiaru dtuga, lecz nie mniej ri 100 mm,
c) grubdé¢: 80 mm na chodniki i jezdei
Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane plmssbu uktadania i siatki spoin oraz
umazliwialy wykonanie warstwy o szeroko 1,0 m lub 1,5 m bez konieczwd przecinania
elementéw w trakcie ich wbudowywania w nawierzehni
Kostki mog by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powiarsdh bocznych
oraz z ukosowanymi krasgziami gérnymi.

2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkarkdwym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkonukdwym stosowanym na
nawierzchniach drég, ulic, chodnikéw itp. oleePN-EN 1338 [2] w sposéb przedstawiony w tab.1.

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukpwstalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania na
zewretrznych nawierzchniach, mgych kontakt z sglodladzajca w warunkach mrozu

Zakhcznik )
Lp. Cecha normy Wymaganie
1 Ksztatt i wymiary
11 Dopuszczalne odchytki w mm od C Dlugas¢ szeroké¢ grubdgé Réznica pom¢-dzy
zadeklarowanych wymiaréw kostki, dwoma po-miarami
grubaci <100 mm +2 +2 +3 gru-bdci, tej samej
>100 mm +3 +3 +4 kostki, powinna by
<3 mm
1.2 Odchyiki ptaskéri i pofalowania (jéli C Maksymalna (w mm)
maksymalne wymiary kostki > 300 mm), wypukios¢ wiistos¢
przy dlugdci pomiarowej
300 mm 15 1,0
400 mm 2,0 15
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2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

21 Odporné¢ na zamraanie/rozmraa-nie z D Ubytek masy po badaniu: wastairednia< 1,0 kg/nf, przy
udziatem soli odladzagych (wg klasy 3, zat. czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fm
D)
2.2 Wytrzymaldc¢ na rozcaganie przy F Wytrzymaig¢ charakterystyczna ¥ 3,6 MPa. Kady
roziupywaniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywa
obciazenia niszcacego mniejszego ni250 N/mm dhugéci
roztupania
2.3 Trwatg¢ (ze wzgédu na wytrzyma-téc) F Kostki maj zadawalajca trwatcs¢ (wytrzymaiac) jesli

spetnione s wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalna
konserwacja

2.4 Odporné¢ nascieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany nazgrc
oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, Bohmego,
wg zal. G normy — badanig  wg zat. H mormy — badanie
podstawowe alternatywne
<23 mm <20 000mm¥5000 mm
25 Odporné¢ na pgalizg/paslizgnigcie | a)jesli goérna powierzchnia kostki nie byta szlifo-wansp|

polerowana — zadawaigja odporné,

b) jesli wyj atkowo wymaga i podania wartci odporngci na
paslizg/paslizgniecie — naley zadeklarowé minimalr jej
wartai¢ pomierzom wg zal | normy (wahadiowyni
przyrzadem do badania tarcia)

3 Aspekty wizualne
3.1 Wyghd J a)gorna powierzchnia kostki nie powinna mieys i
odpryskoéw,
b)nie  dopuszcza si rozwarstwi@ w  kostkach
dwuwarstwowych,
c) ewentualne wykwity niessuwazane za istotne
3.2 Tekstura J a)kostki z powierzchni o specjalnej teksturze — producent
powinien opisé rodzaj tekstury,
b) tekstura lub zabarwienie kostki powinnyc¢bgoréwnane z|
probka producenta, zatwierdzamrzez odbiore,
c) ewentualne rinice w jednolitgci tekstury lub zabarwienial,
3.3 Zabarwienie (barwiona me by warstwa spowodowane nieuniknionymi zmianami we
scieralna lub caly element) whasciwosciach  surowcéw i zmianach  warunko)

twardnienia nie suwazane za istotne

W przypadku zastosowigkostki na powierzchniach innychznprzewidziano w tablicy 1 (np.
na nawierzchniach wewtrznych nienarzonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec
kostki naley odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN-1338 [2].

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatyglam) mog pojawi sie na powierzchni
kostek w pocgtkowym okresie eksploatacji. Powstapne w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wyspujacych w betonie i zanikajw trakcie wytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Skladowanie kostek

Kostke zaleca si pakowd na paletach. Palety z kostiog by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, przy czym podéopowinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. MATERIALY NA PODSYPK E | DO WYPELNIENIA SPOIN ORAZ SZCZELIN W
NAWIERZCHNI

J&li dokumentacja projektowa lub ST nie ustala infcre naley stosowdé nasgpujace
materiaty:
a) na podsypkcementowo-piaskogvpod nawierzchmi
- mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugalrspetnisgcego wymagania
PN-EN 13242:2004 [3], cementu powszechnegygku spetniagcego wymagania PN-EN 197-
1:2002 [1] i wody odpowiadagej wymaganiom PN-EN 1008:2004 [4],
b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypementowo-piaskowej
- zapraw cementowo-piaskoavl:4 spetniajca wymagania wg 2.3 b),

Sktadowanie kruszywa, nieprzeznaczonego do Bezgniego wbudowania po dostarczeniu
na budow, powinno odbywé sie na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienieiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, cimaip. 50 kg, mma przechowywa
do: a) 10 dni w miejscach zadaszonych na otwargmenie o podku twardym i suchym, b) terminu
trwatosci, podanego przez producenta, w pomieszczeniadzoaelnym dachu Ecianach oraz
podtogach suchych i czystych. Cement dostarczongabetach magazynujeesiazem z paletami, z
dopuszczaly wysokdicia 3 szt. palet. Cement niespaletowany ukladawsistosy ptaskie o liczbie
warstw 12 (dla workéw trzywarstwowych). Cement dostany luzem przechowuje ¢siw
magazynach specjalnych (zbiornikach stalowych,rimtgch), przystosowanych do pneumatycznego
zaladowania i wytadowania.
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3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ

Uktadanie betonowej kostki brukowej neoodbywa sie:

a) kcznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniugdza uktadajcych (uktadarek), sktadgych sé z wdzka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie, 7g8tego do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich uteenia; uradzenie to, po skaczonym ukfadaniu kostek, moa wykorzysta do
wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do clakegtszczotkami.

Do przycinania kostek moa stosowaspecjalne nagzizia tgce (np. przycinarki, szlifierki z
tarca).

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowa zagszczarki wibracyjne (ptytowe) z
wyktadzim elastomerow, chronace kostki przedcieraniem i wykruszaniem namp

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i ampnaley stosowa betoniarki.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdke4.
4.2. TRANSPORT BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnymirodkami
transportowymi po osgnigciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w
trakcie transportu powinny byabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewgirzzakladowego kostek riaodki transportu zewgirznego mog
stuzy¢ wdzki widlowe, ktérymi mana dokoné zatadunku palet. Do zatadunku palet sradki
transportu mgna wykorzystywa rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny &y spinane t&mami stalowymi Ilub plastikowymi,
zabezpieczgpymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transpala. jednej palecie zalecaesi
uktada do 10 warstw kostek (zaleie od grubéci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami
wynosita od 1200 kg do 1700 kg. BAdane jest, aby palety z kostkami byty wysytane dbiorcy
srodkiem transportu samochodowego wyposgm w dwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyratermmatami. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

Cement w workach me by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i
innymi srodkami transportu, w sposob nie powandyj uszkodzé opakowania. Worki przewone na
paletach uktada sipo 5 warstw workéw, po 4 szt. w warstwie. Workespaletowane uktadagsna
ptask, przylegajce do siebie, w réwnej wysosa do 10 warstw. Ladowanie i wytadowywanie zaleca
si¢ wykonywa za pomog zmechanizowanych wdzer do poziomego i pionowego przemieszczania
tadunkéw. Cement luzem me by przewaony w zbiornikach transportowych (np. wagonach,
samochodach), czystych i wolnych od pozostala poprzednich dostaw, oraz nie powinien uéega
zniszczeniom podczas transpo§uodki transportu powinny ywyposaone we wsypy i urmzenia
do wyladowania cementu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST-00.00m@gania ogdlne” pkt 5.
5.2. PODLOZE | KORYTO

Podiaze gruntowe pod nawierzclrpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami ckoaymi
w ST -03.00 ,Roboty ziemne”.
Grunty podtaa powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przeraaia, zgodnie z dokumentagjrojektows.
Koryto pod nawierzchgipowinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami.
Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumegtaigjektows.

5.3.  KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI
Konstrukcja nawierzchni powinna bggodna z dokumentacprojektowg lub ST.
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Konstrukcja nawierzchni obejmuje ubmie warstwyscieralnej z betonowej kostki brukowej
na podsypce cementowo-piaskowej oraz podbudowidrigaz ST-04.00 ,Podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie”.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej i wypetlnieniem spaipravws cementowo-piaskoyy obejmui:

wykonanie podbudowy,
2. wykonanie obramowania nawierzchni (z kyavikdw i obrzezy),
3. przygotowanie i rdzielenie podsypki cementowo-piaskowej,
4. ul@enie kostek z ubiciem,
5. przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowejpetnienie n szczelin,
6. pietgnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.
5.

4. PODBUDOWA

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstva betonowej kostki brukowej
powinien by zgodny z dokumentagprojektows.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom ST-04.00 ,Podbudowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”.

5.5. PODSYPKA
Rodzaj podsypki i jej gruldé powinny by zgodne z dokumentagcprojektova.
Jeili dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inftaegrubad¢ podsypki powinna wynosi
po zagszczeniu 35 cm, a wymagania dla materiatéw na podsypéwinny by zgodne z pktem 2.3.
Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej gidbpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.
Podsypk cementowo-piaskogvprzygotowuje s w betoniarkach, a naginie roZciela sé na
uprzednio zwitonej podbudowie/podial, przy zachowaniu:
- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 86,0,
- wytrzymaldci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, B = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna &yaka, aby pdcisnieciu podsypki w
dioni podsypka nie rozsypywataesi nie byto na dionisladow wody, a po nagmieciu palcami
podsypka rozsypywata i Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno weplez
uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. fmtona podsypka powinna byvyprofilowana i
zag:szczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (ngcznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jeli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHoiaskowej to po zawatowaniu
nawierzchni nalkgy ja pola& wodyg w takiej ilosci, aby woda zwilyla cah grubaé podsypki.
RoZcielenie podsypki z suchej zaprawy raavyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoiapzavs musi by zakaiczone przed
rozpoczciem whzania cementu w podsypce.

5.6. OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert lzgodny z dokumentagcprojektows i ST-04.00
~Krawezniki oporniki i obrzea drogowe”

5.7. UKLADANIE NAWIERZCHNI Z BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH

Ksztatt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktu @2z desg ich
ukltadania powinny by zgodne z dokumentacjprojektows lub ST, a w przypadku braku
wystarczajcych ustalé Wykonawca przedkiada odpowiednie propozycje dokagatowania
Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztédbloru, sposobu ukladania i wytworni
kostek, Irzynier maze polecé Wykonawcy ut@enie po 1 rhwstpnie wybranych kostek, wadznie
na podsypce piaskowej.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiej zaleca siwykonywa przy
temperaturze otoczenia niezsizej nz +5°C. Dopuszcza gsiwykonanie nawierzchni §& w ciaggu dnia
temperatura utrzymuje esiv granicach od € do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneas
przymrozki kostk naley zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmataze
stomy, pap itp.).

Warstwa nawierzchni powinna &ywykonana z elementow o jednakowej grédio Na
wiekszym fragmencie robot zalecg stosowa elementy dostarczone w tej samej partii materiatu,
ktorej niedopuszczalne s6zne odcienie wybranego koloru kostki. Uktadanie elatdw nawierzchni
mozna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie e¢czne zaleca ei wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwilaszcza
skomplikowanych pod wzgtlem ksztattu lub wymagajych kompozycji kolorystycznej uktadanych
deseni oraz mnych wymiardw i ksztattdw kostek. Ukladanie naw@mi powinni wykonywa
przyuczeni brukarze.
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Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie,
tak, aby uktadarka mogta przenbgi palety warstw ksztaltek na miejsce ich wenia z wymagan
doktadndcia.

Elementy do ukladania mechanicznego nie snage¢ duzych odchytek wymiarowych i
musza by odpowiednio przygotowana przez producenta, tizate na palecie w odpowiedni wzér,
bez dotaenia potéwek i dzievdtek, przy czym kada warstwa na palecie musidogobrze przesypana
bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywierdty siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi
by¢ wsparte pragcbrukarzy, ktérzy uzupetnigjprzerwy, wyrabigj tuki, dokltadaj kostki w okolicach
studzienek i krawznikdw.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewgo procesie
ubijania podsypka zggzcza <.

Powierzchnia kostek i ptyt patonych obok urgdzex infrastruktury technicznej (np.
studzienek, wtazow itp.) powinna trwale wystégwad 3 mm do 5 mm powsj powierzchni tych
urzadzei oraz od 3 mm do 10 mm powsj koryteksciekowych gciekow).

Do uzupelnienia przestrzeni przy krgmikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé
elementy kostkowe wyk@zeniowe w postaci tzw. potdwek i dziepek, majcych wszystkie
krawedzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku zmiy ksztaltek o nietypowych
wymiarach, wolg przestrzé uzupetnia s kostlg cieta, przycinam na budowie naedziami trgcymi
(przycinarkami, szlifierkami z targatp.).

Dzienry dzialke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zalsia
zakaczy¢ prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchai podsypce piaskowej w celu
wytworzenia oporu dla ubicia kostki wmnej na stale. Przed dalszym wznowieniem robét,
prowizorycznie utaona nawierzchng na podsypce piaskowe] najerozebré i usuraé wraz z
podsypk.

Ubicie nawierzchni nalg przeprowadzi za pomog zagszczarki wibracyjnej (ptytowej) z
ostory z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni n@ne uzywac¢ walca. Ubijanie nawierzchni
nalezy prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku jegrodka i jednoczénie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierédanopowierzchniowe mag by¢ zlikwidowane przez
ubijanie w kierunku wzdienym kostki. Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostlszkodzone (np.
pekniete) naley wymieni na kostki cate.

Szerokd¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosed 3 mm do 5
mm. W przypadku stosowania prostopddiennych kostek brukowych zaleca siby osie spoin
pomiedzy diuizszymi bokami tych kostek tworzyly z @siirogi kit 45°, a wierzchotek utworzonego
kata prostego poradzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku dipa podhznego
nawierzchni. Po uteniu nawierzchni, spoiny nale wypein zapravd cementowo-piaskoay
spetniajca wymagania pktu 2.3 b).

Zaprawe cementowo-piaskoavzaleca si przygotowé w betoniarce, w sposéb zapewn@j
jej wystarczajca ptynnas¢. Spoiny mana wypeilné przez rozlanie zaprawy na nawierzehmi
nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub rozgaecpkami z piérami gumowymi. Przed
rozpoczciem zalewania kostka powinnadgczyszczona i dobrze zwina wod. Zalewa powinna
catkowicie wypeint spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

5.8. PIELEGNACJA NAWIERZCHNI | ODDANIE JEJ DLA RUCHU

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigeimi zapravg
cementowo-piaskosy po jej wykonaniu nalg przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grul§oi od 3,0
do 4,0 cm i utrzymywa jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po upltywik 2 tygodni (przy
temperaturzesredniej otoczenia nie #Bzej ni 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej)
nawierzchng nalezy oczyéci¢ z piasku i mana odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakei rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzyska wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgeédinodeklaracje zgodroi, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcéw itp.),

- wykon& badania wiéciwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robotedéne w
pkcie 2,
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- sprawdd cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptacji

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie robot nawierzchniowych z koptidaje
tablica 2.
Tablica 2. Cezstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie robot

Lp. | WyszczegOllnienie Czestotliwos¢ bada Wartdsci
bada i pomiaréw dopuszczalne
1 Sprawdzenie podia i koryta Wg ST-03.00
2 Sprawdzenie ew. podbudowy Wg ST, norm, wytycznyghmienionych w pkcie 5.4
3 Sprawdzenie obramowania nawierzchni wg ST-04.00
4 Sprawdzenie podsypki (przymiargemiezaca kontrola w 10 punktagiWg pktu 5.5;
liniowym lub metod niwelaciji) dziennej dziatki roboczej: grubai, | odchyiki od
spadkow i cech konstrukcyjnych |wrojektowanej
porébwnaniu z dokumentacj pro-| grubdici +1 cm
jektowa i specyfikacy
5 Badania wykonywania nawierzchni z kostki
a) zgodnd¢ z dokumentagj projektova | Sukcesywnie na  kdej dzialce -
roboczej
b) potozenie osi w planie (sprawdzoh€o 100 m i we wszystkich punktacRrzesunicie od 0s
geodezyjnie) charakterystycznych projektowanej do 2
cm
c) rzedne wysokeéciowe (pomierzone¢Co 25 m w osi i przy kragdziach oraz Odchylenia:
instrumentem pomiarowym) we  wszystkich  punktach  chp+1 cm;
rakterystycznych -2.cm
d) réwnos¢ w profilu podhznym tag | Jw. Nieréwndci do 8
czterometrow) mm
e) réwnos¢ w przekroju poprzecznymw. Przéwity miedzy
(sprawdzona tat profilowa z po- tata a po-
ziomnica i pomiarze przewitu klinem wierzchng do
cechowanym oraz przymiargm 8 mm
liniowym wzglednie metod niwelaciji)
f) spadki poprzeczne (sprawdzone maw. Odchytki od dot
toda niwelacji) kumentacji  pro
jektowej do 0,3%
g) szerokd¢ nawierzchni (sprawdzonaw. Odchytki od sze-
przymiarem liniowym) rokosci  projekto-
wanej do+5 cm
h) szerokd¢ i glebokas¢ wypetnienig W 20 punktach charakterystycznycWg pktu 5.7
spoin i szczelin (ogbziny i pomiarn dziennej dziatki roboczej
przymiarem liniowym po wykruszenju
diug. 10 cm)
i) sprawdzenie koloru kostek i desenia [igdontrola biezaca Wg dokumentacji
utozenia projektowe;j lub
decyzji Inzyniera

6.4. BADANIA WYKONANYCH ROBOT

Zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z betonowej kostkukowej podano w
tablicy 3.
Tablica 3. Badania i pomiary po ukezeniu budowy nawierzchni

Lp. | WyszczegO6lnienie bada pomiarow Sposoéb sprawdzenia
1 Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nawierzchnjWizualne sprawdzenie jednoroded wygladu,
kraweznikow, obrzey, sciekOw prawidtowasci desenia, koloréw kostek, fan,
plam, deformacji, wy-krusze spoin i szczelin
2 Badanie potzenia osi hawierzchni w planie Geodezyjne sprawdzpnlazenia osi co 25 miw

punktach  charakterystycznych  (dopuszczalne
przesungcia wg tab. 2, Ip. 5b)

3 Rzdne wysokéciowe, réwndé¢ podiwna i|Co 25 m i we wszystkich punktach
poprzeczna, spadki poprzeczne i szefdko charakterystycznych (wg metod i dopuszczalnych
wartasci podanych w tab. 2, Ip. od 5¢ do 5g)
4 Rozmieszczenie i szerako spoin i szczelin WwWg pktu 5.6 i1 5.7

nawierzchni, pomeidzy kraweznikami, obrzeami,
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| sciekami oraz wypetnienie spoin i szczelin |

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Végmia ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betorjowestki
brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,Wjami ogodine” pkt 8. Roboty uznaje ga
wykonane zgodnie z dokumentagirojektows, ST i wymaganiami leyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 dshyiki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podia i wykonanie koryta,

- ewentualnie wykonanie podbudowy,

- ewentualnie wykonanie taw (podsypek) podnktaniki, obrzeza,

- wykonanie podsypki pod nawierzcéni
Zasady ich odbiorugsokreslone w ST-00.00 ,Wymagania ogoélne”.

PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podita (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
- ulozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— pielegnacja nawierzchni,
— przeprowadzenie badlapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

Cena wykonania 1 ™ nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejenurobot
towarzysacych (jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktére powi by ujete w innych pozycjach
kosztorysowych, a ktérych zakres jest glory przez ST wymienione w pktach 5.4 i 5.6.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. &# 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodicd dotyczce cementu
powszechnegoaytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagamatody bada

3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezmanych i zwjzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownict@regowym (W okresie prz&iowym
mozna stosowé& PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa relbe do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralKeuszywo tamane do
nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa emine. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek)

4. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéikpobierania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow produkcji betonu
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sf'wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wybudowaniem nawierzchni z kotki betonaweijviazku z inwestyej wymieniory w
ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.Zakres stosoav&T

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robdt zmanych z
wykonaniem regulacji wysokoiowej studzienek teletechnicznycitiekowych.

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Wopust deszczowy— urzdzenie do odbiorusciekdw opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonej powierzchni terenu
Studnia rewizyjna - urzdzenie stagce do inspekcji i eksploatacji udzei kanalizacyjnych
Studzienka teletechniczna- urzdzenie stuace do eksploatacji sieci teletechnicznych.
1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoditaz Dokumentacja

Projektowa , ST i poleceniamizyniera.

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST-00.00 Wymagania ogoine.
2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze stosowanych materiatdw, ich transportu i przegiania
przedstawiono w ST-00.00 Wymagania ogoine.

Mieszanka betonowa- beton klasy B-30 zgodna z norma PN-B-06250:188&kliwos¢ nie

wieksza nt 25%, wodoszczeldé co najmniej W8, mrozoodpor§ioF150

Wopusty uliczne zeliwne i wiazy kanatowepowinny odpowiadawymaganiom PN-H-74080-01 i

PN-H-74080-04

Woda — nie powinna pochodzize zrédet budacych watpliwosci, powinna by ,odmiany 17,
zgodnie z wymaganiami normy PN-88/B-32250, nie poai wydzield zapachu gnilnego oraz nie
powinna zawier& zawiesiny. Woda pochogiza z wodocigu mae by stosowana bez badan

laboratoryjnych.
Deskowanie- powinno zapewnisztywnd¢ i niezmienné¢ uktadu
3. SPRZET

Roboty keda wykonywane ¢cznie.
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygze transportu przedstawiono w ST-00.00 Wymaganidneg Do
przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewnietéladki transportowe, ktore nie spowogluj
segregaciji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankgggjieczyszczenia.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét zawarto w ST-00.00 Wymaganidnego
5.1. PROJEKT TECHNOLOGII | ORGANIZACJI ROBOT

Wykonawca przedstawi fgnierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgeatji Robét oraz
Program Zapewnienia Jakb uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheda wykonywane Roboty.

5.2. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT PRZY REGULACJI STUDZIENEK

Regulacji podlegaj istniepce studzienki zlokalizowane na remontowanym odcidiagi. Rzdne
wysokaciowe naley dostosowado ptaszczyzny nowej warstwgieralne;.

5.2.1. ROBOTY ROZBIORKOWE - zdgcie wpustuzeliwnego, ocena przydatém do ponownego
wbudowania, ewentualnie rozebranie uszkodzonejeg@asci studzienki; gruz pochodey z rozbiorek
nalery zebr& zatadowa na srodki transportu i wywig poza Teren Budowy bezzwiocznie po
zakaczeniu robét. Stanowi on whasidd/Nykonawcy. Studzienki ocggic.

5.2.2. WYKONANIE DESKOWANIA - deskowanie natg wykon& w taki sposob aby wierzch
kraty sciekowe] wpustu byt usytuowany 0,3-0,5 cm pepipoziomu warstwycieralnej. Deskowanie
nalezy pokry¢ srodkiem zapobiegagym przyklejaniu mieszanki betonowej do deskowd#rgaparbet lub
Olform 2 lub innym)

5.2.3. ULOZENIE BETONU — w przygotowanym deskowaniu nafastozyé mieszank betonowa

I zaggsci¢ recznie lub w miag mazliwosci z wzyciem wibratora. Betonowanie powinnochyykonane
ze szczegoOlna stararfe® i maze by prowadzone w temperaturze nigszej nk + 5°C. Zewsetrzne
powierzchnie wykonanycitianek powinny mi¢ wygtad gtadki, zwarty , jednorodny.

5.2.4. PIELEGNACJA - naley zapewnt prawidiowa piejgnacg betonu. Bezpwednio po
zakaczeniu betonowania zaleca sie pokrycie powierzobtdgnu lekkimi ostonami wodoszczelnymi. Przy
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temperaturze otoczenia wgzej od + 5°C naly najp&niej po 12 godzinach od zakezenia betonowania
rozpocza¢ piekgnacg wilgotnasciowa betonu. W czasie dojrzewania betonu elementyzyatronit
przed uderzeniami i drganiami.

5.2.5. ROZEBRANIE DESKOWANIA - deskowanie natg oczysci¢, a wszelkie pozostaio po
rozbiorce nalgy usuraé i osadzt wpustzeliwny.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakoi robot zawarto w ST-00.00 Wymagania ogolne.
6.2. SPRAWDZENIE | KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien wykeéngecep¢ betonu i przedstawido
akceptacji lnynierowi.

Kontrola jakdci wykonania regulacji studzienek polega na sprawilz

- prawidtowdici wykonania poszczegdélnych czyrsoi

- 0czyszczeniu studzienek,

- prawidtowaci osadzenia wpustogeliwnych — 0,5 cm pownej poziomu warstwycieralnej
7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,\V\gania ogolne” pkt. 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest jedna sztuka (szt.) wigegunej studzienki. Obmiar przeprowadzony w
terenie nie powinien obejmovwgakichkolwiek dodatkowo wykonanych nie zaakceptoych przez
Inzyniera ilcsci.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,\\gan& ogdine” . W przypadku niezgodoio
chat jednego elementu robo6t z wymaganiami, roboty @ze@ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa
i Wykonawca zobowgizany jest do ich poprawy na wlasny koszt.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ powinna nagpi¢ zgodnie z ST-00.00 ,Wymagania ogolne” na podstajewnostek
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, pdardb robot.

Cena wykonanych rob6t obejmuje:

- sporadzenie Projektu Technologii i Organizacji RobétzaPaogramu Zapewnienia Jakd

- roboty przygotowawcze, oznakowanie robdt,

- dostarczenie potrzebnych materiatéw i gfrz

- zastosowanie materialtbw pomocniczych konieczngiohprawidiowego wykonania robét Ilub
wynikajacych z przygtej technologii robot,

- zdemontowanie wpustow ulicznych

- regulacja studzienek betonem, zamontowanie wpusttwnych,

- oczyszczenie studzienek, upmtzowanie terenu,

- odwiezienie oznakowania i spta po wykonanych robotach,

- przeprowadzenie wymaganych ST badan.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY

PN-EN 124:2000 Zwigczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxehni dla ruchu
pieszego i kolowego — Zasady konstrukcji, badame,tznakowanie, sterowanie jakia

PN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny
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